ELEKTRONICZNY CZUJNIK
POzZIOMU CIECZY Typ: CP-63F

Pomiar sz&ciu poziomow - trzy wyjscia sterownicze z histerez
Napiecie przemienne na elektrodach — brak zjawiska elekblizy
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Producent i dystrybutor :

Przedskbiorstwo Produkcyjno-Ustugowe ELEK TR O N”
65-154 Zielona Gora

ul. Dolina Zielona 46 a elektron@zgora.com.pl
Tel/Fax : (68) 326-78-10 www.elektron.zgora.com.pl

1. ZASTOSOWANIE
Elektroniczny czujnik poziomu cieczy przeznaczonysgignalizacji i regulacji poziomu cieczy dobrze
i stabo przewodgych ( gtownie do wody) w zbiornikach otwartychaimaknitych.
Czujnik maze realizowd nastpujace funkcje :
B pomiar széciu poziomow cieczy — wizualizacja aktualnego paaio-diodyswiecace na ptycie
czotowej i wygcia do zewatrznej wizualizacji ( np. na elewacji szafy sterooue))
B wyjscia przekanikowe dla kadego mierzonego poziomu (styk zwierny)
B dwa wyfcia przekanikowe ( z histereg) do sekwencyjnego sterownia dwéch pomp napelcyah
zbiornik ( praca P1 mdzy poziomami nr. 4 i 5 ,praca P2quizy poziomami nr. 3 i 5)




B wyjscie przekanikowe do zabezpieczenia przed suchobiegiem pompp¥oiajacej zbiornik
( histereza mudzy poziomami nr. 11 2)
B wizualizacja na ptycie czotowej stanu pracy stenoyech pomp ( P1,P2, min.)

W uktadzie sterowania pompowni dwustopniowej cZzumioze sterowé praa dwoch pomp
(gtebinowych) napetniagcych zbiornik i zabezpieczarzed suchobiegiem pompy.ll

Czujnik przystosowany jest do wspétpracy zssimmama sondami roboczymi (S1...S6)

i sondy odniesienia (So). W przypadku zbiornikow stalowgomd odniesienia mie stanowt obudowa
zbiornika.Sondy zasilane g napigciem przemiennym, co zapobiega zjawisku elektrolizy nasnhdach
Czujnik posiada z boku z prawej strony potencjordetregulacji czutéci wejsciowej sond pomiarowych.
Regulacja w zakresie od 32K woda gogca) do 1 M2 ( woda destylowana). Nastawa fabryczna na
wartasc ok. 200 K ( woda normalna).

2. DANE _TECHNICZNE

B napkcie zasilania : 230V - 50Hz,

B pobdr mocy 1 <TVA,

B wyjscia sterownicze . trzy wégjia przekanikowe -dopuszczalna olgalnas¢ 250VAC,

1A, cosg= 0,8...1 ( dwa zwierne do sterowania stycznikowpo
apetniagcych zbiornik i jedno przetzne dla zabezpieczenia
rzed suchobiegiem pompy ogrdajacej zbiornik),
Ze& wyjs¢ przekanikowych — oddzielne dla kdego mierzonego
ozmomu —styki zwierne. Dopuszczalna afgalnasé¢ 250VAC, 1A,
osgp= 0,8...1,
B wyjscia sygnalizacyjne : s@&ewyjs¢ tranzystorowych do sygnalizacji optycznej aktugme
ozpomu zbiornika np. na elewacji szafy sterowniczej
Doposalna obgizalngs¢ 12V ; 0,1A ( zalecane diodyviecace).
B wejscia sterownicze : siedem sond konduktoyoetrych (dla cieczy przewogzych
rag ), zasilane napieciem przemiennym ok. 12V/50Hz
np. sondy wisgce na przewodzie typ ,.SW-1k/...m”, wdgane
ypt,G1...4" itd. Do wej¢ tych mana take podhczy¢ sondy
ptywakowe np. MAC-3 ( take dla cieczy nieprzewodazych )

B regulacja czutéci sond  : zakres 3AXk... 1 MQ ( nastawa fabryczna na ok. 200 k

B wymiary : 106 x 90 & 6sz&¢ modutéw do montau na szynie DIN)

B temperatura otoczenia : 0.2°60

B masa : 0,40 kg .

B wymagania bezpiecastwa : wedtug PN-EN 61010-1 : 2002U.

B kompatybilng¢ elektromagnetyczna : odpoédma zaktocenia wedtug PN-EN 61000-6-2 : 2003.

emisja zaktonevediug PN-EN 61000-6-4 : 2002U.
3. OPIS KONSTRUKCJI

Konstrukcja ugglzenia umaliwia monta na szynie 35mm. Obudevwe widokiem ptyty czotowej
pokazano na rys.1. Stanzkiego wejcia i wyjscia sterowniczego sygnalizowany jest diodamiecacymi
na ptycie czotowej czujnika.

Aktualny stan zbiornika pokazugliody S1...S6 :

- z0fte dla dolnych pozioméw S1- S2 -histereza sudtgbdioda ,min.”,

- zielone dla pozioméw S3-S4-S5 —poziomy sterowanmpP1 i P2,

- czerwona dla poziomu S6 —przelew.

Dioda ,min.” (dwukolorowa) -$wieci sk kolorem czerwonym dla stanu suchobiegu
( blokada pompy) i zielonym dla stanu zezwolengcgr( deblokada pompy)
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Rys. 1 Obudowa czujnika CP-63F z widokiem plyzptowe].
1. obudowa z tworzywa sztucznego (ABS)
2. cztery rozhczne listwy zaciskowe 9-stykowe
3 dziese¢ lampek sygnalizacyjnych (LED)
4 potencjometr do zmiany czutdci wejsciowej sond —nalezy wkretakim przekecié¢
w lewo (1M) w celu zwgkszenia czutéci lub w prawo w celu zmniejszenia czégo( 30k)
4. PODtACZENIE ELEKTRYCZNE

Na rys. 2 przedstawiono sposob padizenia czujnika.
Do poszczegolnych zaciskOw natg podiaczyeé :

883353

rrrreE 1-6 - sondy robocze S1...S6,
7 - son@ odniesienia So ( sonda
zainstalowana po#¢j sond roboczych),

17-18; 15-16; 13-14; 11-12; 9-10; 35-36

Pi P2 min. S6 -wyjscia przekanikowe (zwierne)- kolejno dla
—— LI poziomow S1...S6 ( styki zwarte i dioda
swieci dla sondy zanurzonej w cieczy),
P51 bt M 1 B b ] B B by 2 ] o 5
28-29 - wyjcie przekanikowe —sterownicze
I\ ,I J |.\J pompy ,P1” (pracuje mdzy poziomami
ﬁ H 2 B 84'85), dioda ,,PKVVieCi i Stykl WyjéCiowe
wyj. tranzystor. wyjscia przekoznikowe zwarte dla stanu pracy pomp
CP—-63F 30-31 — wygcie przekanikowe —sterownicze
pompy ,P2” (pracuje medzy poziomami S3-S5)
) dioda ,P2"swieci i styki wyjsciowe zwarte dla
wejscia (sondy) wyjscio przekaznikowe stanu pracy pompy;,
4\ Y
'] |/ |/1 |/ '] 32-33-34 — wy4cie przekanikowe (przeiczne) —
1 R N zabezpieczenie przed suchobiegiem pompy
- “1I°I" 11" “I=1=171717171"1"|| opr&niajacej zbiornik (styki 32-34 do obwodu pomp
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Rys.2. Schemat pagizenia

n
IL styki 32-33 do obwodu alarmu- suchobieg),
s2 czujnika CP-63F.



21-22-23-24-25-26- wyfia tranzystorowe (12V) —kolejno dla poziomow-Sé -do podiczenia
zewgtrznej sygnalizacji optycznej aktualnego poziorbiomika,

27 - zacisk wspolny dla wij tranzystorowych 2426, ( zacisku tego nie moa taczy do masy
w przypadku korzystania z zetwznego zasilacza np. do monitoringu),

19-20 - napkcie zasilania 230V;50Hz.

5. ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE

Do zbiornikéw otwartych magoy¢ stosowane sondy typu SW-1K/....m ( wise na przewodzie)
lub z wykorzystaniem gtowic (G-3... lub G4) z tarndonimontowanych pionowo na gorze zbiornika.
Do gtowic tych g dokrecane sondy ptowe ze stali kwasoodpornej (SK1 ) w odcinkach porbm.
( do przedtaania kolejnych pgtow tulejki TK-1 z gwintem M3)

Do zbiornikéw dinieniowych ( max. 10 bar) madpy¢ stosowane gtowice ( G1; G-3/A;
G-3/B ; G-3/D lub G2) wykonane ze stali kwasoodgp nwvkrecane w krociec z gwintem wewn. %2”
lub 1” dla G2). Szczegdtowe dane techniczne w agldej karcie katalogowe.
Na rys.3 i 4 pokazano przyktadowo gtowigs-3B” i sond; zwieszakow ,SW-1".

Rys. 3 Gtowica typ ,G-3/B” Rys. 4 Stantyp SW-1k/...m”

5.2. Lampki diodowe do zewstrznej wizualizacji poziomu.
Do zewrgtrznego pulpitu sterowniczego przegisorstwo nasze dostarcza diodyiecaceosrednicy
14mm w obudowie do monta tablicowego. Wewtrz oprawy znajduje siodpowiedni rezystor
( 1k) umaliwiajacy bezpdrednie podiczenie diod do wyg CP-63.
Oferujemy lampki typu ,LD-1" w koloca : zielona, czerwonagpita i typu ,LD-2"
dwukolorowa (czerwono/zielona). Oprawki wgpmne w listwy zaciskowe do pagtizenia
przewodow przedstawiono na rys.5.
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Rys. 5. Oprawki z diodami typu LD1 i LD2 doma®trznej sygnalizacji optycznej

Gwarancja — 18 miesgcy od daty zakupu.
Przedstbiorstwo prowadzi sprzedavysytkows.



