STEROWNIK SZESCIU POMP

Typ : SP-6/2
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INSTRUKCJA OBStLUGI C€

Producent i dystrybutor :

Przedskbiorstwo Produkcyjno-Ustugowe ELEKTR O N”
ul. Dolina Zielona 46 a

65-154 Zielona Goéra

Tel/Fax : (68) 326-78-10 www.elektron.zgora.com.pl

1. ZASTOSOWANIE
Mikroprocesorowy sterownik pomp jest przeznaczony d sterowania pra@ max. Sz&ciu pomp -
gtéwnie pracujacych w zestawach pompowych hydroforowych i na przepnpowniachsciekow.

Sterownik ,SP-6/2” realizuje nagiujace funkcje :

B sterowanie pomp sekwencyjne z przemiernmazliwo$¢ sterowania max. czterema zesranymi
czujnikami np. poziomu, &mienia ( programowanie od 1 do czterech aktywnyegdarsterowniczych ).
Wejscia z histerez dla zestawow hydroforowych i bez histerezy dleepampowniciekéw ( do 4 wee
zalczapcych pompy, wydczenie pomp poprzez sansguchobiegu ),

B zabezpieczenie pomp przed suchobiegiem ( jedngcigef dla wszystkich pomp),
B praca pomp w uktadzie automatycznym lgbznym,
B praca ¢czna pomp z pominciem sterownika,
B automatyczne uruchomienie kolejnej pompy w przypiaalkarii juz pracuacej lub
przeznaczonej do rozruchu,
B zabezpieczenie przed réwnoczesnym rozruchem pomypadku zaniku i powrotu najia,
B wizualizacja optyczna na ptycie czotowej stanu vesizigh wegé, wyjs¢ i zaprogramowanej pracy

( stan pracy pomp — ,wybrane do pracy autoomtgj - praca-awaria”, suchobieg,&aione wejcia



sterownicze , ik& aktywnych wejé¢, max. ilgs¢ pomp mogcych pracowéajednoczénie ),
B wyjscia przekanikowe do sterowania pomp — styki zwierne 6 x 5202 AC
B wybor trybu pracy ,R-0-A” oddzielnym przgdznikiem dla kadej pompy, potwierdzenie pracy pomp,
B wyjscia do wizualizacji stanu pracy pomp na drzwiadihgsterowniczej ( diody ,LED”),
B dwa przyciski na ptycie czotowej do programowan&®wnika,
B w przypadku zastosowania na przepompaoseigkow, maliwosé recznego (kontrolowanego)
wypompowanidciekOw ponzej sondy suchobiegu,
Zintegrowanie wielu funkcji w jednym urzadzeniu eliminuje koniecznd¢ stosowania wielu
dodatkowych przekaznikow, czujnikbw poziomu, zabezpieczg, upraszcza poiczenia sterownicze w
szafce umdliwiaj ace zmniejszenie jej rozmiaréw i kosztéw wykonania.

Prosty sposéb programowania trybu pracy stownika ( dwoma przyciskami) nie wymaga
dodatkowego ospretu i specjalistycznych kwalifikacji. Sterownik realizuje funkcje, ktére mozna
uzyskaé stosupc inne sterowniki programowalne w wersjach rozbudownych a tym samym znacznie
drozszych.

2. DANE TECHNICZNE

B napkcie zasilania : 12V ; 50Hz ; ( pobdr mec7 VA )

B wyjscia sterownicze . s@gewyjs¢ przekanikowych —zwierne z jednym stykiem wspélnym,
dorstgania stycznikdw pomp. ( nr. na listwie 3- 4...9)

Dopazalna obcizalnas¢ 250VAC, 5A, cosp=0,8...1,

B wyjscia sygnalizacyjne : sgéwyjs¢ tranzystorowych (10-11...16)do sygnalizacji optygzstanu
awgomp na drzwiach szafki sterowniczej. Dopuszcaaln
obp@lnas¢ 12V ; 0,1A ( zalecane diodyviecace LED).

B wejscia sterownicze  : dwa warianty dziatania( ezalbne od zwory na zaciskach 17-18) :

1. brak zwory - cztery v@p (10-21...24) do sterownia sekwencyjnego pomp
( bapkciowe wefcia stykiem zwiernym — styk zwarty —pompa
puge) np. wyt. cénieniowe, czujniki poziomu cieczy z histegez
Wetenie wszystkich pomp —jednoczesne -po rozwarsysikich
sbyk wegciowych,

2. zwora zagta - cztery wecia j.w. do sekwencyjnego azakania pomp na przep.

sciekdw. Wyhczenie wszystkich pomp —jednoczesne -po rozwarciu

wstish stykdw wefciowych i styku sondy suchobiegu,

. $zavejs¢ (10-25...30) do wybrania automatycznego sterowkaide]
pom(pstyk zwarty pompa wybrana),
. jednejycie (10-20) do zabezpieczenia pomp przed suchadegi
( bepre@iowe —stykiem zwiernym), styk rozwarty- blokadaygm
. $eavejs¢ (10-31...36), beznagiiowe —stykiem zwiernym, do
potwdeenia stanu zatzenia pomp.
B wymiary : 106 x 90 x 58 ze& modutdow na szynie DIN )

3. OPIS KONSTRUKCJI
Konstrukcja uegdzenia umeliwia monta na szynie 35mm. Obud@vw widokiem ptyty czotowej
pokazano na rys.1.
Zastosowanie raziznych listew zaciskowych ( 4x 9 stykéw) ushiwia szybky wymiarg sterownika
bez oddczania przewodow sterowniczych.
Stan kalego wejcia i wyjscia sterowniczego sygnalizowany jest diodamiecacymi na ptycie
czotowej sterownika. Te same diody ,migim@” informup 0 zaprogramowanych funkcjach sterownika.
Na ptycie czotowej znajdugic nastpujace elementy wizualizacji i sterowania :
- ,P1...6"—széc¢ zielonych diod — informujo dwdch nagpujacych funkcjach :
1. diody migajce informug, ktore z pomp P1...P6 zostaty wybrane do pratgraatycznej,
2. diodyswieca swiattem ciagtym dla pomp aktualnie pracigych,
- LAl..6” - sze&c czerwonych diod informagych o awarii pomp ( P1...P6) pragtych
w ukfadzie automatycznym
- ,S81.84” - cztery diody zielone- sygnalizige stan czterech w€jsterowniczych :
1. diody migajce informuj, ktére wefcia zostaty zaprogramowane ( do ktérych




poddczono sygnaty sterownicze z zewn. czujnikow)
2. diodyswieca swiattem cagtym dla we§¢ aktualnie zaiczonych ( zwarty styk
wegciowy zahczapcy wybrara pomg — lub kilka pomp

- ,M1..M4" - czteryzoétte diody informugce o zaprogramowanej max.S§tb pomp
magych pracowéjednoczénie ($wieci sk dioda z liczla
zaprogramowanpoimp).

- ,S0” —czerwona dioda zabezpieczenia pomp przed suchebiegidiodawieci
dla stanu suclegioi — blokada pomp,

- ,47 - przycisk wyboru,

-, - przycisk wégia do trybu programowania oraz akceptacji dokogarveyboru

Sterownik mge zosté zaprogramowany przez producenta wedtug wymagtbiorcy.
Przerwy w zasilaniu sterownika nie powoglamiany ustawionego programuzytkownik lub instalator mze
w dowolnym okresie zmieaiprogram dostosowag sterownik do aktualnych wymagdJstawienia programu
pracy sterownika odbywaesilwoma przyciskamj <« ” i, 0" na ptycie czotlowej. Spos6b programowania,
mozliwe warianty pracy i sposob pagizenia sterownika opisano w instrukcji obstugi.
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Rys. 1 Obudowa sterowmilSP-6/2 z widokiem ptyty czotowe)j.

4. APLIKACJA ZASTOSOWANIA STEROWNIKA
Opis pracy automatycznej sterownika zaprograamego dla wersji max. - cztery czujniki ,S4”, €at
pompy mogce pracowé jednoczeénie ,M4” i szes¢ zainstalowanych pomp ,P1...6”
— na przyktadzie aplikacji przedstawionej na &/s.

4.1. Wersja dla zestawu hydroforowego (napetnianiebiorn.)—brak zwory na zaciskach 17-18
W potaeniu ,,0” przehcznikdw PS1...PS6 wyboru pracy ( R-0-A) widoczestjna ptycie
czotowej stan ustawionego programu preteyownika <$wieci sk z6tta dioda ,M4”,migaja
cztery zielone diody ,S1...S4”. Po praegeniu sz&ciu przehcznikow ( PS1...PS6) w patenie
automatyczne migagielone diody ,P1...6” ( dla pomp aktualnie nraqupcych).

B W tym potlazeniu take, widoczny jest stan ustawionego programu, leezmgaj aswieca si¢
swiattem chgtym diody dla wej¢ aktywnych ,S1...S4” ( zwarty styk wej.) i diody ipp aktualnie
pracycych ,P1...6". Praca pomptzie maliwa jesli nie swieci sk czerwona dioda ,So”
zabezpieczenia przed suchobiegiem ( zwartéciee] 0-20)

B Cykl pracy rozpocznie siautomatycznie, gdy zostaawarte styki pierwszego czujnika
sterowniczego ,.S1” ( wej.10-21 sterownika)astpi zahczenie pierwszgpompy P1
(stycznik ST1) — zapali szielona dioda ,2LD1” ( w sterowniku zielona diogRAl” zmieni stan
swiecenia z migajcego na cigty)

B Przy dalszym spadku npsoienia lub poziomu naghi zamkngcie stykdw drugiego czujnika ,.S2”

3



(wej.10-22) i zakzenie do pracy drugiej pompy P2 ( stycznik ST2)
B Analogicznie nagpny czujnik ,S3"(wej.10-23) zatza pomp P3( stycznik ST3), a czujnik
»94”(wej.10-24) pomp P4( stycznik ST4)
B Zakaczenie pierwszego cyklu napt po wykczeniu wszystkich wéf —stan rozwarty czujnikow
S1...S4.- jednoczesne wgkenie wszystkich pomp
B Przy ponownym spadkugtiienia (poziomu) nagpi nastpny cykl, w ktérym lgda zahczane
nas¢pujace pompy : czujnikiem S1-pompa P2, S2-P3, S3-PR%4
B Przy trzecim cyklu nagpi kolejne przesurcie zahczanych pomp o jedn czujniki beda zahcza
nastpujace pompy : S1-P3, S2-P4, S3-P5, S4-P6,
B W przypadku awarii dowolnej pompy automatycznie@zdna jest nagbna. Stan awarii pompy
sygnalizowany jest zapalenieng szerwonej diody 1LD1...1L.D6
(w sterowniku diody Al...6). Dioda awarii poygwieci sk do czasu proby kolejnego zetenia tej
pompy w nasipnych cyklach — zgaie gdy zostata usugta przyczyna awarii ( zgaie dioda awarii
a zapali sidioda pracy). W przypadku awarii wszystkich pormp(z powodu braku 1 fazy) sterownik
bedzie co 5 minut resetowawarie i probowazahczat pompy od pocatku ( do skutku).
B Przy mniejszych rozbiorach wody w jednym cykhkd¥{pracow& rownoczénie nie
cztery pompy lecz odpowiednio mniej ( jedna, dwile trzy), w kolejnych cyklach pompyeta
zahczane w cyklach przemiennych ( z przesoi@m o jeda pomg)
W uktadzie pracy automatycznej sterownik wprowaogénienie zadczenia kolejnej pompy
0 czas 15 sek. od zakenia poprzedniej. Funkcja ta dziata w przypabkac
- gdy jeden czujnik wégiowy zahcza wecej niz jedra pompg,
- nastpi jednoczesne uaktywnienie kilku we&jS1...54,
- nashpi zanik i powrot napicia zasilagcego.
Przy programowaniu sterownika i w uktadaiacy automatycznej musi dgpetniony warunek
SSEM=sP
- Liczba czujnikéw sterowniczych (S) mniejsza ldlwna liczbie pomp magych pracowajednoczénie (M),
- Liczba pomp mogrych pracowéjednoczénie (M) mniejsza lub rowna liczbie pomp
wybranych do pracy automatycznej (P),
J&li zmniejszymy liczle pomp wybranych do pracy automatycznej ( preatikami R-O-A) tak ze nie
bedzie spetniony powiszy warunek to sterownik automatycznie zmniejszti ,M” i ,S” do wartosci
spetniajcej zalenosé.

4.2. Wersja dla przepompowngciekow (opraznianie zbiorn.)—zapeta zwora na zacisk. 17-18

Rdéznica w stosunku do wersji nr. 1 jest niewielka igga na tymze poszczegolne waia sterownicze
S1...S4 zalczap poszczegolne pompy (#@dy jedra pomg) - rozwarcie wszystkich w&j nie spowoduje
wytaczenia pomp. Wszystkie pompy zostavytaczone jednoczaie po rozwarciu wszystkich wijS1...S4
I rozwarciu wejcia So ( sonda suchobiegu). W tej wersji pompy 4rimg sterowane max. gtioma
wytacznikami ptywakowymi So, S1...S4 ( np. MAC-3).

4.3. Praca gczna pomp.

Kada pompa mze by przehczona na pragcreczm i sterowana swoimi przyciskami ,zat.-wyt’. Praca
reczna odbywa siz pomingciem sterownika. Dziata funkcja potwierdzenia prpoynpy, nie dziata funkcja
awarii pompy. Zabezpieczenie pomp przed suchoemegv tym trybie pracy mma zrealizowé dwojako :

- zabezpieczenie wszystkich pomp jednym stykiem $ovjielenie styku So) — rys. 2.
W przypadku suchobiegu ( rozwarty styk S@ijinej pompy nie nima zahczy¢ do pracy ¢cznej.
- zabezpieczenie kdej pompy oddzielnym stykiem 1So...6So ( powielety&u So) — rys. 2.
Wersja zalecana dla przepompowtiekow. W tym przypadku jest mlbwvos¢ wypompowanigciekow
ponizej sondy suchobiegu. Pompa pracuje tak diugo jaggadtrzymamy wainicty przycisk zat. ( Z1...Z6).
Wybierapc odpowiedni wersg, z rys.2 alternatywnie stosujemy styk So’ lub sti&io...6So.

Do zewrgtrznego pulpitu sterowniczego przedsibiorstwo nasze dostarcza diodgwiecace
o srednicy 14mm w obudowie do montau tablicowego. Wewntrz oprawy znajduje si¢ rezystor ( 12 ) umazliwiaj acy
bezpdrednie podiaczenie diod do wy§¢ sterownika.

Oferujemy nastepujace typy opraw z diodami :
- typ ,LD-1" — dioda w kolorach :zielong czerwona,zétta
- typ ,LD-2" — dioda dwukolorowa (czerwama/zielona)

Uwaga— zainteresowanym wysytamy instruke obstugi sterownika zawierajca
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Rys. 2. Aplikacja podiaczenia sterownika SP-6/2 w uktad sterowania s@&u pomp
sterowanych czterema czujnikami ( pozimou ,cisnienia)
Legenda :
ST1...ST6 — styczniki sig@u sterowanych pomp ( cewki zasilane rag@m 220V~)

ST1.1... ST6.1 - styki pomocnicze zwierne styczmkr1...ST6 —potwierdzenie aakenia pomp
ST1.2....ST6.2 — styki pomocnicze zwierne styczwil®r1...ST6 - podtrzymanie pragcenej
1LD1...1LD6 - sz& czerwonych diod sygnalizagych awar¢ pomp P1...P6 ( na zewn. pulpicie),
2LD1...2LD6 - sz&: zielonych diod sygnalizagych prag pomp P1...P6 ( ha zewn. pulpicie),

PS1...PS6 - seprzehcznikow 3-pozycyjnych do wyboru pracy pomp ,R-0-A”,
S1..54 - cztery wéeja sterownicze z czujnikOw npsoienia lub poziomu (wej.zwarte-zat.)
So - wifie zabezpieczenia przed suchobiegiem dla pracy(s&yk rozwarty-suchobieg)

So’ lub 1So0...6S0 - zabezpieczenie przed suchaedia pracygcznej (powielenie styku So )
Z1...Z6 ; W1...W6 — przyciski sterownicze ,zal.” yW’ w trybie pracy ecznej,
1k - rezystory Xkpolaczone w szereg z diodagwiecacymi.






