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1. ZASTOSOWANIE
Mikroprocesorowy sterownik pomp jest przeznaczony do sterowania pracg dwéch pomp
w siedmiu trybach pracy. Wybér trybu pracy wielopozycyjnym przelacznikiem na plycie czotowej.
Kazda z obu pomp posiada oddzielne zabezpieczenie przed suchobiegiem ( dwie sondy robocze -
poziom blokady i deblokady) . Przeznaczenie poszczegélnych funkcji przelacznika jest nastepujace :
O poz.l - Praca przemienna obu pomp, pompy sterowane jednym stykiem zwiernym
zewnetrznym ( np. wyl. ciSnieniowym). [ przyktad zastosowania rys.4]
O poz.2 - Praca réwnolegla obu pomp, pompy sterowane jednym stykiem zewnetrznym jak
poz.1. Druga pompa zalaczana z 15-sek.opéznieniem. [rys.4]
O poz.3 - Praca sekwencyjna obu pomp, pompy sterowane dwoma stykami zwiernymi
zewnetrznymi ( np. dwoma wylacznikami ciSnieniowymi) [rys.5]
00 poz.4 - Praca sekwencyjna z przemienng obu pomp, pompy sterowane dwoma stykami
jak w poz.3. [rys.6]
0 poz.5 - Praca sekwencyjna obu pomp, pompy sterowane trzema sondami poziomu
w zbiorniku otwartym ( jeden poziom wyl. ’max’ i dwa poziomy zalaczenia ). [rys.7]
0 poz.6 - Praca sekwencyjna z przemienna obu pomp, pompy sterowane trzema sondami
poziomu jak w poz. 5. [rys.7]
O poz.7 - Praca sekwencyjna z przemienng dwoch pomp pracujacych na przepompowni
sciekow. Pompy sterowane trzema stykami zwiernymi ( np. sondami ptywakowymi,
rteciowymi ). Jeden poziom wylgczenia ,,min”’ i dwa poziomy zalaczenia. [rys.8]




2. DANE TECHNICZNE

0 napiecie zasilania : 230V /50Hz,

O pobér mocy :<2 VA,

[0 wyjScia sterownicze : dwa wyj. napieciowe 230V;50Hz, dopuszczalna obcigzalno$¢

SA, cos ¢=0,8...1,

O wejScia sterownicze : siedem wejs¢ dwufunkcyjnych - wejscia stykiem zwiernym
(np. przekaznika, przelacznika) lub wejscia sond poziomu cieczy typu SW-1 (dla cieczy
przewodzacych prad np. woda). Kazdemu wej$ciu ( nr 5...11 na listwie zaciskowej)

odpowiada dioda Swiecgca na plycie czolowej ( S5...S11) opisana tym samym numerem.
Dioda $wieci dla sondy zanurzonej w cieczy lub zwartego styku podanego na to wejscie
( do zacisku nr 1,,N”’)

O temperatura otoczenia : 0..50°C,

[0 masa : 0,25 kg,

O wymiary : 74x38x116 (zgniazdem 74 x 38 x 125),

0 pozycja pracy : dowolna.

3. OPIS KONSTRUKCJI

Konstrukcja urzadzenia umozliwia montaz natablicowy lub zatablicowy. Obudowa
urzadzenia posiada w podstawie cokdt 11-to wtykowy do wspélpracy z gniazdem GS-11B lub innym
(zamiennym). Obudowe z widokiem plyty czolowej pokazano na rys.1. Przy montazu natablicowym
gniazdo nalezy zamocowa¢ wkretami M3x25 lub na szyn¢ 35mm. Do montazu zatablicowego stuza dwie
klamry i kryza. Montaz zatablicowy wymaga wyciecia otworu w tablicy ( drzwiach) o wymiarach
40,5x78mm.

4. FUNKCJE URZADZENIA
Szczegotowy opis funkcji sterownika dla poszczegdlnych pozycji przelacznika :
Pozycja
przelacznika TRYB PRACY
1 - Praca przemienna obu pomp- przyklad zastosowania na rys.4 . Sterownik
zabezpiecza kazdg pompe przed praca na sucho - awaryjne wylaczenie pompy po
wynurzeniu si¢ obu sond ( S5 i S6 dla pompy P1, S7 i S8 dla P2) i ponowne zalaczenie
po ich zanurzeniu (w przypadku pomp sieciowych pobierajacych wode¢ z tego samego
zbiornika sondy do zaciskow 5-6-7-8 nalezy podlgaczy¢ jak na rys.5). Kazdorazowe podanie
sygnatu zalaczenia pompy (np. z wyl. ciSnieniowego- L.C) na styki nr 1-10 (Swieci si¢ dioda
,»510””) powoduje uruchomienie innej pompy. Uklad takiej pracy powoduje rownomierne
zuzywanie si¢ obu pomp w trakcie eksploatacji. Sterownik sprawdza stan pracy kazdej pompy
- ze styku pomocniczego (zwiernego) stycznika pompy (przylaczonego do wejscia 1-11,,S11”
dla P1i1-9,,S9” dla P2).

Brak potwierdzenia pracy przy wystanym poleceniu zalaczenia pompy (aktywne
wyjscie napieciowe na zaciskach nr 1-3 dla P1i 1-4 dla P2) spowoduje zapalenie si¢ czerwonej
lampki ,,awaria” dla tej pompy. W przypadku awarii jednej z pomp ( brak potwierdzenia
pracy np. z powodu suchobiegu lub zadzialania przekaznika termicznego) nastgpi
automatyczne zalaczenie do pracy drugiej pompy. Sprawna pompa bedzie zalaczana po
kazdym sygnale startowym (wej. ,,S10’’), po sprawdzeniu czy stan awarii uszkodzonej pompy
nie zostal usuniety. Po usuni¢ciu awarii pompy powracaja do pracy przemiennej.

2 - Praca rownolegla obu pomp - schemat podlaczenia sterownika taki sam jak w poz.1
(rys.4). Po kazdym sygnale zalgczenia - zwarte styki 1-10 ( Swieci dioda ,,S10”’) zalacza
si¢ najpierw pompa P1 a po 15 sekundach zalacza si¢ pompa P2. W tym trybie pracy
takze jest sprawdzane potwierdzenie zalaczenia kazdej pompy (diody ,,S9”1,,S11”).



RYSUNKI DO INSTRUKCJI STEROWNIKA ,,SP-3”

(32)8 0 W
(2470
(21)6 O
(22)50
(1240

GS—11B (GZU-11)

T T

= :

BaE Dl

08 ¥ o 20
@ - =4
O00O0
11

38 13 93 10
il P
(= —

‘ 4 Pompa P1 Pompa P2 W 10 / 2
?“—O Praca O =
E“—‘"—-ﬁOAworioO
— Os6s8Q =

PR il =
s Y —
~ 8 \@e F —
T 00 7
3 S11 810 S9
~{D) ELEKTRON 9
STEROWNIK POMPY
‘ L TYP SP-3 | E/ i ]

o 1 b

Rys. 1. Obudowa i ptyta czolowa sterownika SP-3

L

2(a)

1. - obudowa urzadzenia,

2. - przezroczysta pokrywa ptyty czotowej,

3. - zielona lampka sygnalizujaca przylaczenie napigcia zasilania,

4. - dwie zielone lampki sygnalizujgce stan pracy pomp P1iP2 - ,PRACA”,

5. - dwie czerwone lampki sygnalizujace stan awarii pomp P1iP2 - L AWARIA”,

6. - cztery zielone lampki sygnalizujgce zanurzenie poszczegdlnych sond roboczych
357 3,,.56” 3,877 1,,S8” lub podanie styku zwartego na te wejscia -do zacisku "N”( 1),

7. - przelgcznik 7-mio pozycyjny do wyboru trybu pracy pomp. Dostep do niego po zdjeciu przezroczystej
pokrywy (2), ktéra mozna zdja¢ po jej chwyceniu i lekkim naci$nigciu dwoma palcami w punktach
oznaczonych literg ,,P”,

8. - trzy Z6lte diody sygnalizujace stan poszczegdlnych wejsé sterowniczych : ,,89”(zaciski 1-9) ;
,.310”(zaciski 1-10) ; S117(zaciski 1-11) ; - dioda $§wieci dla stanu - zaciski zwarte,

9. - cokét 11-wtykowy do wspdtpracy z gniazdem,

10. - dwa czarne suwaki do aretacji obudowy z gniazdem ( tylko z GS-11B).

11. - gniazdo przytaczeniowe GS-11B ( w nawiasach numery dla gniazda zamiennego GZU-11 )
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Rys. 2. Schemat wyprowadzen sterownika
( w nawiasach numeracja dla gniazda GZU-11 )

Rys.3 Sonda SW-1K/...m
z przewodem LY-075 o dtugosci 3...100m
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Rys.4 Przykladowy schemat sterowania dwéch pomp glebinowych (P1;P2). Praca pomp
przemienna (poz.1 przelgcznika) lub réwnolegla (poz.2 przelacznika). Pompy sterowane
jednym stykiem zwiernym ,,L.C”.

LC - styk sterujacy praca automatyczng np. wylacznik ci$nieniowy,
ST-1 - stycznik zataczajacy pompe gtebinowa ,,P17,

ST-2 - stycznik zataczajacy pompe gtebinowa ,,P2”,

W1;W2- wylaczniki sterownicze pomp,

PL1 - przetacznik wyboru pracy ,,A-O-R” dla obu pomp.
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Rys.5 Przykladowy schemat sterowania dwoch pomp sieciowych (P1;P2). Praca pomp
sekwencyjna ( poz.3 przelacznika) - pompy sterowane dwoma stykami zwiernymi
»LC1”1,,LC2” (np. wylaczniki ciSnieniowe)

LCI1 - styk sterujacy praca automatyczng pompy ,,P1”°(LC2- ster pompy ,,P2”),
ST-1 - stycznik zalaczajacy pompe glebinowa ,,P1” (ST2-pompg ,,P2”),
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Rys.6 Przykladowy schemat sterowania dwéch pomp glebinowych (P1;P2). Praca pomp
sekwencyjna z przemienng ( poz.4 przelacznika) - pompy sterowane dwoma stykami
zwiernymi ,,LLC1” i ,,LLC2” (np. wylaczniki ci$nieniowe) -jak na rys.5.

LCI1 - styk zatgczajacy do pracy automatycznej pierwsza pompg (,,P171ub ,,P2”),
LC2 - styk zalaczajacy do pracy automatycznej druga pompe (,,P2”Iub ,,P17),
ST-1 - stycznik zalgczajacy pompe giebinowa ,,P1” (ST2-pompg ,,P2”),

PL1

- przetacznik wyboru pracy ,,A-R” dla obu pomp. W ukladzie pracy recznej
wyj$cia napieciowe nr 3 i 4 aktywne bez wzgledu na stan wejs¢ nr 91 11.,
W1;W2- wylaczniki sterownicze pomp,
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Rys.7 Przykladowy schemat sterowania dwéch pomp glebinowych (P1;P2). Praca pomp
sekwencyjna ( poz. 5 przelacznika) lub sekwencyjna z przemienng ( poz.6 przelacznika)
- pompy sterowane trzema sondami poziomu ( np. typu SW-1) w zbiorniku.
R - przekaznik wyboru trybu pracy obu pomp ( wyl.-praca automatyczna,
zal.-praca rgczna), sterowany przetacznikiem PL1,

ST-1 - stycznik zalaczajacy pompe giebinowa ,,P1” (ST2-pompg ,,P2”),
W1;W2- wylaczniki sterownicze pomp.

PL 1

- przetacznik

wyboru pracy ,,A-O-R” dla
pompy ,,P1”(PL2-dla pompy
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Rys.8 Przykladowy schemat sterowania dwéch pomp (P1;P2) na przepompowni $ciekow.
Praca pomp sekwencyjna z przemienng ( poz.7 przelacznika)
- pompy sterowane trzema sondami poziomu ( np. ptywakowe, rteciowe) w zbiorniku.
R - przekaznik posredniczacy poziomu alarmowego (powielenie styku wyt.
ptywakowego ) do zewng¢trznej sygnalizacji alarmu,
PL1 - przetacznik wyboru pracy ,,A-O-R” dla pompy ,,P1”’(PL2-dla pompy ,,P2”), posiadajacy dwie pary stykéw.
Przy pracy re¢cznej dziata zabezpieczenie przed suchobiegiem,
ST-1 - stycznik zalagczajacy pompe ,,P1” (ST2-pompg ,,P2”).
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Rys.9 Przykladowy schemat dwustopniowego sterowania ( 2x 2 pompy) z zastosowaniem dwaéch
sterownikéw SP-3.
1SP-3 - sterowanie praca sekwencyjng z przemienna dwdch pomp glebinowych (P1,P2)
2SP-3 - sterowanie praca sekwencyjng z przemienng dwéch pomp I11° (P3,P4),
pompy te pobieraja wod¢ ze zbiornika otwartego i pompuja do ci$nieniowego.
W1;W2- wylaczniki sterownicze pomp gtgbinowych,
ST-1 - stycznik zalaczajacy pompe glebinowa ,,P1” (ST2-pompg ,,P2”),
PL1 - przelacznik wyboru pracy ,,A-R” dla obu pomp glebinowych,
W3;W4- wylaczniki sterownicze pomp 11° ( P3,P4),
ST-3 - stycznik zalaczajacy pompe ,,P3” (ST4-pompe ,,P4”),
PL2 - przetacznik wyboru pracy ,,A-R” dla obu pomp II°,
LC1 - styk zalgczajacy do pracy automatycznej pierwsza pompe II° (,,P3”1ub ,,P4”),
LC2 - styk zalgczajacy do pracy automatycznej druga pompe I1° (,,P4”lub ,,P3”),
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Praca sekwencyjna pomp P1 i P2 - przyklad zastosowania rys.S. Pompy sterowane sg
dwoma zewng¢trznymi stykami zwiernymi (wej.,,S11” -zaciski 1-11 i ,,S9”’-zaciski 1-9)
np. z dwéch wylacznikéw ,,LC” zalaczajacych pompy przy réznych cisnieniach.
W tym trybie sygnal podany na wej.”S11°(1-11) zawsze zalgcza do pracy pompe¢ P1,
natomiast podany na wej.”’S9’(1-9) pompe P2. Uklad taki moze by¢ zastosowany
w przypadku gdy jedna pompa jest podstawow3g (o wiekszej wydajnoS$ci), natomiast pompa
druga jest pomocnicza zalgczang dodatkowo w przypadkach gdy wydajnos$¢ pompy
podstawowej jest niewystarczajaca. Na rys.5 przedstawiono sposéb zabezpieczenia przed
suchobiegiem dla pomp II° ( pobierajacych wode z jednego zbiornika) W tym trybie nie jest
kontrolowany stan pracy pompy.

Praca sekwencyjna z przemienng - przyklad zastosowania rys.6. Praca sekwencyjna
pomp jak w pozycji,,3”,lecz sygnal podany na wej.”S11”’(zaciski 1-11) kazdorazowo zalacza
inna pompe jako pierwsza do pracy (praca przemienna), natomiast podany na wej.S9’(1-9)
zalacza jako drugg w kolejnosci dotychczas niepracujgca pompe. Uklad
taki moze by¢ zastosowany przy jednakowej wydajno$ci obu pomp. Druga pompa jest
zalaczana tylko w przypadkach niewystarczajacej wydajnoSci jednej pompy, praca
przemienna powoduje rownomierne zuzywanie si¢ obu pomp w czasie eksploatacji.
W tym trybie nie jest kontrolowany stan pracy pompy. Praca r¢czna obu pomp po przylaczeniu
styku zwartego do wej.”’S10” (1-10) -w tym trybie dziala zabezpieczenie przed suchobiegiem.

Praca sekwencyjna pomp P1 i P2 - przyklad zastosowania rys.7. Pompy sterowane
sq trzema sondami poziomu cieczy umieszczonymi w zbiorniku. Sonda wylaczajaca obie pompy
( poziom max.) przylaczona do wej. ,,S11”° (zacisk 11), sonda zalaczajaca jako pierwsza do
pracy pompe P1 do wej. ,,S10”(10) , natomiast dolna sonda zalaczajaca druga pompe P2 do
wej. ,,.99” (9). Uklad sterowania pomp jest taki sam jak w poz.3 przelacznika a réznica polega
na odmiennych sygnalach sterujacych ( styki zwierne - sondy). Uklad taki moze by¢
zastosowany w przypadku gdy pompa P1 jest podstawowa (o wigkszej wydajnosci), natomiast
pompa druga jest pomocnicza zalaczana dodatkowo w przypadku gdy poziom wody zbiornika
opada w dalszym ciagu przy pracujacej pompie P1. Praca reczna obu pomp po odlaczeniu sond
sterujacych od zaciskow nr 9-10-11.W tym trybie nie jest kontrolowany stan pracy pompy.

Praca sekwencyjna z przemienng - przyklad podlaczenia taki sam jak w poz.5
(rys.7.) Praca sekwencyjna pomp jak w pozycji,,5”,lecz sonda przylaczona do zacisku
10 kazdorazowo zalgcza inng pompe jako pierwsza do pracy (praca przemienna), natomiast
dolna sonda ( wej. ,,S9”-zacisk 9) zalacza jako druga w kolejnosci dotychczas niepracujaca
pompe. Uklad taki moze by¢ zastosowany przy jednakowej wydajnosci obu pomp. Druga
pompa jest zalaczana tylko w przypadkach niewystarczajacej wydajnosci jednej pompy, praca
przemienna powoduje rOwnomierne zuzywanie si¢ obu pomp w czasie eksploatacji. W tym
trybie nie jest kontrolowany stan pracy pompy.

Praca sekwencyjna z przemiennga dwéch pomp zainstalowanych na przepompowni $ciekow
- przyklad podlaczenia rys.8. W ukladzie zastosowano trzy sondy ptywakowe
( np. rteciowe). Sonda srodkowa ,,S6’’(zaciski 1-6) zalacza do pracy pierwszg pompe
- w kazdym cyklu inng , natomiast druga jest zalaczana przez gérna sonde ,,S7”
(zaciski 1-7) gdy wydajnos¢ jednej pompy jest niewystarczajaca do opréznienia komory. Dolna
sonda ,,S5”(zaciski 1-5) wylacza obie pompy. Na rys. zastosowano przekaznik posredniczacy
dla gérnej sondy w celu powielenia styku do zewnetrznej instalacji alarmowej. W tym trybie
kontrolowany jest stan pracy pomp ( przy pracy automatycznej). Awaria jednej pompy
powoduje, Ze sprawna pompa zalaczana jest zawsze na poziomie sondy Srodkowej. Przy pracy

pompy w ukladzie r¢cznym dziala zabezpieczenie przed suchobiegiem - wylaczenie na poziomie
dolnej sondy.



Na rys.9 przedstawiono przyklad zastosowania dwéoch sterownikow do sterowania pompowni
dwustopniowej . Praca sekwencyjna z przemienna dwéch pomp glebinowych pompujacych wode do
zbiornika otwartego ( poz.6 przelacznika sterownika ,,1SP-3”) i taki sam tryb pracy dwéch pomp II°
pobierajacych wode z tego zbiornika i pompujacych do zbiornika ciSnieniowego ( poz.4 przelacznika
sterownika ,,2SP-3”).

Dla wybranego ukladu polaczen ustawienie przelacznika na pozycje¢ nie przeznaczong dla tego
ukladu nie spowoduje uszkodzenia sterownika lecz bedzie przyczyna nieprawidlowej pracy pomp.
5. MONTAZ ELEKTRYCZNY

Do zaciskow urzadzenia nalezy przylaczy¢ przewody zgodnie z rys. nr 2.
(w nawiasie nr zaciskow dla gniazda GZU11)
O do zacisku ,,2” (a) - przewoéd ,,L.”’ (fazowy) zasilania 230V, S0Hz
O do zacisku ,,1” (11) - przewéd ,,N”’ zasilania, sonde¢ odniesienia ,,So”’(zainstalowana
ponizej sond roboczych S1...S4 dla trybu pracy 1...6)
W przypadku stosowania wylacznikéw réznicowo-pradowych nie
instalowa¢ sondy ,,So”” w uziemionych zbiornikach (podiaczonych
do zacisku ,,PE”) - np. studnie gl¢binowe ( rys.5)
UWAGA ! - niedopuszczalne jest odwrotne podlaczenie przewodow zasilajacych ,,L” i ,,N”.
O do zaciskéw ,,1” (11) i,,3” (14) - cewke stycznika lub przekaznika ( 220V,50Hz) pompy P1.
O do zaciskéw ,,1” (11) i,4” (12) - cewke stycznika lub przekaznika ( 220V,50Hz) pompy P2.
Dla trybu pracy 1-6 przelacznika :
O do zaciskéow ,,5 (22)i,,6” (21) - sondy robocze pompy P1 -sonda gérna ,,S6” -6, dolna ,,S5°-5,
O do zaciskéw ,,7”° (24)i,,8” (32) - sondy robocze pompy P2 - sonda gorna ,,S8” -8, dolna ,,S7°-7 ,
Sondy moga by¢ wspélne dla obu pomp ( pompy sieciowe)
Jako wspolne zabezpieczenie przed suchobiegiem mozna takze
przylaczy¢ styk rozwierny miedzy zacisk ,,1”’ (11) a zmostkowane ze soba
zaciski ,,5-6-7-8” ( np. w przypadku poboru wody z rurociagu).
O do zaciskéw ,,9 (34) -10(b) - 11”°(31)- zewnetrzne sygnaly sterujace - styki zwierne lub sondy,
wedlug opisu poszczegélnych funkcji potozenia przelacznika (w pkt. 4)
Dla trybu pracy 7 przelacznika :
O do zaciskéw ,,1’(11) i,, 7”°(24) - sonde gorng - poziom max. -zal. drugiej pompy (dioda ,,S7”)
O do zaciskow ,,1°(11) i,,6°(21) -sonde¢ Srodkowq - poziom zal. pierwszej pompy (dioda ,,S6)
O do zaciskow ,,1°(11) i,,5°(22) -sonde¢ dolng - poziom wylaczenia obu pomp (dioda ,,S5”)
O do zaciskow ,,17°(11) i ,,8°(32) - styk zwarty - praca reczna pompy P1 ( dioda ,,S8”)
O do zaciskow ,,17’(11) i,,10”(b)- styk zwarty - praca reczna pompy P2 ( dioda ,,S10)
O
O
U

do zaciskéw ,,17°(11) i,,9°(34) - styk zwierny stycznika pompy P2 -potwierdzenie pracy ( ,,S9”°)
do zaciskéw ,,17(11) i ,,11”°(31)- styk zwierny stycznika pompy P1 -potwierdzenie pracy ( ,,S11)
waga! - Nie wolno dokonywac podiaczen oraz napraw pod napieciem a takze przez osoby
nie posiadajace odpowiednich uprawnien.
Ze wzgledu na zastosowanie gasikow ,,RC” na wyjsciach napieciowych
[ zaciski nr 3 (14) i 4 (12) ] , moze pojawia¢ si¢ na tych zaciskach napiecie niebezpieczne
takze w czasie nieaktywnym dla tych wyjs¢.
6. SPOSOB_ZAMAWIANIA
0 wykonanie do montazu natablicowego lub na szynie - typ ,,SP-3”
O wykonanie do montazu zatablicowego ( z dwoma klamrami i kryzg) - typ ,,SP-3/K”
Oddzielnie nalezy zamowi¢ gniazda typu GZU-11 lub inne np. GS-11B ( drozsze)
Sonda typ SW-1K - przykladowe oznaczenie SW-1K/15 ( sonda z przewodem dlugosci 15m.).
Widok sondy przedstawiono na rys.3.

Producent udziela gwarancji na okres 12-tu miesiecy od daty sprzedazy
Data Sprzedazy .......ccceceeeeccccnneeccscnssecsens



