STEROWNIK DWOCH POMP
Typ : SP—4 -DC

Rozruch bezpéredni ( sterowanie 4-rema ptywakami)
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1. ZASTOSOWANIE

Mikroprocesorowy sterownik pomp jest przeznaczony d sterowania pra@ dwoch pomp
0 rozruchu bezpdrednim - gtébwnie pracujacych na przepompowniachsciekow .
Sterownik ,SP-4" realizuje nastepujace funkcje :
B sterowanie pomp sekwencyjne - dwa poziomy zgizenia , jeden poziom wyczenia,
B praca pomp przemienna,
B praca pomp w uktadzie automatycznym lub ¢cznym z maliwoscia kontrolowanego
wypompowaniasciekow ponizej dolnej sondy,

mozliwos$¢ zmiany pomp po ustawionym czasie ggitej pracy jednej - ustawiany czas

0,5;1,0; 1,5 godziny,

automatyczne uruchomienie drugiej pompy w przypadkuawarii pierwszej,

zabezpieczenie przed suchobiegiem,

zabezpieczenie przed rownoczesnym rozruchem pompmzypadku zaniku i powrotu napiecia,
wyjscia do zewrtrznej sygnalizacji alarmowej,

wyjscia stanu pracy przepompowni, stanow alarmowych -dadalnej transmisji na dyspozytorni

( np. drogs radiowa, kablows ),

B wizualizacja optyczna na ptycie czotowej stanu wssykich wejsé i wyjs¢,

B diagnostyka prawidtowej kolejnosci zalaczania s¢ sond — zmiana trybu sterowania pomp
w przypadku uszkodzenia sond i sygnalizacjanrii,

B wejscia i wyjscia do sterowania i wizualizacji na drzwiach szafksterowniczej.

Zintegrowanie wielu funkcji w jednym urzadzeniu eliminuje koniecznd¢ stosowania wielu
dodatkowych przekaznikow, czujnikdw poziomu, zabezpiecz, upraszcza podczenia sterownicze
w szafce umadliwiaj ace zmniejszenie jej rozmiaréw i kosztéw wykonania.

2. DANE TECHNICZNE

B napiecie zasilania

B pobor mocy
B wyjscia sterownicze

B wyjscia sygnalizacyjne

B wejscia sterownicze

B temperatura otoczenia
B masa

: =12V DC - dla przepgmowni z pracujacej z trzema lub czterema

ptywakami ( dla przepompowni pracujacej wytacznie z trzema ptywakami

femwana jest wersja z zasilaniem ~12V AC - szcz@gwy opis
oaldzielnej instrukcji )

1< T VA,

: dwa wyia przekaznikowe —zwierne ( do sterowania stycznikéw obu
orpp) . Dopuszczalna obazalnosé 250VAC, 5A, cosp=0,8...1,

. osiem wyg tranzystorowych do sygnalizacji optycznej stanu pacy na
ulpicie sterowniczym ( praca-awaria dla kadej pompy, alarm, trzy
ozomy sciekdw). Dopuszczalna obgizalnosé 12V ; 0,1A ( zalecane
iody Swiecace).
edno wyjscie tranzystorowe do zewstrznej sygnalizacji dzwiekowe;.
ofuszczalna obegjzalnosé 12V/ 0,2A — sygnat eigly. Jednoczesne
balgzenie wszystkich wy§¢ nie maze przekroczy 0,35A.
lepwyjs¢ (opcja) tranzystorowych do zdalnej transmis;ji ( 1p. droga

radiowg) stanu pracy pompowni.( praca, awaria dla kadej pompy, alarm)

. trzy wejcia sond poziomu cieczy - wegia stykiem zwiernym
ng. ptywakowe typu MAC-3) lub sond konduktometrycaiych
dig cieczy przewodacych prad ).

. dwvejscia ( beznapéciowe —stykiem zwiernym) do sterowania¢cznego
ublautomatycznego pomp.

. dwvejscia ( beznapeciowe —stykiem zwiernym) do potwierdzenia stanu
ataczenia pomp.

:X2lwa wegcia do recznego sterowania pomp przyciskami

,start - stop” (oddzielne dla kazdej pompy).

edno wegcie do kasowania alarmu z zewgtrznego pulpitu

(alarm mozna skasowé takze przyciskiem w sterowniku)
: 0..5TC,
: 0,40 kg



B wymiary : 106 x 90 x 58,
B pozycja pracy . dowolna.

3. OPIS KONSTRUKCJI

Konstrukcja urzadzenia umaliwia montaz na szynie 35mm. Obudow z widokiem ptyty czotowej
pokazano narys.1.

Zastosowanie roatcznych listew zaciskowych ( 4x 9 stykow) unibwia szybka wymiane
sterownika bez odjczania przewoddéw sterowniczych.

Stan kadego wefcia i wyjscia sterowniczego sygnalizowany jest diodandiviecacymi na ptycie
czotowej sterownika. Dodatkowo informacje o stani@racy pompowni 3 wyprowadzone do
zewretrznej sygnalizacji optycznej na pulpicie sterowniezym i do ewentualnej zdalnej transmisji do
dyspozytorni. Na ptycie czotowej znajduje giponadto przycisk do kasowania alarmu i do ustawieia
max. czasu cigtej pracy jednej pompy.

Na ptycie czotowej znajduj sie nasigpujace elementy sterownicze :
- Zpr’ — dwie zielone diody informuj ace o zezwoleniu zalczenia pomp do pracy,
- LAw” - dwie czerwone diody informujace o awarii pomp ( P1;P2) — zalczenie alarmu,
- ,Pr’ - dwie zielone diody potwierdzajace prag pomp,
- ,S1"— zielona dioda dolnego poziomu ( poziom wy€zenia pomp).
Diody S1,;S2;S8viecg dla stanu zanurzenia sond.
- ,S2"— zielona dioda poziomusrodkowego (poziom zadczenia pierwszej pompy),
- ,S3"— zielona dioda goérnego poziomu ( zatzenie drugiej pompy -praca obu pomp),
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Rys. 1 Obudowa sterownika SP-4 z widokreptyty czotowej.
1. obudowa z tworzywa sztucznego (ABS)
2. cztery roziczne listwy zaciskowe 9-stykowe 4. przycislsdwania alarmu
3. czterndcie lampek sygnalizacyjnych (LED) 5. przycigyboru czasu pracy qitej

»AL.” — czerwona dioda - alarm z powodu awariidowolnej pompy lub awarii sond ,S1” ; ,S2”,
.K” - przycisk kasowania alarmu - zdubbwany z zewrtrznym ( 4 na rys.1)
,0,5” ,1,0" ,1,5” —trzy z0tte diody informujace o wybranym max. czasie gotej pracy
jednej pompy ( w godzinach)swieci sk dioda z wybranym czasem, funkcja
przejczenia pomp wyjczona gdyzadna dioda s¢ nie swieci,
.N” — przycisk wyboru czasu cagtej pracy — zmiana czasu przez przy€niecie
i przytrzymanie przez czas ok.dek przycisku. ( 5 na rys.1)
-~ -zielona dioda kontroli napiecia zasilania sterownika.



4. PODtACZENIE ELEKTRYCZNE

Na rys. 2 przedstawiono sposob pagdkenia sterownika, natomiast na rys.3 przyktad apkaciji

sterownika wiaczonego do uktadu sterowania dwoch pomp.

Do poszczegolnych zaciskdw nalg podiaczye :

1-2
3-6

3-9
10

11

12
13
14
15

16
17
18

napjcie zasilania sterownika ( = 12V luli2V )

wyfcie przekanikowe (230V;5A) do sterownia pompy P1 ( 3-fazagbvka stycznika
pompy)

wygcie przekanikowe (230V;5A) do sterownia pompy P2 ( 3-fazagdvka stycznika pompy)
zacisk wspolny dla wég tranzystorowych 11...18 i wjbeznapjciowych 28...36
(wyfcia 11...17 do zewttrznej sygnalizacji optycznej, ol¢alncs¢ 12V;0,1A ;
wyfcie 18 do zewgtrznej sygnalizacji alarmu, okgialnas¢ 12V;0,2A)

wyfcie do potwierdzenia pracy pompy P1 ( np.do zigjaiody 1LD2-rys.3)

[ LD2 —lampka diodowa dwukolorowa — zeno/zielona |
wyfcie stanu awarii pompy P1 (np. do czerwonej diodp2 —rys.3)
wyfcie do potwierdzenia pracy pompy P2 ( np.do zigjaiody 2LD2-rys.3)
wyfcie stanu awarii pompy P2 (np. do czerwonej diodp2 —rys.3)
wykcie do sygnalizacji poziomu gornego ,S3” ( zielodenda 3LD1 -rys.3)

[ LD1 —lampka diodowa — czerwona lublana |
wyfcie do sygnalizacji poziomirodkowego ,S2” ( zielona dioda 2LD1 -rys.3)
wyfcie do sygnalizacji poziomu dolnego ,S1” ( zielodeoda 1LD1 -rys.3)
wyfcie do podiczenia diody alarmowej ( czerwona dioda 5LD1 —rysZ&wretrznego
sygnalizatora akustycznego (S.Ak.-rys.3ygnat cigty.
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Rys.2 Sposoéb podiczenia sterownika SP-4



28
29
30
31
32
33
34
35
36

wejcie potwierdzenia pracy pompy P1 ( np. styki pomcma stycznika ST1 pompy P1-rys.3)
wejcie potwierdzenia pracy pompy P2 ( np. styki pomaxa stycznika ST2 pompy P2-rys.3)
wejscie —przycisk ,Start” do pracycznej pompy P1 ( przycisk zwierny PS1.1 —rys.3)
wejscie —przycisk ,,Stop” do pracycznej pompy P1 ( przycisk rozwierny PS1.2 —rys.3)
wejscie —przycisk ,Start” do pracycznej pompy P2 ( przycisk zwierny PS2.1 —rys.3)
wejcie —przycisk ,Stop” do pracycznej pompy P2 ( przycisk rozwierny PS2.2 —rys.3)
wejcie — sterowanie automatyczne pomp ( styk A prztika 3-pozycyjnego PP1- rys.3)
wejcie — sterowaniegczne pomp ( styk R przgiznika 3-pozycyjnego PP1- rys.3)

wejcie — kasowanie alarmu zewtrenym przyciskiem ( przycisk zwierny PK1 na rys.3)

24 zacisk wspdlny dla wéjsond poziomu 25 (S3-gorna); 26 (82dkowa): 27 (S1-dolna)
I wyg¢ 5-ciu sygnatow ( opcja) do zdalnej transmisji (dpg radiony —modut MTR-1)
zaciski 19...23

19 - wyjcie do zdalnej transmisji —praca P1; 20 $aigj—awaria P1

21 - wyicie do zdalnej transmisji —praca P2 ; 22 $eigj—awaria P2 ; 23 —wégie —alarm

5. TRYB PRACY AUTOMATYCZNY

Przefacznik wyboru pracy ustawi¢ w potozenie ,A” (zwarte styki 10-34 rys.3), automatyczny,
bezobstugowy tryb pracy obu pomp,

Cykl pracy rozpocznie s¢ automatycznie, gdy pozionsciekdw naptywajacych do komory
przekroczy wysokd&¢ sondy pomiarowej ,S2” §rodkowa),

Nastepuje automatyczne zadczenie pompy P1 i rozpoagie procesu przepompowywania
sciekow (zahczenie stycznika ST1 —rys.3)

Gdy poziomsciekOw obnizy sie ponizej sondy ,S1” nasgpuje wytaczenie pompy P1

i zatrzymanie procesu przepompowywaniéciekéw,

Przy ponownym przekroczeniu poziomuciekow wysokdci sondy ,S2”, nastpuje zalaczenie
do pracy pompy P2 (zadczenie stycznika ST2 —rys.3) - w cyklu automatycziny pompy
zalaczaja sie naprzemiennie na poziomie sondy ,S2”

W przypadku gdy poziomsciekéw w dalszym cagu wzrasta ( ilcgs¢ sciekdw naptywajacych
jest wieksza od ilaci sciekdw przepompowywanych) i przekroczy poziom gorg sondy
»53"nastapi zalaczenie do pracy rownolegtej drugiej pompy P1,

Obie pompy pracuja rownolegle do chwili obngenia sg poziomusciekOw ponizej

sondy ,S1” - na tym poziomie nasipi wytaczenie obu pomp,

Ponowny wzrost poziomusciekow do wysokdci sondysrodkowej ,S2” spowoduje zakczenie
do pracy jednej pompy - innej od zadczonej jako pierwsza w poprzednim cyklu (w
przypadku gdy pracowaty obie),

Stan pracy pomp ( praca, awaria) sygnalizowany jestapaleniem s¢ odpowiednich diod na
ptycie czotowej i na zewmtrznym pulpicie (wyjscia —zaciski 10-11...14),

W przypadku awarii jednej z pomp druga zahczana jest automatycznie na tym samym
poziomie (,S2") —jednoczénie zakczony zostaje sygnat alarmu, oraz uruchomienie
wewnetrznej sygnalizacji optycznej (czerwona dioda ,,AL”) oraz zewnetrznej optycznej

i akustycznej (podiczonych do wygcia 10-18). Kasowanie alarmu automatycznie po
obnizeniu sie poziomusciekdéw ponizej sondy ,S1” lub recznie przyciskiem na ptycie czotowej
sterownika lub zewrtrznym przyciskiem zwiernym (wyjscie 10-36) — przycisk przytrzyma
wcEniety przez czas ok. 1sek.,

W przypadku uszkodzenia ( np. zawieszeniagijednej z dwoch dolnych sond (S1; S2),
nastapi zataczenie sygnatu alarmu i lpda pracowaé obie pompy medzy sprawnymi sondami
»31-S3” lub ,S2-S3” ( druga pompa zahczana z opd@nieniem czasowym). Uszkodzenie
obu dolnych sond spowoduje zakzenie alarmu i wyhczenie pomp po ogignieciu poziomu
sondy ,S3”.



B Sterownik SP-4 umadliwia automatyczne przehczenie na drug pompe w przypadku ciagtej pracy
pierwszej ( np. przy intensywnych opadach deszczupruga pompa mae by zalaczona po
wybranym czasie pracy — 0,5 ; 1,0 ; 1,5 godziny (rikcja ta moze by¢ nieaktywna). W celu wyboru
czasu pracy naley nacismé¢ przycisk ,h” na ptycie czotowej sterownika pompy iprzytrzymac¢ przez
czas min. 1 sek. Zapalona jedna z trzech diod inforuje o ustawionym maksymalnym czasie ggtej
pracy jednej pompy, gdy nieswieci sie zadna dioda funkcja czasowej zmiany pomp jest wgtzona.
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Rys.3. Aplikacja podigczenia sterownika SP-4 w uktad sterowania dwoch pgm

6. TRYB PRACY RECZNY

B Przefacznik wyboru pracy ustawi¢ w potozenie ,R” 7 (zwarte wejscie 10-35 rys.3)
— kczny tryb pracy obu pomp,

B W celu rozpoczcia cyklu przepompowywaniasciekow nacismé przycisk ,START” dla dowolnej
pompy ( dla P1 zwarte wejcie 10-30 a dla P2 wégie 10-32),

B Obie pompy w tym cyklu zabezpieczoneasprzed suchobiegiem - praca¢gczna w tym cyklu jest
mozliwa gdy poziomsciekOw przekracza wysokéé¢ sondy ,S1”,

B Wylaczenie pompy pracugcej w tym cyklu moze nashpié po nacsnieciu przycisku ,STOP”
(rozwarcie wejscia 10-31 dla pompy P11 10-33 dla P2), lub autortyeznie po obnieniu sie
poziomu sciekow ponizej sondy ,S1”,

B Do pracy recznej maze by¢ zalgczona jedna lub obie pompy,



B W tym ukladzie mozliwe jest takze reczne przepompowanigciekOw ponizej poziomu dolnej sondy
.91" - w tym celu nalezy nacismé przycisk ,START” i trzyma ¢ wcisniety tak dtugo jak diugo ma
pracowa¢ pompa. Pompa zajczy sk po czasie ok. 2 sek. od wiiiecia przycisku ,START” - w tym

cyklu nalezy kontrolowa¢ poziomsciekdw w komorze poniewa wytaczone jest zabezpieczenie
przed suchobiegiem.

UWAGA'!

Sterownik posiada wewRrtrzne zabezpieczenie przegieniowe dla wyg¢ tranzystorowych
( sumaryczne obcizenie < 0,35A). Przekroczenie max. obgienia spowoduje czasowe ogitzenie
wyj$¢ tranzystorowych. Po usapieniu przeciazenia wyjscia zostary uaktywnione.

7. ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE ( ZEWNETRZNE)

7.1. Lampki diodowe do zewstrznej sygnalizacii.

Do zewretrznego pulpitu sterowniczego przedsibiorstwo nasze dostarcza diodgwiecace o
srednicy 14mm w obudowie do montau tablicowego. Wewntrz oprawy znajduje sie
odpowiedni rezystor ( 1k) umdliwiaj acy bezpdrednie podfaczenie diod do wy§¢ sterownika.

Oferujemy nastepujace typy opraw z diodami :
- typ ,LD-1" — dioda w kolorach :zielong czerwona,zétta

- typ ,LD-2" — dioda dwukolorowa (czerwama/zielona) — stosowana do sygnalizaciji
pracy lub awiapompy
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Rys. 4. Oprawki z diodami typu LD1 i LD2 do zenetrznej sygnalizacji optycznej

Oprawki wyposazone w listwy zaciskowe do podiczenia przewoddw przedstawiono na
rys.4. Proponowane diody pobieraj przy napieciu 12V prad ok. 0,01A
Oprawki nie stanowh wyposazenia sterownikow i  sprzedawane oddzielnie.

7.2. Zasilacz typ ,Z-1"([R30/=12V z maliwoscia podhczenia dodatkowej czwartej sondy
przelewowej - alarm)

Do zasilania sterownika ,SP-4" (weja =12V) przedskbiorstwo nasze produkuje zasilacz
typu ,Z-1" do monta zu szynowego ( 3 moduty). Zasilacz ten umbwia poza zasilaniem sterownika
takze zastosowanie w ukladzie sterowania dodatkowej canej sondy ,,S4”. Sonda ta zainstalowana
nad sondami roboczymi ( S1,S2,S3) sty do sygnalizacji przelewu, ktéry mae wysgpié
np. w przypadku awarii obu pomp lub naptywu sciekow przekraczapcego wydajnéé pomp.



Na rys. 4 przedstawiono schemat pogézenia zasilacza i sterownika z wykorzystaniem cztech
sond.

W uktadzie tym czwarta sonda ( zanurza) uaktywnia zewretrzny alarm akustyczny i
optyczny wspotpracujcy ze sterownikiem. Sygnat alarmu od przelewu jestasowany analogicznie
jak w przypadku uaktywnienia przez sterownik (tym samym zewretrznym przyciskiem)
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|_ PK1 PRZYCISK KASOWANIA ALARMU
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Rys. 5. Schemat podtzenia sterownika ,SP-4" i zasilacza ,Z-1" z wykorzstaniem
czwartej sondy przelewowej ,S4”.

Gwarancja — 18 mies¢cy od daty zakupu.



