ELEKTRONICZNY CZUJNIK
POZIOMU CIECZY

Typ: MCP-2
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Producent i dystrybutor :

Przedsiebiorstwo Produkcyjno-Ustugowe , ELEK TR O N”
65-154 Zielona Goéra

ul. Dolina Zielona 46 a elektron @zgora.com.pl
Tel/Fax : 68 / 326-78-10 www.elektron.zgora.com.pl

1. ZASTOSOWANIE

Elektroniczny czujnik poziomu cieczy przeznaczony jest do sygnalizacji i regulacji poziomu
cieczy dobrze i stabo przewodzacych ( glownie do wody) w zbiornikach otwartych, zamknietych lub
w studniach glebinowych. Przystosowane sq do pomiaru dwéch pozioméw cieczy z ukladem
wyjsciowym pozwalajacym na bezposrednie sterowanie w zakresie ustalonych poziomoéw pompa
napelniajaca zbiornik lub jako zabezpieczenie przed suchobiegiem dla pompy oprézniajacej zbiornik
( studni¢) — wybor funkcji ( napelnianie; oproznianie) przelacznikiem na plycie czolowej. Czujnik
posiada na wyjsSciu przekaznik sterowniczy ze stykiem przelacznym o obcigzalnosci 6A.

Czujnik przystosowany jest do wspoétpracy z dwoma sondami roboczymi (S1, S2)

i sonda odniesienia (So). W przypadku zbiornikéw stalowych sonde odniesienia moze stanowi¢
obudowa zbiornika lub studni. Czujnik posiada sygnalizacje optyczng zwarcia stykoéw przekaznika
wyjsciowego a takze zanurzenia w cieczy kazdej sondy roboczej (S1, S2).

Gwarancja — 24 miesiace od daty zakupu.
Przedsigbiorstwo prowadzi sprzedaz wysytkowa



2. DANE TECHNICZNE

B napiecie zasilania : 230V~ , 50Hz, (opcja24 V/AC/DC)

B pobdr mocy :<1,5VA,

B wyjscie sterownicze : jedno przekaznikowe (przelaczne, beznapieciowe) -dopuszczalna
obcigzalnos¢ 6A, 240VAC, cos ¢=0,8...1,

B wejscia sterownicze : dwie lub trzy sondy konduktometryczne (dla cieczy przewodzacych

prad ) — np. sondy wiszgce na przewodzie typ ,,SW-1", wkrecane
typ ,,G1...4” itd. Do wejs$¢ tych mozna takze podlgczy¢ sondy
pltywakowe np. MAC-3 ( takze dla cieczy nieprzewodzacych ).
Prad obwodu elektrod 40uA przy 9V=, max. odleglos¢ sond od
czujnika 1 000m.

B wybor funkcji sterowania : przelacznik ( rys.1 poz.4) do odwrécenia funkcji przekaznika
wyjsciowego. Przycisk wciSniety (S)- sterowanie pompa
oprozniajaca zbiornik ( zabezpieczenie przed suchobiegiem).
Przycisk wycisniety (P) -sterowanie pompg napelniajaca zbiornik,

B wymiary :74 x38x116 (82 x38x 130z gniazdem GZU-11)

B temperatura otoczenia : 0...50°C,

B masa : ok. 0,25 kg,

B pozycja pracy : dowolna.

B wymagania bezpieczenstwa : wedlug PN-EN 61010-1 : 2002U.

B kompatybilno$¢ elektromagnetyczna : odpornos$¢ na zaklécenia wedtug PN-EN 61000-6-2 : 2003.

emisja zaklocen wedlug PN-EN 61000-6-4 : 2002U.
3. OPIS KONSTRUKCJI

Konstrukcja urzgdzenia umozliwia montaz natablicowy i zatablicowy. Obudowa czujnika
posiada w podstawie cokél 11-stykowy do wspélpracy z gniazdem Gs-11B (Alstom) lub GZU-11
(Relpol) — montaz gniazda na szynie 35mm. lub na tablicy. Obudowe z widokiem plyty czolowej
pokazano na rys.1, natomiast gniazdo GZU-11 na rys.4. Obudowa posiada w podstawie dwa czarne
suwaki, ktore zapewniaja aretacje obudowy w gniezdzie ( tylko Gs-11B).
Po wlozeniu obudowy do gniazda nalezy przesuna¢ suwaki w kierunku cokotu, natomiast w celu
wyciagniecia obudowy nalezy suwaki odciagnaé¢ wkretakiem na zewnatrz. Do montazu
zatablicowego stuza dwie klamry i kryza, przed montazem nalezy w tablicy wyciaé otwor
o wymiarach 40,5 x 78mm. Do montazu zatablicowego zalecane jest gniazdo Gs-11B ( drozsze).
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Rys. 1 Obudowa i ptyta czotowa czujnika poziomu MCP-2.

obudowa czujnika,

przezroczysta pokrywa plyty czotowej,

czerwona lampka sygnalizujaca zwarcie stykéw przekaznika wyj$ciowego,
przelacznik rodzaju pracy,

zielona lampka sygnalizujaca zanurzenie w cieczy goérnej sondy ,,52”,
zielona lampka sygnalizujaca zanurzenie w cieczy dolnej sondy ,,S17,
z6lta lampka sygnalizujaca przylaczenie napigcia zasilania ,, ~”,

cokoét 11-stykowy do wspétpracy z gniazdem GZU-11 lub Gs-11B,

dwa czarne suwaki do aretacji obudowy z gniazdem Gs-11B.
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Czujnik MCP-2 wspélpracuje najczesciej z sondami konduktometrycznymi (zwieszakowymi)
typu ,,SW-1” (rys.2), w przypadku zbiornikéw cisnieniowych ( max.10 bar) z glowicami z serii
»G-1...4” (rys. 3). Szczegétowe dane techniczne sond i glowic do zbiornikéw zamknietych opisane
w oddzielnej karcie katalogowej.

Rys.2 Sonda SW-1
Sonda wiszaca na izolowanym
przewodzie LY-0,75 o dtugosci
L=3...30m ( przewdd dtuzszy na
indywidualne zaméwienia )

Rys.3 Glowica G-3/B

- pomiar 1 lub 2 pozioméw

- w przypadku montazu pionowego
mozliwos$¢ przedtuzenia sondy poprzez
dokrecane prety (SK;TK) o dtugosci 0,5m.

4. FUNKCJE URZADZENIA
Elektroniczny czujnik poziomu cieczy MCP-2 moze sterowa¢ praca pompy napelniajacej zbiornik
lub stanowi¢ zabezpieczenie przed suchobiegiem dla pompy oprézniajacej zbiornik (studnie).

W przypadku funkcji oprézniania zbiornika nalezy przelacznik rodzaju pracy ustawi¢ w pozycji
wcisnietej. Wcisniecie przelacznika powoduje zmiane stanu stykéw przekaznika wyjsciowego na
przeciwny. Dzialanie czujnika dla tych przypadkoéw jest nastepujace ( numery w nawiasach dotycza
gniazda Gs-11B) :

- przycisk wycisniety ,.P”’ (napelnianie zbiornika) - czujnik steruje praca pompy napekniajacej
zbiornik. Jesli poziom cieczy opadnie ponizej sondy ''S1'" (dioda ''S1'" zgas$nie) to czujnik
zalacza przekaznik wyjSciowy (zapala sie czerwona dioda '""PRACA'") — zostang zwarte styki
»a-b”’ (2-10). Gdy poziom pompowanej cieczy wzrosnie powyzej gornej sondy "'S2'" (Swieca
sie diody ,,S1'" i ''S2") przekaznik spowoduje rozwarcie stykow ,,a-b” (2-10) i wylaczenie
pompy (zgasnie dioda "PRACA"). Wersja takiego trybu pracy czujnika na rys. 4.
-przycisk wcisniety ,,S” (opréznianie zbiornika) - czujnik steruje praca pompy oprézniajacej
zbiornik lub studnie (zabezpieczenie pompy przed suchobiegiem). Gdy poziom pompowanej cieczy
opadnie ponizej dolnej sondy ,,S1” (zgasna diody ,,S1'" i ''S2'") przekaznik spowoduje rozwarcie
stykéw ,,a-b” (2-10) i wylaczenie pompy (zgas$nie dioda ""PRACA"). Ponowne zalaczenie pompy
nastapi jesli poziom cieczy wzro$nie powyzej sondy ''S2'" (diody ''S1' i ""S2'" sq zapalone) -czujnik
zalacza przekaznik wyjSciowy (zapala sie dioda '"PRACA"), zostang zwarte styki ,,a-b”’ (2-10).
Wersja takiego trybu pracy czujnika jest przedstawiona w prawej czesci rysunku nr.6 (sterowanie
praca pompy nr.2). Takze w tej pozycji nalezy ustawi¢ przelacznik w przypadku sygnalizacji
jednego poziomu lub zabezpieczenia pompy przed suchobiegiem jedna sondg robocza ( Rys.5).
Dostep do przelacznika po zdjeciu przezroczystej pokrywy (Rys.1 poz. 2), ktérag mozna
zdjac po jej chwyceniu i lekkim nacisnieciu dwoma palcami w punktach oznaczonych
litera ,,P”.

5. MONTAZ ELEKTRYCZNY.
Do zaciskéw gniazda GZU-11 ( w nawiasach oznaczenia dla gniazda Gs-11B i na bocznych
przegrodach GZU-11 ) nalezy przylaczy¢ przewody zgodnie z rys. 4 :
- do zaciskow ,, A1-A2” (2-10) - obwéd sterowania np. stycznik zalaczajacy pompe — sg to styki
zwierne ( beznapieciowe) przekaznika wyjsciowego,
- styki ,,A1-11” ( 2-1) - styki ( beznapieciowe) rozwierne ( styk ,,A1” -wspélny dla
zestyku przelacznego ,,A1-A2-11") — do ewentualnej sygnalizacji.
- do zaciskow ,,14-34"’ (3-9) — napigecie zasilania czujnika 230V,AC,
- do zacisku ,,22”(5) - sonde odniesienia ,,So0”,




- do zacisku ,,21”(6) - sonde¢ roboczg dolng ,,S1”,

- do zacisku ,,24”°(7) - sonde¢ robocza gorng ,,S2”,
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Rys. 4 Podlaczenie elektryczne czujnika Rys. 5 Uklad sterowania z jedna sondg
MCP-2 robocza, lub sygnalizacja 1-poziomu.

W przypadku zastosowania czujnika do sygnalizacji tylko jednego poziomu cieczy nalezy
zmostkowac ze sobg wejscia sond roboczych - zaciski ,,21-24’( 6-7) i podiaczy¢ do tego wejscia
jedna sonde. W przewodzie (kablu) Iaczacym czujnik z sondami do ewentualnych wolnych zyl nie
mozna podigczy¢ napieé¢ zmiennych ( np. 230V~) ze wzgledu na indukowanie si¢ napiec¢
zaklocajacych w zylach Iaczacych sondy z czujnikiem.
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Rys. 6 Sterowanie praca pomp w ukladzie dwustopniowego pompowania.
Pompa nr.1 (np. glgbinowa) — napetnianie zbiornika
Pompa nr. 2 ( np. pozioma) — oprdznianie zbiornika ( zabezpieczenie przed suchobiegiem)
So — sonda odniesienia
S1 — sonda wylaczajaca pompe nr.2 S3 - sonda zatgczajaca pompe nr. 1
S2 — sonda zalagczajaca pompe nr.2 S4 - sonda wytaczajaca pompe nr. 1
Uwaga ! - Nie wolno dokonywa¢é podlaczen oraz napraw pod napieciem a takze przez osoby nie
posiadajace odpowiednich uprawnien.
Czujnik w wersji podstawowej jest sprzedawany bez gniazda GZU-11 do montazu na szyne,
bez kryzy i klamr do montazu zatablicowego.



