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1. ZASTOSOWANIE
Mikroprocesorowy sterownik pomp jest przeznaczony do sterowania praca max. szeSciu pomp -
gléwnie pracujacych w zestawach pompowych hydroforowych i na przepompowniach $ciekow.

Sterownik ,,SP-6/2” realizuje nast¢pujace funkcje :

B sterowanie pomp sekwencyjne z przemienng — mozliwo$¢ sterowania max. czterema zewnetrznymi
czujnikami np. poziomu, ci$nienia ( programowanie od 1 do czterech aktywnych wejs¢ sterowniczych ).
Wejscia z histerezg dla zestawéw hydroforowych i bez histerezy dla przepompowni $ciekow ( do 4 wejsc
zalagczajacych pompy, wylaczenie pomp poprzez sonde¢ suchobiegu ),
zabezpieczenie pomp przed suchobiegiem ( jedno wejscie — dla wszystkich pomp),
praca pomp w uktadzie automatycznym lub rgcznym,
praca reczna pomp z pomini¢ciem sterownika,
automatyczne uruchomienie kolejnej pompy w przypadku awarii juz pracujacej lub
przeznaczonej do rozruchu,
zabezpieczenie przed rownoczesnym rozruchem pomp w przypadku zaniku i powrotu napiegcia,
wizualizacja optyczna na plycie czotowej stanu wszystkich wej$¢, wyjs$¢ i zaprogramowanej pracy
('stan pracy pomp — ,,wybrane do pracy automatycznej - praca-awaria”, suchobieg, zatagczone wejscia
sterownicze , ilo§¢ aktywnych wejs$¢, max. ilos¢ pomp mogacych pracowac jednoczesnie ),

B wyjscia przekaznikowe do sterowania pomp — styki zwierne 6 x 5A ,220V AC




B wybor trybu pracy ,,R-0-A” oddzielnym przetacznikiem dla kazdej pompy, potwierdzenie pracy pomp,

B wyjscia do wizualizacji stanu pracy pomp na drzwiach szafy sterowniczej ( diody ,,LED”),

B dwa przyciski na ptycie czolowej do programowania sterownika,

B w przypadku zastosowania na przepompowni sciekow, mozliwos¢ recznego (kontrolowanego)

wypompowania $ciekdw ponizej sondy suchobiegu,

Zintegrowanie wielu funkcji w jednym urzadzeniu eliminuje konieczno$¢ stosowania wielu
dodatkowych przekaznikéw, czujnikéw poziomu, zabezpieczen, upraszcza polaczenia sterownicze w
szafce umozliwiajace zmniejszenie jej rozmiaréw i kosztéw wykonania.

Prosty sposéb programowania trybu pracy sterownika ( dwoma przyciskami) nie wymaga
dodatkowego osprzetu i specjalistycznych kwalifikacji. Sterownik realizuje funkcje, ktore mozna
uzyskac stosujac inne sterowniki programowalne w wersjach rozbudowanych a tym samym znacznie
drozszych.

2. DANE TECHNICZNE
B napiccie zasilania : 12V AC/DC ; ( pob6r mocy <7 VA)
B wyjscia sterownicze : sze$¢ wyjs¢ przekaznikowych —zwierne z jednym stykiem wspdlnym,
do sterowania stycznikéw pomp. ( nr. na listwie 3- 4...9)
Dopuszczalna obcigzalno$¢ 250VAC, 5A, cos @=0,8...1,

B wyjscia sygnalizacyjne : sze$S¢ wyjs¢ tranzystorowych (10-11...16)do sygnalizacji optycznej stanu
awarii pomp na drzwiach szafki sterowniczej. Dopuszczalna
obcigzalnos¢ 12V ; 0,1A ( zalecane diody Swiecace LED).

B wejscia sterownicze  : dwa warianty dzialania( uzaleznione od zwory na zaciskach 17-18) :

1. brak zwory - cztery wejscia (10-21...24) do sterownia sekwencyjnego pomp
( beznapieciowe wejscia stykiem zwiernym — styk zwarty —pompa
pracuje) np. wyl. ciSnieniowe, czujniki poziomu cieczy z histereza.
Wytaczenie wszystkich pomp —jednoczesne -po rozwarciu wszystkich
stykéw wejsciowych,

2. zwora zapigta - cztery wejscia j.w. do sekwencyjnego zataczania pomp na przep.
sciekow. Wyltaczenie wszystkich pomp —jednoczesne -po rozwarciu
wszystkich stykoéw wejsciowych i styku sondy suchobiegu,

: szes¢ wejs¢ (10-25...30) do wybrania automatycznego sterowania kazdej
pompy ( styk zwarty pompa wybrana),
: jedno wejscie (10-20) do zabezpieczenia pomp przed suchobiegiem
( beznapieciowe —stykiem zwiernym), styk rozwarty- blokada pomp.
: szes¢ wejs¢ (10-31...36), beznapieciowe —stykiem zwiernym, do
potwierdzenia stanu zatgczenia pomp.
B wymiary : 106 x 90 x 58 ( sze$¢ modutéw na szynie DIN )

3. OPIS KONSTRUKCJI
Konstrukcja urzadzenia umozliwia montaz na szynie 35mm. Obudowe z widokiem ptyty czotowe;]
pokazano narys.1.
Zastosowanie roztacznych listew zaciskowych ( 4x 9 stykéw) umozliwia szybka wymiang¢ sterownika
bez odtaczania przewodoéw sterowniczych.
Stan kazdego wejscia i wyjscia sterowniczego sygnalizowany jest diodami §wiecacymi na ptycie
czotowej sterownika. Te same diody ,,migajace” informuja o zaprogramowanych funkcjach sterownika.
Na ptycie czolowej znajduja si¢ nastepujace elementy wizualizacji i sterowania :
»PL...6” — sze$¢ zielonych diod — informuja o dwdch nastgpujacych funkcjach :
1. diody migajace informuja, ktére z pomp P1...P6 zostaly wybrane do pracy automatycznej,
2. diody swiecg Swiattem ciggtym dla pomp aktualnie pracujacych,
»A1l...6” - sze$¢ czerwonych diod informujacych o awarii pomp ( P1...P6) pracujacych
w uktadzie automatycznym
- 551,547 - cztery diody zielone- sygnalizujace stan czterech wej$¢ sterowniczych :
1. diody migajace informuja, ktére wejscia zostaty zaprogramowane ( do ktérych
podiaczono sygnaty sterownicze z zewn. czujnikow)
2. diody $wiecg Swiattem cigglym dla wejs$¢ aktualnie zatagczonych ( zwarty styk




wejsciowy zalaczajacy wybrang pompe — lub kilka pomp)

- ,L,M1..M4” - cztery zélte diody informujace o zaprogramowanej max. ilosci pomp
mogacych pracowac jednoczesnie ( §wieci si¢ dioda z liczbg
zaprogramowanych pomp).

- 550”7 — czerwona dioda zabezpieczenia pomp przed suchobiegiem — dioda §wieci
dla stanu suchobiegu — blokada pomp,
- 47 - przycisk wyboru,
57 - przycisk wejscia do trybu programowania oraz akceptacji dokonanego wyboru

Sterownik moze zosta¢ zaprogramowany przez producenta wedlug wymagan odbiorcy.
Przerwy w zasilaniu sterownika nie powoduja zmiany ustawionego programu. Uzytkownik lub instalator moze
w dowolnym okresie zmieni¢ program dostosowujac sterownik do aktualnych wymagan. Ustawienia programu
pracy sterownika odbywa si¢ dwoma przyciskami ,, € > i ,,[I’ na ptycie czotowej. Spos6b programowania,
mozliwe warianty pracy 1 sposob podiaczenia sterownika opisano w instrukcji obstugi.
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Rys. 1 Obudowa sterownika SP-6/2 z widokiem plyty czolowej.

4. APLIKACJA ZASTOSOWANIA STEROWNIKA
Opis pracy automatycznej sterownika zaprogramowanego dla wersji max. - cztery czujniki ,,S4”, cztery
pompy mogace pracowac jednoczesnie ,,M4” 1 szes¢ zainstalowanych pomp ,,P1...6”
— na przyktadzie aplikacji przedstawionej na rys. 2

4.1. Wersja dla zestawu hydroforowego (napelnianie zbiorn.)-brak zwory na zaciskach 17-18
W potozeniu ,,0” przetagcznikéw PS1...PS6 wyboru pracy ( R-0-A) widoczny jest na ptycie
czotowej stan ustawionego programu pracy sterownika — §wieci si¢ zétta dioda ,,M4”, migaja
cztery zielone diody ,,S1...S4”. Po przetaczeniu szesciu przetagcznikéw ( PS1...PS6) w potozenie
automatyczne migaja zielone diody ,,P1...6” ( dla pomp aktualnie nie pracujacych).

B W tym potozeniu takze, widoczny jest stan ustawionego programu, lecz nie migajg a Swiecg si¢
$wiattem cigglym diody dla wej$¢ aktywnych ,,S1...S4” ( zwarty styk wej.) i diody pomp aktualnie
pracujacych ,,P1...6”. Praca pomp bedzie mozliwa jesli nie swieci si¢ czerwona dioda ,,S0”
zabezpieczenia przed suchobiegiem ( zwarte wejscie 10-20)

B Cykl pracy rozpocznie si¢ automatycznie, gdy zostang zwarte styki pierwszego czujnika
sterowniczego ,,S1” ( wej.10-21 sterownika) — nastgpi zalgczenie pierwszej pompy Pl
(stycznik ST1) — zapali si¢ zielona dioda ,,2LLD1” ( w sterowniku zielona dioda ,,P1” zmieni stan
$wiecenia z migajacego na ciagly)

B Przy dalszym spadku np. ci$nienia lub poziomu nastgpi zamknig¢cie stykéw drugiego czujnika ,,S2”
( wej.10-22) i zataczenie do pracy drugiej pompy P2 ( stycznik ST2)



B Analogicznie nastgpny czujnik ,,S3”(wej.10-23) zatgcza pompe P3( stycznik ST3), a czujnik
»347(wej.10-24) pompe P4( stycznik ST4)
B Zakonczenie pierwszego cyklu nastapi po wylaczeniu wszystkich wejs¢ —stan rozwarty czujnikow
S1...S4.- jednoczesne wylaczenie wszystkich pomp
B Przy ponownym spadku ci$nienia (poziomu) nastgpi nastepny cykl, w ktérym beda zatgczane
nastepujgce pompy : czujnikiem S1-pompa P2, S2-P3, S3-P4, S4-P5,
B Przy trzecim cyklu nastgpi kolejne przesunigcie zalagczanych pomp o jedng i czujniki beda zatgczac
nastepujace pompy : S1-P3, S2-P4, S3-P5, S4-P6,
B W przypadku awarii dowolnej pompy automatycznie zatgczana jest nast¢pna. Stan awarii pompy
sygnalizowany jest zapaleniem si¢ czerwonej diody 1LD1...1LD6
( w sterowniku diody A1...6). Dioda awarii pompy §wieci si¢ do czasu proby kolejnego zalgczenia tej
pompy w nastgpnych cyklach — zgasnie gdy zostata usunigta przyczyna awarii ( zgasnie dioda awarii
a zapali si¢ dioda pracy). W przypadku awarii wszystkich pomp ( np. z powodu braku 1 fazy) sterownik
bedzie co 5 minut resetowac awarie i prébowac zatgcza¢ pompy od poczatku ( do skutku).
B Przy mniejszych rozbiorach wody w jednym cyklu beda pracowac¢ réwnoczesnie nie
cztery pompy lecz odpowiednio mniej ( jedna, dwie lub trzy), w kolejnych cyklach pompy beda
zalaczane w cyklach przemiennych ( z przesuni¢ciem o jedng pompg)
W ukladzie pracy automatycznej sterownik wprowadza opdznienie zataczenia kolejnej pompy
o czas 15 sek. od zataczenia poprzedniej. Funkcja ta dziata w przypadkach :
- gdy jeden czujnik wejsciowy zalacza wigcej niz jedng pompe,
- nastgpi jednoczesne uaktywnienie kilku wejs¢ S1...S4,
- nastgpi zanik 1 powrdt napiecia zasilajacego.
Przy programowaniu sterownika i w uktadzie pracy automatycznej musi by¢ spetniony warunek
S=M=sP
- Liczba czujnikéw sterowniczych (S) mniejsza lub réwna liczbie pomp mogacych pracowac jednocze$nie (M),
- Liczba pomp mogacych pracowac jednoczesnie (M) mniejsza lub rowna liczbie pomp
wybranych do pracy automatycznej (P),
Jesli zmniejszymy liczbe pomp wybranych do pracy automatycznej ( przetgcznikami R-O-A) tak , ze nie
bedzie spetniony powyzszy warunek to sterownik automatycznie zmniejszy liczbe ,,M” 1,,S” do wartos$ci
spetniajacej zaleznos$¢.

4.2. Wersja dla przepompowni $ciekéw (opréznianie zbiorn.)-zapieta zwora na zacisk. 17-18

Réznica w stosunku do wersji nr. 1 jest niewielka i polega na tym, ze poszczegdlne wejscia sterownicze
S1...S4 zalaczajg poszczegdlne pompy ( kazdy jedng pompe) - rozwarcie wszystkich wej$¢ nie spowoduje
wylaczenia pomp. Wszystkie pompy zostang wytaczone jednoczesnie po rozwarciu wszystkich wejs¢ S1...S4
1 rozwarciu wejscia So ( sonda suchobiegu). W tej wersji pompy moga by¢ sterowane max. pigcioma
wylacznikami ptywakowymi So, S1...S4 ( np. MAC-3).
4.3. Praca reczna pomp.

Kazda pompa moze by¢ przetaczona na prace reczng i sterowana swoimi przyciskami ,,zat.-wyl”. Praca
reczna odbywa si¢ z pomini¢ciem sterownika. Dziala funkcja potwierdzenia pracy pompy, nie dziata funkcja
awarii pompy. Zabezpieczenie pomp przed suchobiegiem w tym trybie pracy mozna zrealizowa¢ dwojako :

- zabezpieczenie wszystkich pomp jednym stykiem So’ ( powielenie styku So) —rys. 2.
W przypadku suchobiegu ( rozwarty styk So’) zadnej pompy nie mozna zatgczy¢ do pracy recznej.
- zabezpieczenie kazdej pompy oddzielnym stykiem 1So...6So ( powielenie styku So) —rys. 2.
Wersja zalecana dla przepompowni $ciekéw. W tym przypadku jest mozliwos¢ wypompowania §ciekéw
ponizej sondy suchobiegu. Pompa pracuje tak dtugo jak dlugo trzymamy wcisniety przycisk zatl. ( Z1...26).
Wybierajac odpowiednig wersj¢ z rys.2 alternatywnie stosujemy styk So’ lub styki 1So0...6So.

Do zewnetrznego pulpitu sterowniczego przedsiebiorstwo nasze dostarcza diody $wiecace
o $rednicy 14mm w obudowie do montazu tablicowego. Wewnatrz oprawy znajduje si¢ rezystor ( 1kQ ) umozliwiajacy
bezposrednie podlaczenie diod do wyj$¢ sterownika.

Oferujemy nastepujace typy opraw z diodami :
- typ ,,LD-1” — dioda w kolorach :zielona, czerwona, zétta
- typ ,,LD-2” — dioda dwukolorowa (czerwona/zielona)
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2. Aplikacja podlgczenia sterownika SP-6/2 w uklad sterowania sze$ciu pomp
sterowanych czterema czujnikami ( poziomu ,ciSnienia) .

Legenda :
ST1..ST6

— styczniki sze$ciu sterowanych pomp ( cewki zasilane napigciem 220V ~)

ST1.1... ST6.1 - styki pomocnicze zwierne stycznikow ST1...ST6 —potwierdzenie zalaczenia pomp
ST1.2....ST6.2 — styki pomocnicze zwierne stycznikéw ST1...ST6 - podtrzymanie pracy r¢cznej
1ILD1...1LD6 - szes¢ czerwonych diod sygnalizujacych awari¢ pomp P1...P6 ( na zewn. pulpicie),
2LD1..2LD6 - sze$¢ zielonych diod sygnalizujgcych prace pomp P1...P6 ( na zewn. pulpicie),

PS1...PS6
S1..84
So

- szes$¢ przetagcznikéw 3-pozycyjnych do wyboru pracy pomp ,,R-0-A”,
- cztery wejscia sterownicze z czujnikéw np. ci$nienia lub poziomu (wej.zwarte-zat.)
- wejscie zabezpieczenia przed suchobiegiem dla pracy ,,A” (styk rozwarty-suchobieg)

So’ lub 1So...6So - zabezpieczenie przed suchobiegiem dla pracy recznej (powielenie styku So )
71..76 ; W1...W6 — przyciski sterownicze ,,zal.” ,,wyl.” w trybie pracy r¢cznej,

1k

- rezystory 1 kQ polaczone w szereg z diodami §wiecacymi



TRYB PROGRAMOWANIA STEROWNIKA SP-6/2

Ustawienie dwéch programowanych funkcji sterownika odbywa si¢ dwoma nastgpujacymi przyciskami
sterowniczymi na ptycie czotowej sterownika :
- ,, 47 - oznacza przycisk wyboru,
-, -oznacza przycisk wejscia do trybu programowania oraz akceptacji dokonanego wyboru.
Plyta czotowa sterownika pomp posiada cztery wyréznione pola parametréw z ktérych nastepujace dwa
moga by¢ programowane :
- 4, M” - jest to pole wyboru max. ilo§ci pomp, ktére moga pracowac jednoczesnie (od 1 do 4),
- 4 S 7 -jest to pole wyboru liczby wejs¢ sterowniczych (1...4), ktére beda zalaczaé poszczegdlne
pompy — zaprogramowane do pracy automatycznej. Pompy moga by¢ sterowane max.
czterema zewnetrznymi czujnikami np. poziomu, ci$nienia ( z histerezg) lub w przypadku
przepompowni $ciekdw czterema ptywakami zatagczajagcymi pompy ( wylaczenie pomp przez
sondg¢ suchobiegu).
Wyboru kolejnego pola dokonujemy przy pomocy przycisku ,, € ”, kazde przyci$nigcie tego przycisku
powoduje zapalenie si¢ wszystkich diod wybranego pola na czas ok. 2 sekund - p6zniejsze przycisnigcie
przycisku ,,[T’ spowoduje wejscie do trybu programowania parametrow tego pola.
Sterownik moze zosta¢ zaprogramowany przez producenta wedlug wymagan odbiorcy.
Przerwy w zasilaniu sterownika nie powoduja zmiany ustawionego programu. Uzytkownik lub instalator moze
w dowolnym okresie zmieni¢ program dostosowujac sterownik do aktualnych wymagan.

Programowanie poszczegdlnych pdl moze by¢ przeprowadzone tylko w pozycji ,,0” wszystkich
3-pozycyjnych przetacznikéw trybu pracy pomp ,,A-0-R” ( PS1...PS6 narys 2.)

Przy projektowaniu ukladu sterowania i programowaniu sterownika dla jego prawidlowej pracy nalezy
uwzgledniaé nastepujace kryteria :
- Sterownik umozliwia zaprogramowanie dwdch programowanych pdl ( M;S) w zakresie spetniajagcym
wzOr : S=M
- Liczba czujnikéw sterowniczych (S) mniejsza lub rowna liczbie pomp mogacych pracowac
jednoczesnie (M),
Dodatkowo, w celu pracy pomp zgodnej z programem, powinna by¢ spetniona zalezno$¢ :
S=M=P
- Liczba pomp mogacych pracowac jednoczesnie (M) mniejsza lub réwna liczbie pomp
wybranych do pracy automatycznej (P). Jesli zmniejszymy liczbe pomp wybranych do pracy
automatycznej ( przetagcznikami R-O-A) tak , ze nie bedzie spelniony powyzszy warunek to sterownik
automatycznie zmniejszy liczbe ,,M” 1 ,,S” do warto$ci spetniajacej zaleznos¢.

Programowanie dwoch po6l zaleca si¢ przeprowadzi¢ w nastepujacej kolejnosci :
- zaczynajac od pola ,,M”, nastgpnie pole ,,S” — jesli chcemy zwigkszy¢ wartosci ,,M” 1 ,,S”
- zaczynajac od pola ,,S”, nastepnie pole ,M” — jesli chcemy zmniejszy¢ wartosci ,M” 1 ,,S’
Programowanie wybiércze moze by¢ przeprowadzone w granicach spetniajacych powyzsza zaleznos$¢.
- Uktad sterowania wejs¢ ( S1...S4) zatacza kaskadowo poszczegdlne pompy — wylaczenie wszystkich
pomp jednoczesnie — w dwoch mozliwych wariantach :
1. wersja dla zestawu hydroforowego - napetnianie zbiornika ( bez zwory na zac. 17-18),

— wylagczenie po rozwarciu ostatniego czujnika ( dziatanie takie ma na celu zakonczenie jednego

cyklu sterowniczego co np. przy wylacznikach cisnieniowych majacych teoretycznie ustawiong

taka samg warto$¢ Pmax. nie gwarantuje zakonczenia cyklu).Tak wiec przy ustawianiu histerezy
poszczegbdlnych wejs¢ istotna jest nastawa na czujniku posiadajacym najwyzszy prog wylaczenia

(np. cis$nienia, poziomu) — rozwarcie tego wejscia wyltaczy wszystkie pompy.

2. wersja dla przepompowni Sciekdw —oprdznianie zbiornika ( zwora na zaciskach 17-18)

- wytaczenie po rozwarciu wszystkich czujnikéw ( sond S1...S4) i po rozwarciu sondy
suchobiegu So. W tej wersji sondy S1...S4 ( np. ptywakowe) zalaczajg kaskadowo pompy ( bez
histerezy) a wylacza wszystkie pompy dolna sonda So.

- Praca przemienna pomp —w kazdym nastepnym cyklu nastepuje przesunigcie zatagczanych pomp o jedng
- Jesli jeden czujnik sterowniczy zalgcza dwie lub wigcej pomp to pierwsza pompa jest zataczana



bezzwtocznie, natomiast kazda nast¢pna w odstgpach 15-sekundowych.
- Jesli M = S +1 to pierwszy czujnik sterowniczy zalacza do pracy dwie pompy a kazdy nastepny jedna.

PROGRAMOWANIE POLA ,M”

A

<

| |

Wybor max. ilosci pomp

jednoczesnie ( 1...4)

zapalajg si¢ na dwie sekundy diody M1...M4

- przelaczniki ,,R-0-A” w pozycji ,,0”

«l

| Swieci si¢ dioda ,,M1”

: mogacych pracowacé

| 4 pompy
3 pompy
1 pompa 2 pompy
| | ) |
«| $wieci sie dioda ,,M2” < |
A 4
Wybrana praca max.1 pompy | Swieci SIQ dioda ,,M3” ‘
- koniec 1 wyjS$cie z programowania +
- dioda ,,M1” pozostaje zapalona
wybrana praca max.2 pomp 4" Swieci sig dioda ,M4
- koniec i wyj$cie z programowania
- dioda ,,M2” pozostaje zapalona ’
wybrana praca max.3 pomp 4_|
- koniec i wyj$cie z programowania

-dioda ,,M3” pozostaje zapalona

powrét do poczatku programowania pola ,,M”

jesli nie chcemy wybra¢ ,,M4”

<

wybrana praca max.4 pomp
- koniec 1 wyjScie z programowania -
- dioda ,,M4” pozostaje zapalona

Koniec programowania pola “M” — $wieci si¢ jedna wybrana dioda “M1...4” .

- naczas programowania pola “M” zostaja wygaszone

diody w polu “S”

- jesli w trakcie programowania dowolnego pola nie zostanie nacisni¢ty zaden przycisk przez
1 minutg, nastapi automatyczne wyjscie z procesu programowania z zapamig¢taniem parametrow

ustawionych przed rozpoczgciem programowania.
- sterownik uniemozliwia wprowadzenie programu nie

spetniajacego warunku : S <M



Koniec programowania pola “S” — migaja wybrane diody “S1...4” .

PROGRAMOWANIE POLA ,,S”

Wybér liczby wejs¢
czujnikow sterowniczych

(1..4)

- przelaczniki ,,R-0-A” w pozycji ,,0”

zapalajg si¢ na dwie sekundy diody S1...S4

«l

A

miga szybko dioda ,,S1”

zapalajg si¢ na dwie sekundy diody M1...M4

4 czujniki
3 czujniki
1 czujnik 2 czujniki
< | |
4—| .. . v >
migaja szybko diody ,,S1, S2 <
Y v
wybrany jeden czujnik ,,S1” migaja szybko diody ,,$1,52,S3”
- dioda ,,S1” miga wolno 4" £a Y Y «
- koniec i wyj$cie z programowania
v 4_| migaja szybko diody ,,S1,52,53,54”
wybrane dwa czujniki ,,S1, S2”

- diody ,,S1, S2” migaja wolno
- koniec 1 wyjScie z programowania

Y

powrdt do poczatku programowania pola ,,S”

jesli nie chcemy wybra¢ czterech czujnikéw

wybrane trzy czujniki ,,S1, S2, S3”
- diody ,,S1, S2, S3” migaja wolno
- koniec i wyjscie z programowania

«l

A 4

wybrane cztery czujniki ,,S1, S2, S3, S4”
- diody ,,S1, S2, S3, S4” migaja wolno
- koniec 1 wyjScie z programowania

na czas programowania pola “S” zostajag wygaszone diody w polu “M”
jesli w trakcie programowania dowolnego pola nie zostanie naci$ni¢ty zaden przycisk przez
1 minute, nastapi automatyczne wyjscie z procesu programowania z zapami¢taniem parametrow

ustawionych przed rozpoczeciem programowania.

sterownik uniemozliwia wprowadzenie programu nie spetniajagcego warunku: S =M




