Instrukcja komunikacji ze sterownikiem SP-71C przez RS485 w protokole

1. Podlaczenie elektryczne
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Rysunek: 1 Schemat podlaczenia
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Na rysunku 1 przedstawiono schemat podlaczenia
sterownika SP-41C. Do zaciskow 4 (A+), 3 (B-) podtaczy¢
odpowiednie linie magistrali RS485.

Stosowac potaczenie w w topologii magistrali. Na rysunku 2
przedstawiono topologi¢ magistrali.
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Rysunek 2: Topologia magistrali.

Zalecane jest stosowanie przewodow ekranowanych. W
przypadku uzycia przewodu typu skretka wykorzystac¢ jedng
skrecong pare przewodow. Jesli w jednej sieci potaczone jest
kilka urzadzen nalezy na poczatku i kofcu magistrali
zastosowac rezystory terminujace 120 Q. Sterownik SP-41C
nie posiada wbudowanego rezystora terminujacego, w razie
potrzeby nalezy podiaczy¢ go do zaciskow 4 1 3 rownolegle
z przewodami magistrali.

2. Ustawienia parametrow komunikacji
W tabeli 1 przedstawiono parametry komunikacji RS485. Pogrubione zostaly warto$ci fabryczne.

Ustawienia parametréw komunikacji takie jak adres, predkos$¢ transmisji 1 parzysto$¢ mozna

zmieni¢ w menu sterownika.

Tabela 1: Parametry komunikacji RS485.

- Parametry komunikacji RS485 a) Wejscie do ustawien sterownika:

Protokot Modbus RTU . . . ’s .

1. Nacisna¢ przycisk ,,SET”, wyswietlacz
Tryb pracy Slave )

— pokaze P.0.
Ustawienia portu ) 7 <k Vo lub A" )
Zakres adresow 1-99, (70) - LA pom(?cq PIZYCISKOW , ub,,A~ mozna
zmieniac parametry.
Predkos¢ 4800, 960(5)'7;3500’ 38400, 3. Za pomocg przycisku ,,SET” mozna wej$é
’ w zmiang¢ warto$ci parametru.
Bity danych 8 4. Za pomoca przycisku ,ESC” mozna
Bity stopu 1 wroci¢ do ekranu gléwnego.
Parzystos¢ Brak, Odd, Even
. Read input registers 4
Obstuga funkc Read holding registers 3
Max. qzestotllwosc 10 Hz
zapytan
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b) Zmiana parametrow komunikacji:

l.

2.

W ustawieniach wybra¢ pozycje U.dod. i nacisng¢ przycisk . Wyswietlacz pokaze
ustawienia napis ,,r.485”

Nacisng¢ ponownie przycisk ,,SET” wyswietli si¢ migajacy napis ,,Id. XX przedstawiajacy
adres sterownika w sieci RS485.

Za pomocg przyciskow ,,V” lub ,,A” ustawi¢ adres sterownika w sieci RS485.

Nacisng¢ przycisk ,,SET”, .wys$wietli si¢ migajaca warto$¢ predkosci transmisji wyrazona w
kBd, przyktadowo ,,9.6” oznacza 9600 bodow.

Za pomocg przyciskow ,,V” lub ,,A” ustawi¢ predko$¢ transmisji.

Nacisng¢ przycisk ,,SET” wyswietli si¢ migajacy napis przedstawigjacy ustawiong
parzysto$¢. Napis ,,nonE” - brak parzystosci, ,,0dd” - parzysto$¢ odd, ,,EVEn”- parzystos§¢
even.

Nacisng¢ przycisk ,,SET”, sterownik zresetuje si¢ 1 zacznie pracowaé z nowymi
parametrami transmisji.

3. Zmienne tylko do odczytu

W tabeli 2 przedstawiono list¢ zmiennych tylko do odczytu za pomoca funkcji 4 protokotu Modbus
RTU (read input registers).

Adres Opis Funkcja Wartos¢é
Praca automatyczna P1 4
Praca automatyczna P2
Praca automatyczna P3
Praca automatyczna P4
Brak wody
Cisnienie Pmax
Stan pompy P1
Stan pompy P2
Stan pompy P3
Stan pompy P4
11 sygnat(4-20 mA)
Aktualne cisnienie
13...16 Rezerwa

0-wytaczona, 1- praca, 2
odstawiona

0-2200
0-1000

slzalale e |N|olalslw|d]—

N BN B B B B B B B B B

Tabela 2 Wykaz zmiennych tylko do odczytu.

Stan wej$¢ pracy automatycznej wynoszga ,,1” jesli wejscie jest fizycznie zwarte z zaciskiem GND,
co oznacza ustawienie pompy w tryb pracy automatycznej. Wejscia brak wody oraz Pmax
przyjmuja wartos¢ ,,1” kiedy nie sg zwarte do GND, co oznacza awarig.

Aktualne ci$nienie oraz warto$¢ sygnatu 4-20 mA zapisane s3 w formacie XX.xx, oznacza to, ze
warto$¢ aktualnego poziomu wynoszaca 500 w rzeczywisto$ci wynosi 5 m, a prad 1250 wynosi
12,50 mA.
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4. Zmienne do odczytu/zapisu
W tabeli 3 przedstawiono liste zmiennych do odczytu/zapisu za pomoca funkcji 3 protokotu
Modbus RTU (read/write holding registers).

Adres Opis Funkcja Wartos¢é
1 Pompy w zestawie 3
5 Liczba maksymalnie 2-4
pracujgcych pomp
3 Prég dolny cisnienia (zatgcz) 3 0—999
4 Prég gorny cisnienia (wytacz) 3 1—-1000
5 Czas przefgczania 3 1—-300
6 Opdznienie sygnatu Pmax 3 1-20
7 . 3 0-15 (bit1 — pompa 1...
Odstawione pompy bit4 - pompa 4)
8 Tryb odstawiania pomp 3
9 Praca naprzemienna 3 0-1
10...16 Rezerwa 4

Tabela 3 Wykaz zmiennych tylko do odczytu/zapisu.

Do przeprowadzenia testow komunikacji komputera ze sterownikiem mozna wykorzysta¢ darmowy
program ModbusMAT, lub Mbpoll w wers;ji trial.

Producent i1 dystrybutor :
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