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1. Zastosowanie .

Szafki sterownicze przeznaczone sg do zasilania i sterowania dwoch pomp zainstalowanych na
przepompowni sciekéw ( lub pompowni wody — napelnianie zbiornika ) - praca pomp sekwencyjna z
przemienng, rozruch bezposredni. Szatki wykonane z tworzywa ( obudowy OPN683F firmy Sypniewski ) ,
przeznaczone do zabudowy zewnetrznej z fundamentem do wkopania w ziemi¢ lub postumentem do
posadowienia na plycie betonowe;j.

Uktad sterowania pomp jest realizowany poprzez mikroprocesorowy sterownik SP-41P

—zainstalowany na drzwiach szafy.
Uktad sterowania i wizualizacji stanu pracy przepompowni zainstalowany jest na drzwiach wewnetrznych.
Przyciski sterowania rgcznego sg podswietlane, sygnalizujac jednoczes$nie stan pracy pomp :start/praca ;
stop/awaria. Awaria pompy moze by¢ spowodowana zadziataniem wylgcznika silnikowego ( z-ms) , zaniku
fazy ( ZF-61), termika w pompie lub brakiem potwierdzenia zatgczenia stycznika pompy (ST-1: ST-2). Ponadto
na drzwiach dioda dla poziomu Pmax. ( ptywak) i przycisk szybkiego kasowania alarmu — dodatkowo nalezy
takze skasowac alarm przyciskiem w sterowniku.

W czasie pracy wyswietlany jest na sterowniku aktualny poziom sciekéw (wody) - lampki S1...5S4 i takze
stan pracy pomp P1; P2 ( wyswietlacz - 4 cyfry ).
Dwa lewe wySwietlacze przedstawiaja stan pompy P1, a dwa prawe stan pompy P2:
] symbol ,,- > — pompa odstawiona,
] pulsuje wolno symbol ,,P.1° lub ,,P.2”” — pompa gotowa do pracy,
| pulsuje szybko symbol ,,P.1” lub ,,P.2” — awaria pompy,
[l wy$wietlany jest ciggle symbol ,,P.1”° lub ,,P.2”” — pompa pracuje.

Szafki w tej obudowie przeznaczone dla dwoch pomp o rozruchu bezposrednim o mocy maksymalne;j
2 x 7,5 KW. Mozliwe wykonania na wigksze moce, takze z rozruchem gwiazda/trdjkat lub poprzez softstarty.

2. Wyposazenie szaf i realizowane funkcje sterownicze
2.1. Podstawowe wyposazenie i realizowane funkcje :

= zasilanie energetyczne — kabel (przewod) 5-cio zylowy,

» wylacznik giéwny,

= zabezpieczenie r6znicowo-pradowe,

= zabezpieczenie przed zanikiem faz zasilajagcych ( ZF-61)

= zabezpieczenie przecigzeniowe kazdej pompy ( Z-MS)

» sterowanie pomp w oparciu o cztery sondy ptywakowe,

= realizacja pracy przemiennej pomp,

= zabezpieczenie przed réwnoczesnym rozruchem pomp w przypadku zaniku i powrotu napi¢cia
(wlaczenie drugiej pompy po czasie 10 s od wiaczenia pierwszej),

* automatyczne uruchomienie drugiej pompy w przypadku awarii pierwszej,

= przetgczenie zbyt dlugo pracujacej pompy na druga pompe (ustawiany czas w sterowniku 1....90
minut lub wylaczenie tej funkcji),

* mozliwos¢ wyboru trybu pracy — napelnianie lub opréznianie ( w sterowniku),

= dla trybu napetniania - S1-praca dwoch pomp, S2-praca jednej pompy, S3-poziom wylgczenia,
S4-poziom alarmowy,

= dla trybu oprézniania - S1-poziom wytgczenia, S2-praca jednej pompy, S3-praca dwéch pomp,
S4-poziom alarmowy

* mozliwo$¢ odstawienia pompy (np. w czasie serwisowania), za pomocg zewng¢trznego sygnatu np.
przefacznika A/O/R,

= praca w ukltadzie automatycznym lub r¢cznym z pominigciem sterownika,

» sygnalizacja awarii pompy (w sterowniku 1 na pulpicie),

= sygnalizacja poziomu maksymalnego z czwartej sondy ptywakowej (w sterowniku i na pulpicie),

= sygnalizacja w sterowniku btednie zawieszonych sond ptywakowych (prawidlowa kolejnos¢ liczac od
zawieszonej najnizej:S1,S2, S3, S4),

* wyjscie alarmowe (tranzystorowe NPN 100 mA/30V) z mozliwos$cig kasowania dla stanu awarii
dowolnej pompy, poziomu maksymalnego, btednie zawieszonych sond ptywakowych,

= liczenie czasu pracy pomp - w sterowniku (do 99,9 godziny, nastepnie wyzerowanie),

* liczenie liczby zalaczen pomp —w sterowniku(do 999, nastepnie wyzerowanie),

* mozliwo$¢ odczytania w sterowniku wartosci sygnatow analogowych (0-10V),




» wizualizacja optyczna na ptycie czotowej sterownika :
- stanu pomp (praca, gotowos¢ do pracy, awaria, odstawienie),
- stanu sond ptywakowych,
- czasu pracy pomp,
- liczby zataczen pomp,
- pradow pomp ( opcja),

2.2 Wyposazenie dodatkowe instalowane opcjonalnie :
» gniazdo serwisowe zasilania sieciowego 230 V,
= zabezpieczenie przepigciowe,
" wyjscia stanu pracy przepompowni do monitoringu ( przystawka MP-2.1 lub MP-2.15)
= wylaczniki ptywakowe — 4szt. ( np. MAC-3 z przewodem PVC lub neoprenowym )
» przelacznik sie¢/agregat,
= zainstalowanie modutu GSM z zasilaczem buforowym i akumulatorem,,
= przetwornik pragdowy P1 0..20A/0...10V — do pomiaru pradéw pomp — odczyt w sterowniku,
* mozliwo$¢ ustawienia przektadnika pradowego kazdej pompy w zakresie od 1...100 A,
* mozliwo$¢ ustawienia mnoznika pradu(1 lub V3) jesli przektadnik mierzy prad pompy w uktadzie
gwiazdy,
» wyjscie komunikacyjne RS-485 (opcja) z protokotem Modbus RTU umozliwiajace odczyt:
- stanéw wejs¢ i wyjse,
- pradéw pomp,
- czas pracy pomp,
- 1lo$¢ zataczen pomp,

Dodatkowe wyposazenie wigze si¢ z koniecznoscig zastosowania wigkszej ( drozszej obudowy)
Do kazdej szafki mozna zamoéwi¢ wyposazenie dodatkowe wymienione wyzej, a takze inne nie wymienione
po uzgodnieniu warunkow technicznych i finansowych.

3. Wytyczne ukladu sterownia pomp.
Na rys. 1. przedstawiono wyglad sterownika SP-41P i zespotu przetacznikéw/przyciskow do
sterowania pomp.
Schemat elektryczny wykonanej na zamowienie szafy jest zatgczony do instrukcji.

SZAFA STEROWNICZA DLA DWOCH POMP

Rys.1 Sterownik SP-41P + zespél przelacznikéw/przyciskéw do sterowania pomp.
Opis plyty czolowej sterownika ,,SP-41P”



Na ptycie czolowej znajduje si¢ wyswietlacz cyfrowy pokazujacy aktualny stan pomp, czas pracy, ilo§¢
zalaczen, prady pomp. O tym co wyswietlane jest na wyswietlaczu informujg diody ,,czas”, ,,imp”,
oraz ,,A”. Diody ,,S1...S4” informujg o zanurzeniu sond ptywakowych.

Trzy przyciski ,,v”, ,,SET”,,,A” stuzg do obstugi sterownika, a przycisk ,,AL”do kasowania alarmu.

3.1. Tryb pracy automatyczny ( wersja dla przepompowni §ciekow)

* Przetacznik wybranej pompy lub obu pomp nalezy ustawi¢ w pozycje ,,A”.

» Praca pomp realizowana jest przez sterownik SP-41P. W chwili osiggnigcia poziomu S2 wigczona
zostaje pompa P1.

= Jesli poziom $ciekéw opadnie do poziomu S1 to pompa P1 zostanie wytgczona.

* Przy kolejnym wzroscie poziomu sciekow do poziomu S2 zostanie zatagczona pompa P2 (praca
naprzemienna).

= Jesli poziom SciekOw wcigz bedzie rdst, to po osiggnigciu poziomu S3 wigczona zostanie druga
pompa (w tym przypadku P1). Pompy beda pracowac tak dtugo az poziom $ciekéw opadnie do
poziomu S1. Jesli poziom Sciekéw wzrosnie do poziomu S4 to wiaczy sie sygnalizacja alarmowa.

= Jesli pracuje tylko jedna pompa, a poziom $SciekOw utrzymuje si¢ na statym poziomie (naptyw
sciekow jest rowny ilosci wypompowywanych przez pompg) to po ustawionym czasie (w sterowniku
SP-41P) pompa zostanie zamieniona na druga.

* W przypadku kiedy pracuje jedna pompa i zostanie ona awaryjnie wylaczona (np. przeciagzenie,
przegrzanie) to wlgczona zostanie druga pompa.

= Jesli zaistnieje sytuacja kiedy jedna pompa jest w stanie awarii, a wypada kolejnos¢ jej wiaczenia to
sterownik sprobuje jg wiaczy¢. (najszybciej 3 minuty od wystgpienia awarii). Jesli uda si¢ wiaczy¢
pompg (np. po ochtodzeniu pompy) to stan awarii zostaje usuni¢ty i pompa pracuje, jesli si¢ nie uda
(np. wytacznik silnikowy w pozycji ,,wylacz”) to zostanie wlgczona druga pompa. Do kolejnej proby
wilaczenia pompy musza ming¢ 3 minuty.

= Awaria pompy wilacza sygnalizacj¢ alarmowa. Jesli alarm zostanie skasowany, a awaria wcigz trwa,
to nowe awarie nie spowoduja wiaczenia sygnalizatora alarmowego.

» Awari¢ pompy mozna skasowac recznie, wystarczy wybrac pozycje ,,0” na przetaczniku, a nast¢pnie
przetaczy¢ z powrotem na pozycje ,,A”.

3.2.Tryb pracy reczny.

* Przelacznik wybranej pompy lub obu pomp nalezy ustawi¢ w pozycje¢ ,,R”. W trybie recznym pompa
bedzie pracowac po nacisnigciu przycisku ,,Start”- do momentu opadnigcia poziomu $ciekéw ponizej
poziomu ,,S1” lub nacisnigcia przycisku ,,Stop”.

=  Wypompowanie $ciekOw ponizej poziomu S1 (prace serwisowe — np. wymiana pompy) jest mozliwe
poprzez przytrzymanie przycisku ,,Start”. ( pompa pracuje tak dlugo jak trzymamy wcisnigty przycisk)

Praca reczna (awaryjna) — pélautomatyczna
» Uktad potaczen pozwala na prace pétautomatyczng w trybie recznym, ktéry polega na zataczeniu
( 11ub 2) pomp w chwili osiggni¢cia poziomu S4 i ich pracy do momentu opadnig¢cia poziomu
sciekow ponizej poziomu S1. Tryb pétautomatyczny dziata dla pomp w trybie r¢cznym (pozycja ,,R”
przefacznika). W tym cyklu nalezy odiaczy¢ na listwie 1 przewdd zasilajacy sygnalizator Swietlno-
dzwigkowy ( bez odlaczenia bedzie dziata¢ przy kazdym zalaczeniu pompy przez ptywak ,,S4”).

Wiecej informacji na temat obstugi i nastaw poszczegoélnych funkcji w oddzielnej instrukcji
sterownika SP-41P. Przykladowy schemat 2-pompowej przepompowni $ciekow zamieszczono takze
w tej instrukcji.

Serwis firmy ,, ELEKTRON” wykonuje na zlecenie zamawiajacego montaz szafki sterowniczej
i rozruch ukladu sterowania na obiekcie.

Gwarancja — 18 miesiecy od daty zakupu.



