Instrukcja komunikacji ze sterownikiem SP-41P przez RS485 w protokole
Modbus RTU.
1. Podlaczenie elektryczne

Na rysunku 1 przedstawiono schemat podlaczenia

Sterowanie  Zasilanie sterownika SP-41P. Do =zaciskow 15 (A+), 14 (B—)
RS485  PLiP2  230VAC podtaczy¢ odpowiednie linie magistrali RS485.
T 4\ \\/ \% Stosowac potaczenie w w topologii magistrali. Na rysunku 2
1 przedstawiono topologi¢ magistrali.
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3 E Zalecane jest stosowanie przewodow ekranowanych. W
i i i i i i przypadku uzycia przewodu typu skretka wykorzysta¢ jedng
skrecong pare przewodow. Jesli w jednej sieci polaczone jest

ARG T AEREAA kilka urzadzeh nalezy na poczatku i kofcu magistrali
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§533:ic4.¢6¢4 zgstosoyvac rezystory terminujgce 120 Q. .Ste.rownlk SP—41.P
SSEE nie posiada wbudowanego rezystora terminujgcego, w razie

potrzeby nalezy podiaczy¢ go do zaciskow 15 1 14
rownolegle z przewodami magistrali.

Rysunek: 1 Schemat podlaczenia
sterownika SP-41P.

2. Ustawienia parametrow komunikacji

W tabeli 1 przedstawiono parametry komunikacji RS485. Pogrubione zostaty warto$ci fabryczne.
Ustawienia parametrow komunikacji takie jak adres, predko$¢ transmisji i parzysto§¢ mozna
zmieni¢ w menu sterownika.

- ey ORI Eg] 85 60 a) Wejscie do ustawien sterownika:,
Protokot Modbus RTU s ., . .
1. Aby wejs¢ do ustawien, sterownik musi
Tryb pracy Slave ; . . .
o by¢ w trybie wyswietlania stanu pomp.
Ustawienia portu 2 Naci , Kotk ok SET”
Zakres adresow 1-99, (70) ) ac1anp ) OF O- przycis . >
sterownik wyswietli symbol ,,P.0”.
Predko$¢ 4800, 9602'7;8500' 38400, 3. Za pomocg przyciskow ,,V” lub ,,A” mozna
’ zmienia¢ parametry.
Bity danych 8 4. Naciskajac krotko przycisk ,,SET” mozna
Bity stopu 1 wej$¢ w zmiang warto$ci parametru.
Parzystos¢ Brak, Odd, Even 5. Przytrzymanie przycisku ,,SET” ok. 1,5
Obstuga funkaji Read input registers 4 sekundy spowoduje powrdt do ekranu
Read holding registers 3 gtownego.
Max. c’zestotllwosc 10 Hz
zapytan
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Tabela 1: Parametry komunikacji RS485.



b) Zmiana parametrow komunikacji:

1.

2.

W ustawieniach wybra¢ pozycje U.dod. 1 nacisna¢ przycisk ,,SET”. Wyswietlacz pokaze
ustawienia napis ,,r.485”

Nacisnag¢ ponownie przycisk ,,SET” wyswietli si¢ migajacy napis ,,Id.XX” przedstawiajacy
adres sterownika w sieci RS485.

Za pomocg przyciskow ,,V” lub ,,A” ustawi¢ adres sterownika w sieci RS485.

Nacisnag¢ przycisk ,,SET”, .wyswietli si¢ migajaca warto§¢ predkosci transmisji wyrazona w
kBd, przyktadowo ,,9.6” oznacza 9600 bodow.

Za pomocg przyciskow ,,V” lub ,,A” ustawi¢ predko$¢ transmisji.

Nacisng¢ przycisk ,,SET” wyswietli si¢ migajacy napis przedstawigjacy ustawiong
parzysto$¢. Napis ,,nonE” - brak parzystosci, ,,odd” - parzysto$¢ odd, ,,EVEn”- parzystosé
even.

Nacisng¢ przycisk ,,SET”, .sterownik zresetuje si¢ 1 zacznie pracowa¢ z nowymi
parametrami transmisji.

3. Zmienne tylko do odczytu

W tabeli 2 przedstawiono liste zmiennych tylko do odczytu za pomoca funkcji 4 protokotu Modbus
RTU (read input registers).

Adres Opis Funkcja Wartos¢
1 Praca automatyczna P1 4 0-1
2 Praca automatyczna P2 4 0-1
3 Potwierdzenie pracy P1 4 0-1
4 Potwierdzenie pracy P2 4 0-1
5 Poziom S1 4 0-1
6 Poziom S2 4 0-1
7 Poziom S3 4 0-1
8 Poziom S4 4 0-1
9 U1 sygnat(0-10 V 4 0-1200
10 Prad P1 4 0-zakres przektadnika
11 U2 sygnat(0-10 V) 4 0-1200
12 Prad P2 4 0-zakres przektadnika
0-wytaczona, 1- praca, 2-
13 Stan pompy P1 4 ::/yvaaria, 3- odstawiona
0-wytgczona, 1- praca, 2-
14 Stan pompy P2 4 ::/yvaaria, 3- odstgwiona
15 Stan wyjscia alarmowego 4 0-1
16 Czas pracy P1 godz 4 0-9999
17 Czas pracy P1_min 4 0-59
18 Czas pracy P2 godz 4 0-9999
19 Czas pracy P2 min 4 0-59
20 llos¢ zataczen P1 4 0-9999
21 llos¢ zatgczen P2 4 0-9999
22 Rezerwa 4

Tabela 2 Wykaz zmiennych tylko do odczytu.

Sygnaly analogowe zapisane sa3 w formacie XX.xx, oznacza to, ze warto$¢ aktualnego napigcia
wynoszgca 500 w rzeczywisto$ci wynosi 5,00 V.

Prady pomp zapisane sa w formacie XX.x, oznacza to, ze warto$¢ aktualnego pradu wynoszaca 100
w rzeczywistos$ci wynosi 10,0 A.

Do przeprowadzenia testow komunikacji komputera ze sterownikiem mozna wykorzysta¢ darmowy
program ModbusMAT lub Mbpoll w wersji trial.
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