STEROWNIK DWOCH POMP DLA
PRZEPOMPOWNI SCIEKOW I HYDROFORNI,

sterowanych sygnalem 4..20 mA Typ:SP-41C

INSTRUKCJA OBSLUGI

Verl.3

Producent 1 dystrybutor :
Przedsi¢biorstwo Produkcyjno-Ustugowe ,,E L E KT R O N”
ul. Dolina Zielona 46 a

65-154 Zielona Gora elektron@zgora.com.pl
Tel/Fax : 68/ 326-78-10 www.elektron.zgora.com.pl

1. ZASTOSOWANIE:

Mikroprocesorowy sterownik pomp jest przeznaczony do sterowania praca dwoch pomp
w nastepujacych aplikacjach:
B przepompownia SciekOw sterowana sonda hydrostatyczng oraz dwiema sondami plywakowymi
dla poziomo6w skrajnych,
[ ] hydrofornia — sterowanie dwoch pomp napeliajgcych zbiornik otwarty, sterowanie sonda
hydrostatyczna,
[ ] hydrofornia — sterowanie dwoch pomp napelniajacych zbiornik ciSnieniowy, sterowanie
przetwornikiem ciSnienia.
Pompy moga by¢ z rozruchem bezposrednim, gwiazda/tréjkat (z dodatkowymi przekaznikami
czasowymi) lub poprzez softstarty.

Gwarancja — 18 miesiecy od daty zakupu. Przedsi¢biorstwo prowadzi sprzedaz wysytkow3.
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Sterownik ,.SP-41C” realizuje nastepujace funkcje:

a) Wspolne dla przepompowni Sciekow i hydroforni:

sterowanie pomp w oparciu o trzy ustawione poziomy (dwa poziomy zalaczenia, jeden poziom
wylaczenia),

realizacja pracy przemiennej pomp,

zabezpieczenie przed rdwnoczesnym rozruchem pomp w przypadku zaniku i powrotu napigcia (wiaczenie
drugiej pompy po czasie 10 s od wlaczenia pierwszej),

praca w ukladzie automatycznym lub rgcznym z pomini¢ciem sterownika (patrz rysunek 4),

automatyczne uruchomienie drugiej pompy w przypadku awarii pierwszej,

przelaczenie zbyt dlugo pracujacej pompy na drugg pompe (ustawiany czas 1....90 minut lub wylgczenie
tej funkcji),

mozliwo$¢ odstawienia pompy (np. W czasie serwisowania), za pomocag zewnetrznego sygnatu np.
przetacznika A/0/R,

wizualizacja optyczna na ptycie czolowej podstawowych parametrow pracy pomp,

wyjscie alarmowe (tranzystorowe NPN 100 mA/30V) dla stanu awarii dowolnej pompy,

wybor trybu pracy(opréznianie lub napeknianie),

wybor wielkosci wy$wietlanej (metry lub bary),

ustawiany zakres sondy hydrostatycznej lub przetwornika ci$nienia w zakresie od 1...15 m lub bar,

liczenie czasu pracy pomp (do 999,9 godziny, nastgpnie wyzerowanie),

liczenie liczby zataczen pomp (do 9999, nastepnie wyzerowanie),

pomiar pradu pomp poprzez dodatkowe przetworniki prad/napigcie z wyjsciem 0-10 V,

mozliwo$¢ ustawienie przektadnika pradowego kazdej pompy w zakresie od 1...100 A,

mozliwo$¢ ustawienia mnoznika pradu(1 lub 3) jesli przektadnik mierzy prad pompy w ukladzie gwiazdy,
funkcje diagnostyki btedow (komunikaty o zbyt niskim/wysokim pradzie sondy/przetwornika, komunikat o
nieprawidlowych nastawach, mozliwo$¢ odczytania warto$ci sygnaléw analogowych)

wyjscie komunikacyjne RS-485 (opcja) z protokotem Modbus RTU umozliwiajace:

¢ odczyt stanow wejsé, wyjsé, aktualnego poziomu i pradow pomp,

¢ mozliwos¢ odczytu i zmiany nastaw,

¢ mozliwos¢ kasowania licznikéw czasu pracy i liczby zataczen,

b) odrebne dla przepompowni $ciekéw (wody):

przyktadowy schemat szafy sterowniczej przepompowni Sciekoéw przedstawiono na rysunku 4.

zabezpieczenie przed suchobiegiem dodatkowym ptywakiem (wylaczenie pomp w momencie wykrycia

suchobiegu),

stan suchobiegu sygnalizowany napisem ,,P.Nin” na wyswietlaczu,

mozliwo$¢ wykonania uktadu z kontrolowanym wypompowywaniem $ciekoOw ponizej suchobiegu — przy

sterowaniu recznym z pomini¢ciem sterownika i sondy hydrostatycznej ( patrz rysunek 4),

mozliwo$¢ wykonania uktadu recznego sterowania pomp z pomini¢ciem sterownika. W przypadku awarii

sterownika praca automatyczna jednej lub 2 pomp migdzy dwoma ptywakami (suchobieg i Pmax.) — po

ustawieniu przetacznikéw pracy pomp w pozycje ,,R” (patrz rysunek 4), niezbedny jest dodatkowy plywak

dla poziomu max. podiaczony poza sterownikiem.

Przy pierwszym uruchomieniu przepompowni $ciekow wedtug dedykowanego schematu ( rys.4) nalezy

prawidtowo ustawi¢ 5 poziomoéw sterowniczych:

¢ Pmin. —dolny stan ( ptywak) < S1 ( wyl. pomp) < S2 ( zal. pierwszej pompy) < S3 ( zal. drugiej
pompy) < Pmax. ( ptywak)- gorny stan.

Jesli wyswietli sie komunikat ,,P.Nin” to stan dolny ptywaka Pmin. jest wyzszy od poziomu ,,S1” ( nalezy

obnizy¢ ptywak lub ustawi¢ wyzszy poziom ,,S1” w sterowniku) .

Sondy ptywakowe Pmin. i Pmax. — styki zwarte w gérnym potozeniu. S1-S2-S3 poziomy ustawione w

sterowniku.

¢) odrebne dla hydroforni:

przyktadowy schemat szafy sterowniczej hydroforni przedstawiono na rysunku 5,

zabezpieczenie przed nadmiernym ci$nieniem (zbiornik zamkniety) po wykryciu sygnatu z presostatu lub
LCA (wylaczenie pomp w momencie wykrycia nadmiernego ci$nienia),

zabezpieczenie przed przelewem (zbiornik otwarty) po wykryciu sygnatu z sondy konduktometrycznej lub
sondy plywakowej (styk NO) (wytaczenie pomp w momencie wykrycia przelewu),

zadziatanie zabezpieczenia sygnalizowane napisem ,,P.NAX” na wyswietlaczu.

Zintegrowanie wielu funkcji w jednym wurzadzeniu eliminuje konieczno$¢ stosowania wielu dodatkowych
przekaznikow, czujnikow poziomu, amperomierzy, licznikdw oraz upraszcza potaczenia sterownicze.

Str. 2/9



DANE TECHNICZNE

napiecie zasilania
wyj$cia sterownicze

: 230V AC;

50Hz; ( pobor mocy <4 VA),
: dwa wyjscia przekaznikowe — zwierne z jednym stykiem wspolnym, do

sterowania stycznikow pomp.( zacisk 19-wspolny, 18; 17 -cewki stycznikow P1; P2),
dopuszczalna obcigzalnosé 250VAC, SA, cos ¢=0,8...1,

wyjScie alarmowe
wejscie sterownicze

: wyjscie tranzystorowe NPN — obc. 100 mA/30 V
: sygnal analogowy 4...20 mA ( zaciski 1-2) z sondy hydrostatycznej o zakresie

1...15 m lub z przetwornika o zakresie 1...15 bar,

wej$cia pomiarowe

: sygnal analogowy 0...10 V ( zaciski 3, 4) z przetwornikéw prad/napiecie

(przekladniki pradowe o zakresie 1...100 A),

progi sterownicze
wejscie suchobiegu,
przelewu lub Pmax

: trzy progi ( S1;S2;S3) programowane w mierzonym zakresie,
: sygnal z sondy plywakowej lub konduktometrycznej ( np. sondy SW-1/K);
zewnetrzny styk przekaznika, wylacznik LCA, itp.

( styki 9-11 rozwarte — stan alarmowy),
wej. potwierdzenia pracy : styki 7-11 — potwierdzenie pracy pompy P1, styki 8-11 dla pompy P2.
Potwierdzenie ze stykow pomocniczych stycznikéw pomp,

czas przelaczania pomp
wySwietlacz cyfrowy

: programowany w zakresie 1...90 minut lub wylaczenie tej funkeji,
: 4 cyfry —wysSwietlanie w [m] z rozdzielczo$cig 1cm lub [bar] z rozdzielczo$cia

0,01 bara, ( wybor ,,m” lub ”bar” w programie — potwierdzony diods ),

wymiary

wymagania bezpieczenstwa

. OPIS KONSTRUKCJI

: 72 x 72 x 89 (szer. x wys. x gleb.),

: wedhug PN-EN 61010-1 : 2002U,
kompatybilno$¢ elektromagnetyczna : odpornos¢ na zaklocenia wedlug PN-EN 61000-6-2 : 2003,
emisja zaklécen wedlug PN-EN 61000-6-4 : 2002U.
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Rysunek 1: Plyta czolowa sterownika "SP-41C".
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Konstrukcja urzadzenia umozliwia montaz
tablicowy (np. na drzwiach szafy sterowniczej).

Wymiary otworu wynosza:
67,5 mm x 66,5 mm (wysokos$¢ x szerokosé).

Plyte czolowa oraz obudowe przedstawiono
odpowiednio na rysunkach 1 i 2. Na plycie
czolowej znajduje si¢ wyswietlacz cyfrowy
pokazujacy aktualny poziom/ciSnienie, czas pracy
oraz ilos¢ zalaczen pomp. Diody ,,m” oraz ,bar”
symbolizuja wySwietlang jednostke. Cztery
przyciski ,,v”’, ,SET”, ,A” oraz ,,P” sluzg do
obshugi sterownika.

1. obudowa,

2. wyswietlacz,

3. diody sygnalizujace

[14]13]17]

—
|| ..... || [
[19]1s [17 16 [15]

jednostke wyswietlana,

4. diody informujace o
wyswietlaniu licznikéw lub
pradu pompy,

5. diody sygnalizujace stan

66,5

[two]o]sT7][6]sT4T3]2]1]

BAAANIAAAAAN

[ pompy lub pompe dla ktorej
wys$wietlana jest wartos¢

czasu pracy, liczby zataczen

lub pradu,

65,5

7 6. przyciski do obstugi,

7. listwy przytaczeniowe,
8. uchwyt mocujacy.

Rysunek 2: Obudowa sterownika ,,SP-41C”.
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4. TRYBY WYSWIETLANIA I SYMBOLIKA DIOD
Sterownik posiada kilka trybow wyswietlania. Aby zmieni¢ tryb nalezy nacisna¢ przycisk ,,P”. Wyrdznia sig:
1. Tryb wyswietlania aktualnego poziomu/ci$nienia (tryb gtéwny):
B $wieci dioda sygnalizujaca jednostke wyswietlang,
B wyswietlacz pokazuje aktualny poziom/ci$nienie
B dioda P1i P2 w zaleznoSci od stanu pompy:
¢ nie Swieci — pompa odstawiona,
¢ pulsuje wolno — pompa gotowa do pracy,
¢ pulsuje szybko — awaria pompy,
¢ Swieci — pompa pracuje.
2. Tryb wy$wietlania czasu pracy pomp:
B S$wieci dioda ,,czas”
B wyswietlacz pokazuje czas pracy pompy (w godzinach, warto$¢ 0.1 = 6 minut),
B jesli $wieci dioda P1 to wy$wietlany jest czas pracy pompy P1, analogicznie dioda P2 sygnalizuje
wys$wietlanie czasu pracy pompy P2,
3. Tryb wy$wietlania iloSci zalgczen pomp:
B S$wieci dioda ,,impulsy”
B wyswietlacz pokazuje ilo$¢ zatgczen pompy,
B jesli $wieci dioda P1 to wy$wietlana jest ilo$¢ zataczen pompy P1, analogicznie dioda P2 sygnalizuje
wyswietlanie ilosci zalaczen pompy P2,
4. Tryb wyswietlania pradu pomp:
W Swieci dioda ,,A”
B wyswietlacz pokazuje prad pompy,
B jesli $wieci dioda P1 to wy$wietlany jest prad pompy P1, analogicznie dioda P2 sygnalizuje wyswietlanie
pradu pompy P2.
Sterownik po 60 sekundach bezczynnosci automatycznie wroci do wySwietlania ekranu gldwnego.
S. OPIS SYMBOLI WYSTEPUJACYCH W STEROWNIKU
Lo. - dolny zakres pradowy zostat przekroczony o 10%, prad sondy < 3.6 mA,
Hi. - gérny zakres pradowy zostat przekroczony o 10%, prad sondy >22 mA,
Err. - blgdne ustawienia poziomow (prawidlowe ustawienia: S1<S2<S3),
--- - brak ustawionego zakresu sondy/przetwornika,
P. -poziom,
C. -ci$nienie,
NAP. -napetnianie,
OPr. -oproéznianie,
OFF -funkcja przetaczania pomp wytaczona,
P.Nin (przy oproéznianiu) lub P.NAX(przy napelnianiu) — zadziatanie zabezpieczenia poziomu/ci$nienia
minimalnego/maksymalnego

6. SPOSOB PROGRAMOWANIA STEROWNIKA
Menu sktada si¢ z siedmiu parametrow P.0-P.6 oraz dwoch funkceji dodatkowych. Zaleca si¢ zachowanie kolejnosci
ustawien od P.0 do P.6.

P.0-wybor wielkosci wyswietlanej(metry lub bary),
P.1- zakres sondy/przetwornika cis$nienia,

P.2- tryb pracy (napetnianie lub oprdéznianie),

P.3- poziom S1,

P.4- poziom S2,

P.5- poziom S3,

P.6- czas przelaczenia pompy,

Diag. - funkcje diagnostyczne,

U.dod. - ustawienia dodatkowe.

Sterownik umozliwia zaprogramowanie trzech progéw sterowniczych Nalezy zachowaé kolejno$¢ ustawiania
S1>>82>>S83.

Opréznianie ( przepompownia Sciekéw): Napelnianie (np. hydrofornia):

S3 - poziom (gorny) wlaczenia drugiej pompy |S3 -poziom (gérny) lub ciSnienie wylaczenia pomp

S2- poziom zalaczenia pierwszej pompy S2 S2 -poziom/ci$nienie wlaczenia pierwszej pompy

S1- poziom (dolny) wylaczenia pomp S1-poziom (dolny) lub ci$nienie wlgczenia drugiej pompy
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a) Wejscie do ustawien sterownika:,

l.
2.
3.
4.
5.

Aby wejs¢ do ustawien, sterownik musi by¢ w trybie wyswietlania aktualnego poziomu/cisnienia.
Nacisng¢ przycisk ,,SET”, wyswietlacz pokaze P.0.

Za pomocg przyciskow .,V lub ,,A” mozna zmienia¢ parametry.

Za pomocg przycisku ,,SET” mozna wej$¢ w zmian¢ warto$ci parametru.

Za pomoca przycisku ,,P” mozna wréci¢ do ekranu gléwnego.

b) Ustawienie wielkoSci wySwietlanej P.0:

1.

2.
3.

4.

W ustawieniach wybra¢ parametr P.0 i nacisnaé przycisk ,,SET”. Wyswietlacz pokaze ustawiong wielko$¢ P
(poziom) lub C (ci$nienie).

Za pomoca przycisku ,,V” lub ,,A” przetaczy¢ na wybrang wielko$¢.

Zatwierdzi¢ nastawe naciskajac przycisk ,,SET”, lub odrzuci¢ zmiane naciskajac przycisk ,,P”. Sterownik
wroci do menu na pozycje P.0.

Mozna kontynuowa¢ wprowadzanie nastaw lub wroci¢ do ekranu gtdéwnego naciskajac przycisk ,,P”.

¢) Ustawienie zakresu sondy/przetwornika P.1 (ustawié¢ przed nastawa progoéw sterowniczych P.2; P.3 ;P.4):

1.

2.
3.

4.

W ustawieniach wybra¢ parametr P.1 i nacisng¢ przycisk ,,SET”. Wyswietlacz pokaze ustawiony zakres
sondy/przetwornika z zakresu od 0 do 15.

Naciskajac przycisk ,,V” lub ,,A” ustawi¢ zakres sondy/przetwornika.

Zatwierdzi¢ nastawe naciskajac przycisk ,,SET”, lub odrzuci¢ zmian¢ naciskajac przycisk ,,P”. Sterownik
wroci do menu na pozycje P.1.

Mozna kontynuowa¢ wprowadzanie nastaw lub wroci¢ do ekranu gtéwnego naciskajac przycisk ,,P”.

d) Ustawienie trybu pracy P.2:

1.

2.
3.

4.

W ustawieniach wybra¢ parametr P.2 i nacisng¢ przycisk ,,SET”. Wyswietlacz pokaze ustawiony tryb pracy
(OPr.-oproznianie, NAP. -napetianie).

Za pomoca przycisku ,,vV” lub ,,A” przetagczy¢ na wybrang tryb.

Zatwierdzi¢ nastawe¢ naciskajac przycisk ,,SET”, lub odrzuci¢ zmian¢ naciskajac przycisk ,,P”. Sterownik
wroci do menu na pozycje P.2.

Mozna kontynuowa¢ wprowadzanie nastaw lub wroci¢ do ekranu gtdéwnego naciskajac przycisk ,,P”.

e) Ustawienie poziomu S1 P.3:

1.
2.

3.

4.

W ustawieniach wybra¢ parametr P.3 i nacisna¢ przycisk ,,SET”. Wyswietlacz pokaze ustawiony poziom S1.
Za pomoca przyciskow ,,V” lub ,,A” ustawi¢ poziom S1. Przytrzymanie przycisku przyspiesza zmiang
warto$ci.

Zatwierdzi¢ nastawe¢ naciskajac przycisk ,,SET”, lub odrzuci¢ zmiane¢ naciskajac przycisk ,,P”. Sterownik
wroci do menu na pozycj¢ P.3.

Mozna kontynuowa¢ wprowadzanie nastaw lub wroci¢ do ekranu gtdéwnego naciskajac przycisk ,,P”.

f) Ustawienie poziomu S2 P.4:

1.
2.

3.

4.

W ustawieniach wybra¢ parametr P.4 i nacisna¢ przycisk ,,SET”. Wyswietlacz pokaze ustawiony poziom S2.
Za pomocg przyciskow ,,V” lub ,,A” ustawi¢ poziom S2. Przytrzymanie przycisku przys$piesza zmiang
wartosci.

Zatwierdzi¢ nastawe¢ naciskajac przycisk ,,SET”, lub odrzuci¢ zmian¢ naciskajac przycisk ,,P”. Sterownik
wroci do menu na pozycj¢ P.4.

Mozna kontynuowa¢ wprowadzanie nastaw lub wréci¢ do ekranu gtdéwnego naciskajac przycisk ,,P”.

g) Ustawienie poziomu S3 P.5:

1.
2.

3.

4.

W ustawieniach wybra¢ parametr P.5 i nacisng¢ przycisk ,,SET”. Wys§wietlacz pokaze ustawiony poziom S3.
Za pomocg przyciskow ,,V”’ lub ,,A” ustawi¢ poziom S3. Przytrzymanie przycisku przys$piesza zmiang
wartosci.

Zatwierdzi¢ nastawe¢ naciskajac przycisk ,,SET”, lub odrzuci¢ zmian¢ naciskajac przycisk ,,P”. Sterownik
wroci do menu na pozycje P.5.

Mozna kontynuowa¢ wprowadzanie nastaw lub wroci¢ do ekranu gtéwnego naciskajac przycisk ,,P”.

h) Czas przelaczenia pompy P.6:

1.

2.

W ustawieniach wybra¢ parametr P.6 i nacisng¢ przycisk ,,SET”. Wyswietlacz pokaze ustawiony czas
przetaczenia w minutach lub OFF. jesli funkcja jest wylaczona.

Za pomocg przyciskow ,,V” lub ,,A” ustawi¢ czas przelaczania. Przytrzymanie przycisku przy$piesza zmiang
wartosci.

Zatwierdzi¢ nastawe naciskajac przycisk ,,SET”, lub odrzuci¢ zmiang naciskajac przycisk ,,P”. Sterownik wroci
do menu na pozycje P.6.

Mozna kontynuowa¢ wprowadzanie nastaw lub wréci¢ do ekranu gléwnego naciskajac przycisk ,,P”.
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i) Kasowanie licznikéw czasu pracy i iloSci zalaczen:

1.
2.

3.
4,

5.

Sterownik musi by¢ w trybie wyswietlania aktualnego poziomu/cisnienia.

Nacisng¢ przycisk ,,P”, na ptycie czotowej zaswieci si¢ dioda ,,czas” oraz dioda ,,P1”, a na wyswietlacz pokaze
czas pracy pompy P1.

Aby skasowac czas pracy pompy P1 nalezy przytrzymac przycisk ,,SET”, warto$¢ czasu pracy zacznie migac.
Aby potwierdzi¢ kasowanie czasu pracy nalezy nacisna¢ przycisk ,,SET”. Kasowanie mozna anulowac
naciskajac przycisk ,,P”.

Analogicznie skasowac inne liczniki.

j) Zmiana zakresu przekladnikéw pradowych i mnoznika:

1.

2.
3.
4

SN

7.

Sterownik musi by¢ w trybie wyswietlania aktualnego poziomu/ci$nienia.

Wejs¢ w tryb wyswietlania pradu pompy.

Przytrzymac¢ przycisk ,,SET”, wyswietlacz pokaze ustawiony zakres przektadnika pradowego pompy.

Za pomocg przyciskow ,,V” lub ,,A” ustawi¢ zakres przektadnika. Przytrzymanie przycisku przys$piesza zmiane
wartosci.

Zatwierdzi¢ nastawe naciskajac przycisk ,,SET”. Wyswietlacz pokaze ustawiony mnoznik (1 lub 1,73).

Za pomocg przyciskow ,,V” lub ,,A” wybra¢ mnoznik i zatwierdzi¢ przyciskiem ,,SET”.

Analogicznie ustawi¢ parametry drugiej pompy.

k) Odczyt wartosci sygnaléw analogowych:

Sterownik pozwala na podglad warto$ci sygnatéw analogowych. W przypadku nieprawidlowego wyswietlania
poziomu/cis$nienia lub pradu mozna szybko sprawdzi¢ wartos¢ sygnatu 4-20 mA (z sondy lub przetwornika ci$nienia)
lub 0-10 V z przetwornikdéw prad/napigcie.

1.
2.

3.

4.

W ustawieniach wybra¢ pozycje DiAG. i nacisng¢ przycisk ,,SET”. Wyswietlacz pokaze napis ,,4-20”

Za pomocg przyciskow ,,V” lub ,,A” mozna wybra¢ jedna z pozycji: ,,4-20”(sygnat 4-20 mA z sondy lub
przetwornika cisnienia), ,,Ul”(sygnat 0-10 V z przetwornika pradu pompy P1), ,,U2”(sygnat 0-10 V z
przetwornika pradu pompy P2).

Nacisng¢ przycisk ,,SET”, wyswietlacz pokaze aktualng wartos¢ sygnatlu analogowego.

Za pomocg przycisku ,,P”” mozna wréci¢ do ekranu gtéwnego.

I) Wyjscie RS-485:

Wyijscie RS-485 zostalo opisane w zalaczniku do instrukceji.

m) Przywracanie ustawien fabrycznych:

1.

(98]

W ustawieniach wybra¢ pozycje U.dod. i nacisnaé przycisk ,,SET”. Wyswietlacz pokaze ustawienia napis

,,r.485”

Nacisng¢ przycisk ,,vV” lub ,,A” tak aby wyswietlat si¢ napis ,,U.FAb.”.

Nacisng¢ przycisk ,,SET”, napis ,,U.FAb.” zacznie migac.

Zatwierdzi¢ przywrocenie ustawien fabrycznych naciskajac przycisk ,,SET”, lub anulowaé¢ wybdr naciskajac

przycisk ,,P”.

B Jesli zostanie nacisnigty przycisk ,,SET” to sterownik zresetuje si¢ i przywrdcone zostang ustawienia
fabryczne.

B Jesli przywrocenie ustawien fabrycznych zostato anulowane to ekranu gtownego mozna wroci¢ naciskajac
przycisk ,,P”.

Ustawienia fabryczne:
Wielko$¢ wyswietlana: P, zakres sondy/przetwornika: 0, tryb: OPr., S1: 0.00, S2: 0.01, S3: 0.02, Czas przelaczania:
15 min, przektadnik P1: 20.0 A, mnoznik P1: 1, przektadnik P2: 20.0 A, mnoznik P2: 1.
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6. PODEACZENIE ELEKTRYCZNE

Sterowanie Zasilanie Na rysunku 3 przedstawiono sposob podiaczenia sterownika.
RS485 P1iP2 230VAC Do poszczegdlnych zaciskow nalezy podlaczy¢:
1t 1 15-16 - napigcie zasilania sterownika ( ~230 V, AC),
’ ’ /T\ /i\ \i/ \i/ 18-19 - wyjscie przekaznikowe do sterowania pompy P1,
17-19 - wyjscie przekaznikowe do sterowania pompy P2,
| ]4| ]3| 1 2| lisli7liel 15 10 wyj$cie tranzystorowe NPN dla stanu ,,Awaria”
m L2 [ L

(‘awaria — zwarcie do GND)
| | 11-9 - sygnal suchobiegu, przelewu lub Pmax (LCA, presostat,

- styk przekaznika itp.), w przypadku braku czujnika:
SP-41C . zmostkowac przy oproznianiu,
. zmostkowac przy napetianiu zbiornika
cis$nieniowego,
pozostawi¢ rozwarte przy napetnianiu zbiornika
otwartego.

+24V

wn| AP1

w| Ul
| I1

11-7 — potwierdzenie pracy pompy P1, ze stykow
pomocniczych stycznika pompy,

11-8 — potwierdzenie pracy pompy P2, ze stykow
pomocniczych stycznika pompy,

11-5 — polecenie pracy pompy P1, z przetacznika A/0/R

—

T
F
|
hydrostat. |

11-6 — polecenie pracy pompy P2, z przetacznika A/0/R

4.20mA |+

UWAGA!!! — bez podtaczenia potwierdzenia pracy
1 polecenia pracy, pompy nie beda pracowac
(awaria pomp lub pompy odstawione).

:

Prad P2 +—— 0.10V

1-2 - wejscie 4...20 mA, z 2-przewodowego przetwornika ci$nienia
lub sondy hydrostatyczne;j.

11-3 — wejscie 0...10 V, z przetwornika prad/napigcie pompy P1
11-4 — wejscie 0...10 V, z przetwornika prad/napigcie pompy P2

Prad P1 Y—— 0.10V

Potw. pr. P2
Potw. pr. P1
Polec. pr. P2
Polec. pr. P1

Zabezpieczenie

Podlaczenie sygnalow 0...10V nie jest konieczne do
prawidlowej pracy sterownika. Skutkuje to brakiem pomiaru
pradu pomp.

Rysunek: 3 Schemat podlaczenia sterownika
SP-41C.
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4 Przykladowy schemat szafy sterown

Rysunek
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Przykladowy schemat szafy sterown

Rysunek 5



