SZAFKI DLA 2-POMPOWE]
PRZEPOMPOWNI SCIEKOW lub WODY
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Dwie wersje szafy
w jednakowej cenie :

,,PT-IH” - obudowa z

tworzywa (IP-66)

,,ST-IA” - obudowa z

aluminium z fundamentem z
tworzywa (IP-65)
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J poziomow skrajnych

INSTRUKCJA OBSEUGI C€

Producent i dystrybutor :

Przedsi¢biorstwo Produkcyjno-Ustugowe , ELEK TR O N”
65-154 Zielona Goéra

ul. Dolina Zielona 46 a www.elektron.zgora.com.pl
Tel/Fax : 68 / 326-78-10 elektron@zgora.com.pl

1. Zastosowanie .

Szafki sterownicze przeznaczone s3 do zasilania i sterowania dwéch pomp

zainstalowanych na przepompowni $ciekéw ( wody) - praca pomp sekwencyjna z przemienna.

Szatki wykonane sg z tworzyw termoutwardzalnych ( lub aluminium) , przeznaczone do

zabudowy zewnetrznej ( z fundamentem ), zamykane na zamek patentowy. Szafki z fundamentem moga
by¢ wkopane w ziemi¢ obok przepompowni. Szafka z podwdjnymi drzwiami posiada pulpit sterowniczy
na wewnetrznych drzwiach. Szafki bez fundamentu moga by¢ montowane na $cianie w pomieszczeniach.

Uktad sterowania pomp jest realizowany poprzez mikroprocesorowy sterownik

Jazz J7Z20-R31 firmy Unitronics - zainstalowany w szafie ( na drzwiach wewnetrznych). Pompy
sterowane sg sonda hydrostatyczng ( lub ultradzwigkow3a) + dodatkowe 2 sondy ptywakowe dla
poziomdéw skrajnych.



2. Wyposazenie szaf i realizowane funkcje sterownicze

2.1. Podstawowe wyposazenie i realizowane funkcje :

zasilanie energetyczne — kabel (przewdd) 5-cio zytowy,

wewnetrzne drzwi - z pelng wizualizacjg i sterowaniem na tych drzwiach,

wylacznik gtéwny,

sterowanie trzema poziomami z sondy hydrostatycznej ( lub ultradzwigkowej) w uktadzie pracy
automatycznej,

zastosowany sterownik JA\Z20-R31 UNITRONIC z 2 linijkowym wyswietlaczem tekstowym,
zabezpieczenie roznicowo-pragdowe ,

zabezpieczenie przed zanikiem faz zasilajacych oddzielne dla kazdej pompy,

zabezpieczenie przecigzeniowe kazdej pompy,

zabezpieczenie przed suchobiegiem ( dolny poziom S1 z sondy hydrostatycznej +ptywak
suchobiegu Smin.)

sterowanie reczne lub automatyczne oddzielnie dla kazdej pompy,

sterowanie reczne z pomini¢ciem sterownika,

awaryjna ( automatyczna) praca wybranej pompy w uktadzie r¢cznym mi¢dzy dwoma ptywakami
w przypadku awarii sondy hydrostatycznej lub sterownika,

sterowanie pomp sekwencyjne - dwa poziomy zataczenia , jeden poziom wylgczenia,

praca pomp przemienna - praca rownolegla przy wzroscie poziomu mimo pracy jednej pompy,
poziom przelewowy ( sonda Smax. — ptywak) ) — sygnalizacja stanu awaryjnego,

mozliwos¢ zmiany pomp po uptywie ustawionego czasu ciagtej pracy jednej — ustawiany czas
od 1 do 59 minut, lub wytaczenie tej funkcji,

automatyczne uruchomienie drugiej pompy w przypadku awarii pierwszej,

zabezpieczenie przed rownoczesnym rozruchem obu pomp po zaniku i powrocie napigcia,
wizualizacja stanu pracy przepompowni na ptycie czotowej sterownika

( praca- awaria pomp, aktualny poziom $ciekéw, ustawiony czas pracy ciggtej, alarm),
zewngtrzna sygnalizacja alarmowa,

licznik godzin pracy dla kazdej pompy 1 ilosci zataczen w sterowniku,

mozliwos¢ wypompowania $ciekdw ponizej dolnej sondy w uktadzie sterowania r¢cznego,
grzatka elektryczna z termostatem (regulator RT-41 produkcji ,, ELEKTRON”),

gniazdo serwisowe zasilania sieciowego 230 V,

2.2. Wyposazenie dodatkowe instalowane opcjonalnie :

zabezpieczenie przepigciowe,

pomiar pradu kazdej pompy — w sterowniku poprzez przetworniki pragdowe,

wyjs$cia stanu pracy przepompowni i stanéw alarmowych -do zdalnej transmisji na dyspozytorni¢
- droga radiowg , GSM lub kablowa, ( modut przekaznikowy MP-2.17),

zasilanie i sterowanie czujnikiem o$wietlenia zewngtrznego (automat AZ-3 "ELEKTRON”),
sonda hydrostatyczna + 2 ptywakowe ( np. MAC-3)

przystosowanie do awaryjnego zasilania z agregatu ( automatyczne blokowanie zanikéw fazy przy
pracy z agregatem)

zabezpieczenie przed zawilgoceniem silnikéw pomp ( np. CR-2 ,,ELEKTRON”)

zainstalowanie modutu do zdalnej transmisji drogg radiowg ( MTR ,,ELEKTRON”),
zainstalowanie modutu GSM z telefonem komérkowym,

zastosowanie uktadéw tagodnego rozruchu ( softstart),

sygnalizacja alarmowa otwartych drzwi ( np. przez kontaktron) — kasowanie przyciskiem 3sek.

Do kazdej szafki mozna zaméwi¢ wyposazenie dodatkowe wymienione wyzej, a takze
inne nie wymienione po uzgodnieniu warunkéw technicznych i finansowych.

3. Wytyczne ukladu sterownia pomp.

Schemat elektryczny wykonanej na zamowienie szafy jest wklejony na drzwiach i dodatkowo
zataczony do instrukcji.

- wymiary szafy wersja z tworzywa PT-1H : 616 x 816 x 323 ; fundament 609 x 975 x 320
- wymiary szafy wersja z aluminium ST-1A : 600 x 800 x 320 ; fundament 600 x 890 x 320



Mozliwe sg wykonania w obudowach o innych wymiarach — uzaleznionych od wyposazenia.
3.1. Tryb pracy automatyczny
Zastosowany sterownik wymaga przed uruchomieniem szafy wprowadzenia nast¢pujacych
parametrow :
- zakres pomiarowy zastosowanej sondy hydrostatycznej ( np. 4m lub inny),
- poziom (dolny ,,S1”’) wylaczenia pomp ( musi byé wyzszy niz dolny stan ptywaka Smin.)
- poziom ( Srodkowy ,,S2”’ ) zalaczenia pierwszej pompy,
-poziom (goérny ,,S3” ) zalgczenia drugiej pompy — pracuja obie pompy ( poziom musi by¢ nizszy
od gornego stanu polozenia ptywaka ,,Smax.” ( przelew). Nastawa poziomu S3 na 0 spowoduje
wylaczenie pracy rownoleglej pomp — pozostanie praca naprzemienna miedzy S i S2.
Sposob programowania i odczytu nastaw i stanu pracy pomp wedlug oddzielnej instrukcji obshugi
i programowania. Zmiana parametrow w sterowniku tylko dla administratora
( wymagane hasto). Instrukcja odczytu aktualnych parametréw pracy przepompowni w dalszej
czesci. Przegladanie stanu pracy pomp, aktualnych nastaw i odczytow dla obshugi ( bez hasta).

B Przetacznik wyboru pracy obu pomp ustawi¢ w potozenie

iy »A” , automatyczny, bezobstugowy tryb pracy obu pomp.

B Cykl pracy rozpocznie si¢ automatycznie, gdy poziom
sciekow naptywajacych do komory przekroczy wysokosé¢
poziomu ,,S2” ( nastawa w sterowniku).

B Nastepuje automatyczne zataczenie pompy P1 i rozpoczecie
procesu przepompowywania sciekow.

B Gdy poziom sciekOw obnizy si¢ ponizej poziomu ,,S1”

( nastawa w sterowniku) nast¢puje wytaczenie pompy P1
1 zatrzymanie procesu przepompowywania sciekow.

Rys. 2 Widok sterownika Jazz JZ20-R31.

Przy ponownym przekroczeniu poziomu ,,S2” nast¢puje zalaczenie do pracy pompy P2 - w cyklu
automatycznym pompy zalaczajg si¢ naprzemiennie na poziomie srodkowym ,,S2”.
W przypadku gdy poziom Sciekéw w dalszym ciggu wzrasta ( ilos¢ sciekdw naptywajacych jest
wieksza od ilosci SciekOw przepompowywanych) i przekroczy poziom ,,S3” ( nastawa w
sterowniku) nastgpi zalaczenie do pracy rownolegtej drugiej pompy ( P1).
Dalszy wzrost poziomu $ciek6w (mimo pracy obu pomp) spowoduje uruchomienie sygnalizacji
alarmowej ( optycznej i dzwigkowej) po przekroczeniu poziomu ,,Smax.” (sonda ptywakowa).
Kasowanie alarmu automatycznie po obnizeniu si¢ poziomu $ciekOw ponizej sondy ,,Smax.” lub
recznie przyciskiem ,,Kasowanie alarmu” ( przez czas 3 sek.) na drzwiach wewnetrznych.

Obie pompy pracujg rownolegle do chwili obnizenia si¢ poziomu $ciekow do wysokos$ci poziomu
,»3 17 na tym poziomie nastapi wylaczenie obu pomp.
Dodatkowym zabezpieczeniem przed suchobiegiem jest sonda ptywakowa ,,.Smin”, ktéra wylaczy
pompy jesli nie zostang wylgczone na poziomie ,,S1” ( ptywak ustawiony ponizej poziomu ,,S17).
Ponowny wzrost poziomu $ciekéw do wysokosci poziomu ,,S2” spowoduje zataczenie do pracy jednej
pompy - innej od zataczonej jako pierwsza w poprzednim cyklu ( gdy pracowaly obie).
Stan pracy pomp ( praca, awaria) sygnalizowany jest zapaleniem si¢ odpowiednich lampek na ptycie
sterowniczej — pod$wietlane przyciski ,,START” ( lampka zielona praca) i ,,STOP” (lampka czerwona
awaria).
W przypadku awarii jednej z pomp druga zatgczana jest automatycznie na tym samym poziomie
(,,593”) — jednoczesnie zataczony zostaje sygnal alarmu. Sterownik prébuje zataczy¢ uszkodzong
pompe w kazdym nast¢pnym cyklu pracy, kiedy wypada kolejny czas jej pracy ( nie cz¢$ciej niz co

1 minute)
Pompe uszkodzong odtaczamy od pracy ustawiajgc przetagcznik wyboru pracy na ,,0” — w tym stanie
pracowac bedzie jedna pompa mi¢dzy poziomami ,,S2” ( zal) 1,,S1” (wyl.) bez sygnalizowania stanu
alarmowego.



B Dla oceny réwnomierno$ci zuzycia pomp oraz orientacyjnego pomiaru ilosci przepompowywanych
sciekow kazda pompa wyposazona jest w licznik godzin pracy i ilo$ci zalaczen ( odczyty w
sterowniku).

B zabezpieczenie przed rownoczesnym rozruchem obu pomp po zaniku i powrocie napi¢cia — druga
pompa zataczy si¢ po czasie ok 15 sek. od zataczenia pierwszej (mozliwa zmiana tego czasu).

B Zastosowany sterownik umozliwia automatyczne przetgczenie na drugg pompe w przypadku ciaglej
pracy pierwszej ( np. przy intensywnych opadach deszczu). Druga pompa moze by¢ zatgczona po
wybranym czasie pracy pierwszej — nastawa w sterowniku w granicach 1...59 minut

( funkcja ta moze by¢ nieaktywna — ustawienie na O minut ).

: 3.2.Tryb pracy reczny.

‘ B Przetacznik wyboru pracy dowolnej pompy
ustawi¢ w potozenie ,,R” - reczny tryb pracy
pompy.

B Praca pomp w tym cyklu odbywa si¢ z
pominig¢ciem sterownika i sondy
hydrostatycznej,

B W celu rozpoczecia cyklu przepompowywania
sciekéw nacisnaé przycisk ,,START” dla
pompy wybranej do pracy recznej.

B Obie pompy w tym cyklu zabezpieczone sg
przed suchobiegiem - praca r¢czna w tym
cyklu jest mozliwa gdy poziom $ciekéw
przekracza wysoko$¢ sondy ptywakowej
,,Smin”,

B Wylaczenie pompy pracujacej w tym cyklu
moze nastgpi¢ po naci$nigciu przycisku
,»STOP” lub automatycznie po obniZeniu si¢
poziomu $ciekéw ponizej sondy ,,Smin.”

B Do pracy recznej moze by¢ zataczona jedna
lub obie pompy,

B Pozostawienie przetacznika w pozyciji ,,R”
spowoduje prac¢ tej pompy w uktadzie
sterowania awaryjnego. Pompa zostanie
automatycznie zataczona po osiggnigciu
poziomu ,,Smax.” , a wylgczona po
obniZeniu si¢ poziomu ponizej poziomu
,»dmin.” ( praca miedzy dwoma
zainstalowanymi sondami ptywakowymi).

. Pompa zatgczona przez gorny ptywak moze

= N zosta¢ wylaczona recznie ( przed dolnym
polozeniem Smax.), po ustawieniu
przetacznika w pozycje ,,0” ( nie przez przycisk STOP).

B W cyklu pracy awaryjnej moze pracowac jedna lub obie pompy. Po wybraniu obu pomp bgda
zalaczac si¢ jednoczesnie na poziomie ,,Smax”. Przy ustawieniu jednej lub obu pomp w pozycji
pracy recznej nie dziata sygnalizacja dzwigkowa od poziomu Smax.

B W tym ukladzie mozliwe jest takze r¢czne przepompowanie $ciekéw ponizej poziomu dolnej sondy

»Smin.” - w tym celu nalezy nacisna¢ przycisk ,,START” 1 trzymac¢ wcisniety tak dtugo jak

dlugo ma pracowac pompa. Pompa zataczy si¢ po czasie ok 2 sek. od wcisnigcia przycisku ,,.START”
- w tym cyklu nalezy kontrolowa¢ poziom $ciekéw w komorze poniewaz wytaczone jest
zabezpieczenie przed suchobiegiem.
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Serwis firmy ,,ELEKTRON” wykonuje na zlecenie zamawiajacego montaz szafki
sterowniczej i rozruch ukladu sterowania na obiekcie.

Gwarancja — 18 miesiecy od daty zakupu.



