SZAFKI Z TWORZYWA DLA 2-POMPOWE]
PRZEPOMPOWNI $CIEKOW ( WODY)

Seria : ,,PT-IC”

Sterowanie sondg
hydrostatyczng

+ 2 sondy ptywakowe
dla pozioméw skrajnych

INS TRUKCJA OB SLUGI c € VER 2.0 /2022-04

Producent 1 dystrybutor :

Przedsi¢biorstwo Produkcyjno-Ustugowe ,EL EK T R O N”
65-154 Zielona Gora

ul. Dolina Zielona 46 a www.elektron.zgora.com.pl
Tel/Fax : 68/ 326-78-10 elektron@zgora.com.pl

1. Zastosowanie .
Szafy sterownicze przeznaczone sg do zasilania i sterowania dwoch pomp zainstalowanych na
przepompowni sciekdw - praca pomp sekwencyjna z przemienng, rozruch bezposredni.
Szafy w obudowie z tworzywa ( IP-44) z fundamentem do wkopania w ziemig.




Uktad sterowania pomp jest realizowany poprzez mikroprocesorowy sterownik SP-4C
—zainstalowany w szafie ( na szynie DIN). Uk}ad sterowania 1 wizualizacji stanu pracy przepompowni
zainstalowany jest na ptycie sterowniczej wewnatrz szafy — petna synoptyka na zainstalowanym
sterowniku ,,SP-4C”.
W czasie pracy wyswietlany jest aktualny poziom wody ( $ciekdw) i stan pracy pomp P1; P2 ( diody 4-ro
funkcyjne ):
Funkcje diod P1i P2 :

» dioda nie Swieci — pompa odstawiona np. do naprawy ( w programie sterownika)

e dioda pulsuje wolno — pompa gotowa do pracy,

» dioda pulsuje szybko — awaria pompy,

e dioda zapalona — praca pompy.

Szafki przeznaczone dla dwdch pomp o mocy maksymalnej 2 x 7,5 KW.

2. Wyposazenie szaf i realizowane funkcje sterownicze
2.1. Podstawowe wyposazZenie i realizowane funkcje :

= zasilanie energetyczne — kabel (przewdd) 5-cio zytowy,

* wylacznik gtéwny,

= zabezpieczenie réznicowo-pradowe,

= zabezpieczenie przed zanikiem faz zasilajagcych — oddzielne dla kazdej pompy ( typ ZF-7) lub jeden
wspdlny dla obu pomp ( ZF-61),

= zabezpieczenie przecigzeniowe kazdej pompy,

» wyswietlacz aktualnego poziomu ( 3 cyfry) — z rozdzielczoscig 1 cm w zakresie 0...9,99m

= sterowanie pomp sekwencyjne - dwa poziomy zataczenia , jeden poziom wylgczenia,

= 3 progi sterownicze do ustawienia w sterowniku ; S1 ( dolny); S2 ( srodkowy) ; S3 (gérny)

* praca pomp przemienna ( mi¢dzy poziomami S1 1 S2), z rownolegla ( przy poziomie S3),

= praca pomp w uktadzie automatycznym lub recznym ( z pominigciem sterownika)

* mozliwo$¢ zmiany pomp po ustawionym czasie cigglej pracy jednej - ustawiany czas

1....90 minut ( lub wylaczenie tej funkcji),

* mozliwo$¢ odstawienia dowolnej pompy, (np. w czasie serwisowania) jest wtedy pomijana
w algorytmie sterowania,

* automatyczne uruchomienie drugiej pompy w przypadku awarii pierwszej,

= zabezpieczenie przed réwnoczesnym rozruchem pomp w przypadku zaniku i powrotu napigcia,

= czterofunkcyjne diody stanu pracy pomp P1 ; P2 w sterowniku,

= dioda alarmu + wyjscie przekaznikowe zwierne — dla stanu awarii dowolnej pompy w sterowniku

= ustawiany zakres sondy hydrostatycznej w zakresie od 1...10m,

= zabezpieczenie przed suchobiegiem dodatkowym ptywakiem,

* mozliwos¢ kontrolowanego wypompowania sciekdw ponizej suchobiegu — przy sterowaniu recznym z
pomini¢ciem sterownika,

= stan suchobiegu ( z sondy plywakowej ) sygnalizowany napisem na wyswietlaczu,

» sterowanie r¢czne pomp z pomini¢ciem sterownika. W przypadku awarii sterownika lub sondy
hydrostatycznej praca automatyczna jednej lub dwéch pomp miedzy dwoma ptywakami ( Pmin. i Pmax.)
— po ustawieniu przetacznikow pracy pomp w pozycje ,,R”,

» dodatkowy plywak Pmax. dla poziomu max. podtaczony poza sterownikiem,

» licznik godzin pracy dla kazdej pompy,

= wyjscie alarmowe (napigciowe 12V/200mA) dla stanu awarii pomp P1; P2, suchobiegu, poziomu max.
( aktywne przy pracy automatycznej obu pomp)

= zewngetrzny sygnalizator Swietlno/dzwickowy ( 12V),

» gniazdo serwisowe zasilania sieciowego 230 V,

* regulator temperatury + grzatka S0W

2.2. Wyposazenie dodatkowe instalowane opcjonalnie :
= zabezpieczenie przepigciowe,
* wyj$cia stanu pracy przepompowni do monitoringu ( przystawka MP-2.1 lub MP-2.15)
* wylaczniki ptywakowe — 2szt. ( np. MAC-3 z przewodem PVC lub neoprenowym )
= zabezpieczenie przed zawilgoceniem silnikow pomp ( np. CR-2)
= zainstalowanie modutu GSM z telefonem komérkowym,




= sonda hydrostatyczna do wody lub $ciekéw o dowolnym zakresie 1...10m
= amperomierz dla kazdej pompy.

Do kazdej szatki mozna zamoéwi¢ wyposazenie dodatkowe wymienione wyzej, a takze
inne nie wymienione po uzgodnieniu warunkéw technicznych i finansowych.

3. Wytyczne ukladu sterownia pomp.
Na rys. 1. przedstawiono wyglad sterownika SP-4C i zespotu przetagcznikéw/przyciskéw do
sterowania pomp.
Schemat elektryczny wykonanej na zamowienie szafy jest zatgczony do instrukcji.
Podstawowy wymiar szafy typ ,,PT-1C” w obudowie OPN-482F wynosi:
465 x 920 ( 1790 z fundamentem) x 260mm.
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Rys.1 Sterownik SP-4C + zespét przelacznikow/przyciskow do sterowania pomp.

Opis plyty czolowej sterownika ,,SP-4C”
- wyswietlacz aktualnego poziomu/ci$nienia lub wielkosci programowanych,
- dwie diody informujgce o wybranej mierzonej wielkosci — ,,m” lub ,,bar”,
- dwie diody sygnalizujace stan pracy pomp P1 i P2 ( zgaszone, pulsujace wolno/szybko lub $wiecace
$wiattem ciaglym) i dioda ,,Alarm” — sygnalizacja awarii pompy.
- trzy przyciski do wyboru programowanych parametréw,
- otwor do resetowania sterownika do ustawien fabrycznych ( np. wykataczka).

3.1. Tryb pracy automatyczny

B Przetaczniki wyboru pracy ustawi¢ w potozenie ,,A” , automatyczny, bezobstugowy tryb pracy obu
pomp,

B Cykl pracy rozpocznie si¢ automatycznie, gdy poziom sciekow naptywajacych do komory
przekroczy wysoko$¢ poziomu srodkowego ,,S2”,

B Nastepuje automatyczne zalgczenie pompy P1 i rozpoczecie procesu przepompowywania sciekow,

B Gdy poziom SciekOw obnizy si¢ ponizej poziomu ,,S1” nastepuje wylaczenie pompy P1
1 zatrzymanie procesu przepompowywania sciekow,

B Przy ponownym przekroczeniu poziomu ,,S2”, nastepuje zataczenie do pracy pompy P2 - w cyklu
automatycznym pompy zalgczaja si¢ naprzemiennie na poziomie,,S2”,

B W przypadku gdy poziom $ciekéw w dalszym ciggu wzrasta ( ilos¢ §ciekéw naptywajacych jest
wieksza od ilosci sciekow przepompowywanych) i przekroczy poziom gérny ,,S3” nastgpi zataczenie
do pracy rownolegtej drugiej pompy ( P1),

B Dalszy wzrost poziomu $ciekéw (mimo pracy obu pomp) spowoduje uruchomienie sygnalizacji
alarmowe;j ( optycznej 1 dzwigkowej) po przekroczeniu poziomu ,,Pmax” (sonda ptywakowa) —




zapalona czerwona dioda w zasilaczu Z-1K. Kasowanie alarmu automatycznie po obnizeniu si¢
poziomu ponizej poziomu ,,Pmax” lub recznie przyciskiem ,,K” na ptycie czotowej zasilacza Z-1K .
B Obie pompy pracujg réwnolegle do chwili obnizenia si¢ poziomu $ciekOw ponizej poziomu
,»3 1”7 - na tym poziomie nastgpi wylaczenie obu pomp,

B Ponowny wzrost poziomu $ciekéw do ,,S2” spowoduje zalaczenie do pracy jednej pompy - innej od
zalaczonej jako pierwsza w poprzednim cyklu ( gdy pracowaty obie),

B Stan pracy pomp ( praca, awaria) sygnalizowany jest zapaleniem si¢ odpowiednich lampek na
sterowniku SP-4C ( dioda P1;P2 $wieci sig ciggle dla pompy pracujacej, pulsuje szybko dla pompy
wylaczonej awaryjnie)

B W przypadku awarii jednej z pomp druga zalaczana jest automatycznie na tym samym poziomie
(,,52”) — jednoczesnie zataczony zostaje sygnat alarmu,

B W przypadku trwatego wytaczenia jednej pompy ( np. z powodu awarii) nalezy w programie
sterownika odstawi¢ tg pompe ( instrukcja sterownika SP-4C -pkt. 8c). Jesli po odstawieniu pompy
pozostawimy przetacznik tej pompy w pozycji ,,A” pompa ta nie bedzie zataczana, a zewnetrzna
sygnalizacja §wietlno/dzwigkowa bedzie dziata¢ w przypadku awarii pompy pracujacej lub poziomu
Pmax.

B Ustawienie przetacznika dowolnej pompy w pozycje ,,0” lub ,,R” ( bez wzgledu na to czy pompa jest
odstawiona czy nie w programie) spowoduje wytaczenie zewnetrznej sygnalizacji
swietlno/dzwickowej. Dziata dalej sygnalizacja awarii pompy pracujacej w sterowniku ( diody P1;P2)

B Dla oceny r6wnomiernosci zuzycia pomp oraz orientacyjnego pomiaru ilosci przepompowywanych
sciekow kazda pompa wyposazona jest w licznik godzin pracy,

B Zastosowany sterownik ( SP-4C ) umozliwia automatyczne przetaczenie na drugg pompe w
przypadku ciaglej pracy pierwszej ( np. przy intensywnych opadach deszczu). Druga pompa moze by¢
zalaczona po wybranym czasie pracy — 1...90 minut ( funkcja ta moze by¢ nieaktywna).
Zaprogramowanie tej funkcji — wedlug instrukcji sterownika SP-4C ( pkt.8h )

3.2.Tryb pracy reczny.

B Praca pomp w cyklu regcznym odbywa si¢ poza sterownikiem i bez udziatu sondy hydrostatyczne;j.

B Przetacznik wyboru pracy ustawi¢ w polozenie ,,R” - r¢czny tryb pracy jednej lub 2 pomp.

B W celu rozpoczecia cyklu przepompowywania SciekOw nacisna¢ przycisk ,,START” dla dowolnej
pompy ( P1 lub P2),

B Obie pompy w tym cyklu zabezpieczone sg przed suchobiegiem sondg ,,Pmin” - praca r¢czna w tym
cyklu jest mozliwa gdy poziom $ciekdw przekracza wysokos¢ sondy ptywakowej ,,Pmin”.

B Wylaczenie pompy pracujgcej w tym cyklu moze nastgpi¢ po nacis$nieciu przycisku ,,STOP” lub
automatycznie po obnizeniu si¢ poziomu $ciekéw ponizej sondy ,,Pmin.”

B Do pracy recznej moze by¢ zalgczona jedna lub obie pompy,

B W tym uktadzie mozliwe jest takze r¢czne przepompowanie §ciekéw ponizej poziomu sondy
ptywakowej ,,Pmin” - w tym celu nalezy nacisna¢ przycisk ,,START” i1 trzymac¢ wcisniety tak dtugo
jak dlugo ma pracowac¢ pompa - w tym cyklu nalezy kontrolowa¢ poziom $ciekéw w komorze
poniewaz wytaczone jest zabezpieczenie przed suchobiegiem.

Praca reczna (awaryjna) - automatyczna

B W przypadku awarii sterownika lub sondy hydrostatycznej praca automatyczna ( awaryjna) jednej lub
2 pomp miedzy dwoma ptywakami ( Pmin i Pmax.) — po ustawieniu przetacznika pracy pompy
w pozycje ,,R” (jednej lub dwoch pomp). W tym cyklu pracy nie dziala zewngtrzna sygnalizacja
swietlno/dzwiekowa.

Serwis firmy ,, ELEKTRON” wykonuje na zlecenie zamawiajgcego montaz szafki sterowniczej i
rozruch ukladu sterowania na obiekcie.

Gwarancja — 18 miesiecy od daty zakupu.



