STEROWNIK POMPY 3-fazowej
Typ: SPT-1/9+18 kW
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INSTRUKCJA OBSLUGI

Producent i dystrybutor :

Przedsi¢biorstwo Produkcyjno-Ustugowe ,ELEK TR O N”
ul. Dolina Zielona 46 a

65-154 Zielona Gora elektron @zgora.com.pl

Tel/Fax : 68 326-78-10 www.elektron.zgora.com.pl




1. ZASTOSOWANIE

Sterownik ,,SPT-1/9...18KW” przeznaczony jest do zasilania i sterowania 3-fazowych
silnikéw pomp z rozruchem bezposrednim o mocy do 11...18 KW. Sterownik dedykowany
jest dla pomp glebinowych lub innych pobierajgcych wodg ze zbiornika.

Urzadzenie spetnia nastepujace funkcje :

- posiada wytacznik gtéwny

- zabezpiecza silnik pompy przed przecigzeniem ( wytacznik silnikowy ),

- zabezpiecza pompg¢ przed suchobiegiem i1 przed pracg 2-fazowa - czujnik poziomu CP-2Z
( pomiar 2 pozioméw + zanik fazy)

- posiada 3-pozycyjny przetacznik wyboru sterowania : praca r¢czna — 0 — praca automatyczna
( sterowanie zewngetrznym beznapigciowym stykiem zwiernym np. wytgcznikiem
ci$nieniowym ,,LC” ),

- bezpiecznik w uktadzie sterowania.

Awaryjne wytaczenie pompy moze by¢ spowodowane:

- zadziataniem zabezpieczenia przed zanikiem fazy — zapalona czerwona dioda brak fazy ( CP-27)
i zgaszona dioda ,, praca”

- brakiem wody w studni ( zbiorniku) — zgasnie dioda praca w czujniku CP-2Z ( brak fazy nie
sSwieci) ,

- zadzialaniem zabezpieczenia przecigzeniowego — dzwignia zabezpieczenia w dolnej pozycji.

Zastosowany uktad sygnalizacji precyzyjnie pokazujac przyczyng awarii umozliwia szybkie jej
zlokalizowanie i usunigcie.

2. DANE TECHNICZNE

- napigcie zasilania ......... - 3x400V , 50Hz

- moc przylagczonej pompy — 9 + 18 KW( przekaznik termiczny o zakresie 16..25
lub 25...40A)

S MASA ceeeiiieie e - ok.5kg

- WYMiary......oooeeveennnnne - 300 x 300 x 166 ( szerokos¢ x wysoko$é x gtebokoéé)

- pOZyCja pracy ............... - dowolna

- temp. otoczenia ............... --20..50C

- stycznik 1 przekaznik term. — firmy EATON

- stopien ochrony obudowy - IP 65 — moze by¢ instalowana na zewnatrz.

3. OPIS KONSTRUKC(CJI

Urzadzenie jest zabudowane w hermetycznej obudowie z tworzywa sztucznego.
Przezroczysta pokrywa urzadzenia umozliwia podglad stanu pracy urzadzenia.
Widok urzadzenia przedstawiono na zdjeciu.

Na pokrywie zamontowany jest 3-pozycyjny przetacznik sterowniczy ,,A-0-R”.
W pozycji ,,R” —praca rgczna — ciggta praca pompy. W pozycji ,,A”-praca automatyczna
— praca pompy w czasie zwartych zaciskow ,,LC-LC” na listwie przytaczeniowej. Do
zaciskow tych nalezy podlaczy¢ element sterowania automatycznego np. wylacznik
ci$nieniowy zainstalowany na hydroforze lub czujnik poziomu wody w przypadku
napelniania otwartego zbiornika.

Zabezpieczenie przed suchobiegiem dla pomp gtebinowych lub pobierajacych wodg ze
zbiornikéw ( czujnik CP-27) :
- praca z dwoma sondami roboczymi- wylaczenie pompy po obnizeniu si¢ poziomu cieczy
ponizej dolnej sondy (S 1) i ponowne automatyczne zalgczenie po zanurzeniu si¢ gérnej (S2).

Czujnik posiada zielone diody §wiecace informujace o zanurzeniu w wodzie sond S11 S2



i regulacje czutosci wejsciowej sond. Dostep do regulacji malym wkretakiem po przebiciu folii
maskujacej otwor ( rys.1 poz.5 instrukcji CP-2Z ). W wiekszos$ci zastosowan regulacja ta jest zbedna
( fabryczna nastawa na max. czuto$¢). Zmniejszenie czutosci poprzez obrét w prawo jest wskazane
np. w przypadku sond w studniach gigbinowych ( sondy dotykaja do mokrych konstrukcji i obudowy
studni).

W przypadku studni glebinowych mozemy zamiast sondy ,,So” podtaczy¢ zacisk ,,0” do
bieguna ‘N” lub ,,PE” instalacji elektrycznej. Wiecej informacji w oddzielnej instrukcji czujnika
poziomu CP-2Z.

W przewodzie (kablu) faczacym czujnik z sondami do ewentualnych wolnych zyt nie mozna
podiaczy¢ napie¢¢ zmiennych ( np. 230V~) ze wzgledu na indukowanie si¢ napi¢¢ zaktdcajacych w
zytach taczacych sondy z czujnikiem.

Zabezpieczenie przed pracg dwufazowg chroni silnik przed brakiem fazy i asymetrig
poszczegdlnych napig¢ przekraczajaca 40V -stan nieprawidtowego zasilania sygnalizowany jest
czerwong dioda ,,brak fazy” ( CP-2Z7)

Zainstalowany przekaznik termiczny nalezy ustawi¢ na warto$¢ 1,1 In ( In- prad
znamionowy silnika). Zadziatanie zabezpieczenia przecigzeniowego ( B1) spowoduje trwate
wylaczenie pompy- odblokowanie reczne po przestawieniu dzwigni w goérne polozenie.

4. MONTAZ ELEKTRYCZNY

Narys. 1 przedstawiono przyktadowy schemat skrzynki sterowniczej. Mozliwe sg takze inne
wykonania np. z wylgcznikiem ré6znicowo-pradowym itd. Przy dodatkowym wyposazeniu
wymiary szafki moga by¢ wieksze ( np. 300x400x166).

Schemat w wersji z wylacznikiem ci$nieniowym ,,LC” i1 trzema sondami - sonda odniesienia So
+ 2 sondy robocze : ,,S1” (poziom dolny) i S2 ( poziom gérny). Sonda odniesienia do
zainstalowania ponizej sondy ,,S1”.

Sposob podiaczenia przewodow jest nastepujacy :
- do zaciskéw PE; N ; R; S; T - napigcie zasilania 3 x 400 V

- do zaciskow stycznika ,,2 :4 :6” - przewdd zasilajacy pompe,
- do zacisku ,,PE” - przewdéd PE pompy,
- do zacisku ,,So” - sonde odniesienia ,,So" (w przypadku stalowej obudowy studni /zbiornika

funkcje tej sondy moze spetnia¢ obudowa lub zacisk ,,PE” ),
- do zacisku ,,S1” - dolng sonde¢ robocza ,,S1",
- do zacisku ,,S2” - goérng sonde roboczg ''S2'",
- do zaciskéw ,,LC-LC ” — np. wylacznik ci$nieniowy ,,LC” sterujacy pracg automatyczng
pompy ( zaciski zwarte — pompa pracuje w uktadzie pracy automatycznej),
W przypadku nie korzystania z funkcji suchobiegu ( brak sond) nalezy zmostkowac ze sobg
zaciski ,,.So - S1- S2”.
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Rys.1. Przyktadowy schemat podiagczenia sterownika ,,SPT-1/9+-18KW”

ji od daty zakupu.
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