ELEKTRONICZNY CZUJNIK
POZIOMU CIECZY Typ: CP-1F

m;.:;“';m Zabezpieczenie pompy przed
v | suchobiegiem z jedng sondg robocza,
lub gtowica wkrecong na rurociggu.

 Sondy zasilane sa napigciem
' przemiennym, co zapobiega zjawisku
~elektrolizy na sondach.

INSTRUKCJA OBSLUGI

Producent i dystrybutor :
Przedsi¢biorstwo Produkcyjno-Ustugowe , EL EK T R O N”

65-154 Zielona Gora
ul. Dolina Zielona 46 a elektron(@zgora.com.pl

Tel/Fax : 68/ 326-78-10 www.elektron.zgora.com.pl

1. ZASTOSOWANIE

Elektroniczny czujnik poziomu cieczy CP-1F dedykowany jest do zabezpieczenia pomp przed suchobiegiem,
gléwnie dla pomp glebinowych, lub pomp pobierajacych wode ze zbiornika ( sonda wkrecana na rurociagu).
Czujnik wspétpracuje tylko z jedng sonda robocza ,,S1”
- pompa zostanie wytgczona po obnizeniu si¢ lustra wody ponizej tej sondy, lub braku wody w rurociggu.
- ponowne zataczenie nastapi po czasie ,, I’ ( 0k.40+60sek.) od zanurzenia w wodzie tej sondy, lub pojawienia si¢ wody

w rurociggu. Sondy zasilane sa napi¢ciem przemiennym, co zapobiega zjawisku elektrolizy na sondach.
Czujnik przystosowany jest do wspotpracy z sondg robocza (S1) i sonda odniesienia (So). W przypadku studni
glebinowych czy zbiornikdéw stalowych sondg¢ odniesienia moze stanowi¢ obudowa zbiornika lub studni. ( w przypadku
studni wystarczy do zacisku ,,So” podtaczy¢ przewdd ,,N” zasilania energetycznego —rys.2/B). Czujnik CP-1F mierzy
rezystancj¢ w powietrzu i w wodzie miedzy sonda odniesienia ,,So” i sondg robocza ,,S1”, ponadto posiada

( zamaskowane) na ptycie czolowej pokretto do zmiany (zmniejszenia) czuto$ci wejsciowej dla sondy roboczej ,,S17.

Czujnik posiada na wyjsciu przekaznik sterowniczy ze stykiem przetacznym, sygnalizacj¢ optyczna zalgczenia tego
przekaznika ( dioda “’praca”) a takze zanurzenia w cieczy sondy roboczej ,,S1”.



2. DANE TECHNICZNE

M napigcie zasilania : 230V~ , 50Hz,

B pobdr mocy :<0,5 VA

B wyjscie sterownicze : jedno przekaznikowe (przetaczne) -dopuszczalna obcigzalnosé

240VAC, 1A, cos @=0,8...1 ( AC-1)

czas opdznienia zataczenia : T = 50 + 10 sekund.

wejscia sterownicze : jedna lub dwie sondy konduktometryczne (dla cieczy przewodzacych
prad ) — zasilane napi¢ciem przemiennym ok. 12V/50Hz. Sondy
wiszgce na przewodzie typ ,,SW-1", wkrecane typ ,,G1...4” itd. Wejscie
sondy roboczej ”’S1” z regulacja czulo$ci w granicach 13-600 kQ.
Do wejscia SO-S1 mozna takze podtaczy¢ sonde¢ ptywakowa np. MAC-3
( takze dla cieczy nieprzewodzacych )

wymiary : 35 x90x 63 ( dwa moduty do montazu na szynie DIN)

temperatura otoczenia : 0...50°C,

masa : 0k. 0,30 kg .

wymagania bezpieczenstwa : wedtug PN-EN 61010-1 : 2002U.

kompatybilnos¢ elektromagnetyczna : odpornos¢ na zaktocenia wedtug PN-EN 61000-6-2 : 2003.

emisja zaktocen wedtug PN-EN 61000-6-4 : 2002U.

3. OPIS KONSTRUKCIJI

Konstrukcja urzagdzen umozliwia montaz na szynie 35mm. Obudowe z widokiem ptyty czotowe;]
pokazano na rys.1. Stan kazdego wejscia i wyj$cia sterowniczego sygnalizowany jest diodami §wiecacymi
na ptycie czotowej czujnika.
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Rys. 1 Obudowa czujnika CP-1F z widokiem ptyty czotowe;.

obudowa z tworzywa sztucznego (ABS),

czerwona dioda ,,praca” — sygnalizacja zatgczenia przekaznika wyjsciowego,
lampka zielona —sygnalizujaca zanurzenie w cieczy sondy ,,S17,

zielona lampka sygnalizujaca przytaczenie napi¢cia zasilania ,, ~”,
zamaskowane pokretto regulacji czutosci wejsciowej sondy roboczej ,,S17.
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4. FUNKCJE URZADZENIA

Czujnik posiada pod ptyta czotowa pokretto regulacyjne do zmiany czutosci wejsciowej sondy roboczej
,»31”. Dostep do regulacji matym wkretakiem po przebiciu folii maskujacej otwor ( rys.1 poz.5). W wigkszosci
zastosowan regulacja ta jest zbedna ( fabryczna nastawa na srednig czutosc).




W wigkszosci zastosowan regulacja ta jest zbgdna - fabryczna nastawa na Srednig czulos¢ -zwiekszenie
czulo$ci poprzez obrét w prawo, zmniejszenie przez obrot w lewo. Zmniejszenie czutosci jest wskazane
np. w przypadku sond w studniach gigbinowych ( sondy dotykaja do mokrych konstrukcji i obudowy studni).

Funkcja op6znionego ponownego zatgczenia pompy ( ok. 4060 sek.) po odkryciu i ponownym
zanurzeniu sondy ,,S1” zapobiega czg¢stemu zataczaniu i wytgczaniu si¢ pompy w przypadku braku wody.
Jest to tansza wersja zabezpieczenia pompy przed suchobiegiem z zastosowaniem tylko jednej sondy
roboczej ,,S17. Inna wersja czujnika typ ,,CP-2F” ( oddzielna instrukcja) wymaga zastosowania dwo6ch sond
roboczych ,,S1”1,,S2” ( odblokowanie pompy po osiagni¢ciu gérnego poziomu ,,527).

Czujnik steruje praca pompy oprdézniajacej zbiornik lub studni¢ (zabezpieczenie pompy przed suchobiegiem).
Gdy poziom wody opadnie ponizej sondy ,,S1” (zgasnie dioda ,,S1" ) wbudowany przekaznik spowoduje
wylaczenie pompy (zgasnie dioda "PRACA")

—styki nr 8-9 zostang rozwarte (styki nr 8-10 zwarte).

Jesli poziom cieczy wzro$nie do sondy "S1" (dioda "S1" ponownie si¢ zapali) -to czujnik zatgczy przekaznik
wyjsciowy po czasie ,,T” (zapala si¢ zielona dioda "PRACA")— zostang zwarte styki : 8-9. Zalgczenie pompy
nastgpi jesli w trakcie tego czasu ,,T” ( ok. 40+60 sek.) nie wystepuje zjawisko falowania ( odkrywania sondy)
— dioda poziomu ,,S1” musi §wieci¢ si¢ ciggle w tym czasie.

Na rysunku nr 2 przedstawiono zabezpieczenie pompy przed suchobiegiem w dwdch wersjach :

A - z zastosowaniem 2 sond ( robocza S1 i odniesienia So) ,

B - wersja z tylko jedng sonda ( roboczg S1). W tym przypadku zamiast sondy odniesienia
podiaczono do zacisku nr 1 biegun ,,N” zasilania elektrycznego — zastosowanie dla studni
glebinowej ( w przypadku zbiornika stalowego przewdd z zacisku ,,1”” podiaczy¢ do obudowy
zbiornika).

Obwod sterowania pompy podtagczony jest szeregowo z zaciskami 8-9 czujnika poziomu CP-1.
Uktad sterowania pompy wymaga zastosowania stycznika dobranego do mocy silnika ( 1 lub 3 fazowego).

Bezposrednie zasilanie pompy 1-fazowej poprzez styki 8-9 spowoduje uszkodzenie wbudowanego przekaznika
( obcigzalnos$¢ 1A/230V — ACI).
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Rys. 2 Zabezpieczenie pompy przed suchobiegiem z zastosowaniem dwoch lub jednej sondy
St-1- stycznik pompy ( 1 lub 3-fazowy),
LC- wytacznik ciSnieniowy na hydroforze ( lub czujnik poziomu wody na zbiorniku),
W1 — wylacznik sterowniczy pompy.



5. MONTAZ ELEKTRYCZNY.

Do zaciskéw obudowy nalezy przytaczy¢ przewody zgodnie z rys. 2

- zacisk ,,1” — sonda odniesienia ,,So” lub biegun ,,N” zasilania energetycznego.

- zacisk ,,2”” — sonda robocza ,,S1”

- zaciski ,,4-5” — napigcie zasilania 230V

- zaciski ,,8-9” — obwdd sterowania pompy ( sg to styki beznapieciowe zwierne; 8-10 rozwierne)

W przewodzie (kablu) taczacym czujnik z sondami do ewentualnych wolnych zyt nie mozna podtaczy¢
napi¢¢ zmiennych ( np. 230V~) ze wzgledu na indukowanie si¢ napi¢¢ zaktdécajacych w zytach taczacych sondy
z czujnikiem.

Uwaga ! - Nie wolno dokonywa¢ podtaczen oraz napraw pod napigciem a takze przez osoby nie
posiadajace odpowiednich uprawnien.

6. WYPOSAZENIE DODATKOWE :
- sondy konduktometryczne - rys. 3 (SW-1K/...m)
- zestaw CP-1/ST - do sterowania pompy 1-fazowej — zawierajacy czujnik CP-1F + stycznik
1-fazowy w obudowie z tworzywa — rys.4

Dla pompy 3-fazowej polecamy kompletna skrzynke sterownicza typu SPT-1 ( stycznik+ termik +
zabezpieczenie przed suchobiegiem, zanikiem fazy, + przelacznik wyboru pracy ,,A-0-R”).
Podobny zestaw dla pompy 1-fazowej typu SPJ-2. Szczegély w oddzielnych instrukcjach — do pobrania
ze strony www.elektron.zgora.com.pl

Do zbiornikéw otwartych 1 studni giebinowych moga by¢ stosowane sondy typu SW-1K/...m ( rys.3)
o $rednicy 20mm ( wiszace na przewodzie) lub z wykorzystaniem glowic (G4) z tarnamidu montowanych
pionowo na gorze zbiornika. Do gltowic tych sg dokregcane sondy pretowe ze stali kwasoodpornej (SK1 ) w
odcinkach po 500mm. ( do taczenia kolejnych pretéw ze sobg tulejki TK-1 z gwintem M3)
Do rurociggéw ssawnych ( max. 10 bar) moga by¢ stosowane gltowice ( G1; G-3A; G-3B lub G2 —rys.4)
wykonane ze stali kwasoodpornej ( wkrecane w krdciec z gwintem wewn. 2 ). Szczegdétowe dane techniczne
w oddzielnej karcie katalogowe;.

Rys. 3 Sonda konduktometryczna Rys. 4 Glowica G-3/A
SW-1k/ X X- dlugos¢ przewodu w [m] gwint 12’
X=3;5;10;15.....100m

Rys.5 Zestaw CP-1F/ST zawierajacy
czujnik CP-1F + stycznik do
sterowania pompy 1-fazowe;.

Gwarancja — 12 miesie¢cy od daty zakupu.
Przedsigbiorstwo prowadzi sprzedaz wysytkowa



