STEROWNIKI typ: SP- 10 ; SP-10/1

dla 1-fazowej pompy glebinowej / tfoczne;j.

WERSJE WYKONANIA :

SP-10 - praca z dwoma sondami
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1. ZASTOSOWANIE

Sterowniki ,,SP-10" przeznaczone sg do zasilania i sterowania 1-fazowych silnikéw pomp gitebinowych
lub innych pobierajacych wodg ze zbiornika. Sterowniki przeznaczone sg dla pomp
omocy do 1,7 KW.
Urzadzenia spelnia nastepujace funkcje :
- zabezpiecza pompg przed suchobiegiem, z regulacjg czutosci dla podtaczonych sond pomiarowych,
- zabezpiecza silnik pompy przed przecigzeniem ( wspotpraca z zewngtrznym przekaznikiem
termicznym ),
- posiada 3-pozycyjny przetacznik wyboru sterowania : praca r¢czna — O — praca automatyczna
( sterowanie zewnetrznym beznapigciowym stykiem zwiernym np. wytacznikiem
ci$nieniowym ,,LC” zainstalowanym na hydroforze ),
Awaryjne wytaczenie pompy sygnalizowane jest zapaleniem si¢ jednej z dwoch diod §wiecacych
( z opisem : brak wody, termik,). Zastosowany uktad sygnalizacji precyzyjnie pokazujac przyczyne¢ awarii
umozliwia szybkie jej zlokalizowanie 1 usunigcie.



Sterownik realizuje kompleksowo uktad sterowania pompy, eliminujac stosowanie oddzielnych
przetacznikéw ( A-0-R), lampek, przyciskow.
Zintegrowanie wielu funkcji w jednym urzadzeniu eliminuje koniecznos¢ stosowania wielu dodatkowych
elementéw, upraszcza potaczenia sterownicze w szafce umozliwiajgce zmniejszenie jej rozmiaréw i kosztow

wykonania.

2. DANE TECHNICZNE

W napigcie zasilania : ~230V AC ( styki ,,15”-faza L’ 1,,16”- biegun ,,N”),

B pobor mocy : <2 VA,

B wyjscie sterownicze : wyjscie przekaznikowe, napigciowe 230V —obcigzalnos¢ 12 A
styki ”12-13” - faza pojawia si¢ na zacisku ,,12” po wydaniu
polecenia zatgczenia pompy ( $wieci si¢ dioda ,,praca” )

B wejscia sond poziomu : trzy wejScia sond poziomu cieczy dla SP-10 ( np. typu SW-1k/...m)

styki : ,,1” -sonda odniesienia, ,,2”” -sonda dolna, ,,3” —gdrna.
Wersja SP-10/1 —dwa wejScia na sondy ( brak sondy goérnej ,,3”)
B wejScia sterownicze : - jedno do podtaczenia przekaznika termicznego —styki 13-14
( w przypadku braku termika styki 13-14 zmostkowac ze sobg)
- jedno (4-5) do podtaczenia styku zwiernego do pracy automatycznej
np. wyltacznika ciSnieniowego zainstalowanego na hydroforze.
( styk beznapigciowy — zwarty dla stanu pracy pompy w uktadzie ,,A”)

B wymiary :67,5x 90 x 65 ( cztery moduty do montazu na szynie DIN )
B temperatura otoczenia : 0..50°C,

B masa : 0,25 kg,

B pozycja pracy : dowolna.

3. OPIS KONSTRUKCJI
Konstrukcja urzadzenia umozliwia montaz na szynie 35mm. Obudowe wraz z ptytg czotowg pokazano
narys.1. Na ptycie czotowej znajdujg si¢ 4 diody §wiecace sygnalizujgce aktualny stan pracy sterownika,
przetacznik wyboru pracy pompy ( automatyczna -0- r¢czna) i potencjometr do regulacji czutosci
wejsciowej dla sond poziomu.
Funkcje zainstalowanego 3-pozycyjnego przelacznika sterowniczego ,,A-0-R” :
- w pozycji ,,R” —praca rgczna — ciggla praca pompy.
-w pozycji ,,A”- praca automatyczna — praca pompy w czasie zwartych zaciskéw ,,4-5” na dolnej listwie
przytaczeniowej. Do zaciskow tych nalezy podiaczy¢ element sterowania automatycznego
np. wylacznik ci$nieniowy zainstalowany na hydroforze lub czujnik poziomu wody w przypadku napelniania
otwartego zbiornika.
Na ptycie czolowej znajdujg si¢ cztery nastepujace diody swiecace :
- zielona - ,,praca pompy” —rys. 1 poz. 3
- czerwona — ,,termik” — rys. 1 poz. 4
- czerwona — ,,brak wody” —rys. 1 poz. 5
- z6tta — ,,sie¢” ( sygnalizacja napiecia zasilania) — rys. 1 poz. 2
Zabezpieczenie przed suchobiegiem dla pomp gtebinowych lub pobierajacych wode ze zbiornikéw dziata

W nastepujacy sposob :
- dla sterownika SP-10 : praca z dwoma sondami roboczymi- wylaczenie pompy po obniZeniu si¢ poziomu

cieczy ponizej dolnej sondy ,,S 17’ i ponowne automatyczne zataczenie po zanurzeniu si¢ gornej ,,S2”.
- dla sterownika SP-10/1 : praca z jedng sondg robocza - wylaczenie pompy po obnizeniu si¢ poziomu

cieczy ponizej sondy ,,S 1” i ponowne zataczenie po czasie ok. 50-ciu sek. od ponownego zanurzenia w wodzie

sondy ,,S1”.

Sonda odniesienia ,,So” dla obu sterownikow ( zainstalowana ponizej sond roboczych) zamyka obwod

elektryczny 1 nie mierzy zadnego poziomu. W przypadku studni mozna zrezygnowac¢ z montazu tej sondy a do

zacisku nr ,,1” sterownika podtagczy¢ metalowg obudowe studni lub zacisk ,,N” czy ,,PE” sieci energetyczne;j.

Wbudowany czujnik poziomu wody posiada pokretto regulacyjne do zmiany czutosci wejsciowej sond
roboczych (S1,S2). Dostep do regulacji ( rys.1 poz.7 ) matym wkretakiem. W wigkszosci zastosowan regulacja ta
jest zbedna ( fabryczna nastawa na max. czulo$¢). Zmniejszenie czuto$ci poprzez obrét w lewo jest wskazane
np. w przypadku sond w studniach glgbinowych ( sondy dotykaja do mokrych konstrukcji i obudowy studni).



Zadziatanie zewne¢trznego przekaznika termicznego spowoduje wytaczenie pompy

1 sygnalizowane jest zapaleniem si¢ czerwonej diody ,,termik”. Odblokowanie pompy po automatycznym lub
recznym zresetowaniu termika ( w zalezno$ci od wersji).

Sterownik w komplecie z termikiem w dodatkowej obudowie z gniazdem do podigczenia pompy typ

»»wSPJ-2” 1ub ,,SPJ-2/1” — szczegéty w oddzielnej instrukcji.
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Rys.1.0budowa i ptyta czotowa sterownika SP-10 i SP-10/1 ( w tej wersji zacisk nr 3 na dolnej

1.

3.

*

listwie nie jest uzywany)
obudowa,
z6Mta dioda sygnalizujgca obecno$¢ napigcia zasilania,
zielona lampka ,,praca” sygnalizujaca zezwolenie na prace pompy w ukladzie recznym lub automatycznym ( zwarte
styki przekaznika wyjsciowego 12-13),
czerwona dioda ,,termik” - sygnalizacja wylaczenia pompy z powodu zadziatania zewn¢trznego przekaznika
termicznego, przylaczonego do zaciskéw 13-14 ( odblokowanie termika po naci$ni¢ciu przycisku na termiku)
czerwona dioda ,,brak wody” — wylaczenie pompy z powodu obnizenia si¢ lustra wody ponizej sondy ,,S1”, ponowne
zalaczenie nastapi po naptywie wody do poziomu ,,S2”,
przetacznik 3-pozycyjny wyboru pracy ,,R-0-A” ( praca reczna — 0 — praca automatyczna),
potencjometr ustawienia czutosci dla sond poziomu wody ( fabryczna nastawa na max.). Zmniejszenie czuto$ci
jest wskazane np. w przypadku sond w studniach gtgbinowych ( sondy dotykaja do mokrych konstrukcji
i obudowy studni).

4. Wytyczne ukladu sterowania pomp.

Na rys. 2. przedstawiono przyktadowy schemat sterowania pompy glebinowej pompujacej wode ze studni

do zbiornika hydroforowego — zainstalowany wytacznik cisnieniowy

4.1. Tryb pracy automatyczny

B Przetacznik wyboru pracy ustawi¢ w potozenie ,,A” , automatyczny, bezobstugowy tryb pracy pompy,

B Cykl pracy rozpocznie si¢ automatycznie, gdy ci$nienie na hydroforze spadnie ponizej dolnego progu
( zwarty styk LC podiaczony do wejscia 4-5 sterownika)

B Nastepuje automatyczne zatgczenie pompy — zapala si¢ zielona dioda ,,praca”,

B Gdy ci$nienie wzrosnie do gérnego progu ( ustawionego na LC) nastapi wylaczenie pompy — styk LC
zostanie rozwarty ( zgas$nie dioda ,,praca” )

B Przy ponownym spadku cisnienia nastapi kolejny cykl pracy pompy,

Przy pracy automatycznej i recznej dziata zabezpieczenie przed suchobiegiem i przecigzeniem

(jesli do zaciskow 13-14 podtaczony jest termik).




Termik Bezpiecznik
= L Zasilanie
—9 N 230VAC
PE
12|13|14(15(16
L\rl |
SP-10 SP-10/1
112|345 112 4|5

7N

—
03

1
S1 M S
1~ Hydrofor

S0 S0
i Studnia Fomga U Studnia

™
-

Rys. 2. Przykladowy schemat sterowania pompy z zastosowaniem sterownika ,,SP-10” i ,,SP-10/1”
- LC- wylacznik ci$nieniowy ( przy zbiornikach otwartych moze by¢ odrebny czujnik np. CP-2
1 sondy SW-1 w napetnianym zbiorniku)
- Termik — zewngtrzny przekaznik termiczny 1-fazowy ( zewrze¢ styki 13-14 jesli nie wystepuje)
- So; S1; S2 - sondy zabezpieczajace przed suchobiegiem. Dla wersji SP-10/1 brak sondy S2 — podtaczenie
sond wedlug rys. po prawej stronie.

4.2.Tryb pracy reczny.

B Przelacznik wyboru pracy ustawi¢ w potozenie ,,R” - reczny tryb pracy pompy,
Pompa zostaje zataczona i zapala si¢ dioda ,,praca” — w tym cyklu pompa pracuje bez
wzgledu na stan pracy wylacznika ci$nieniowego ,,LC”.

B Pompa w tym cyklu zabezpieczona jest przed suchobiegiem i przecigzeniem tak jak w cyklu
automatycznym.

B Wytaczenie pompy pracujgcej w tym cyklu nastgpi po ustawieniu przetgcznika sterowniczego
w pozycje ,,07.

Oferujemy kompletne skrzynki sterownicze typ. ,,SPJ-2” (,,SPJ-2/1’) zawierajace
sterownik SP-10 ( SP-10/1) , termik dobrany do mocy pompy, gniazdo 230V do
podiaczenia pompy i przewdd zasilajacy z wtyczka.

Gwarancja — 12 miesiecy od daty zakupu.

Przedsi¢biorstwo prowadzi sprzedaz wysylkowa.



