TRYB PROGRAMOWANIA STEROWNIKA SP-6/2

Ustawienie dwéch programowanych funkcji sterownika odbywa si¢ dwoma nast¢pujgcymi przyciskami
sterowniczymi na ptycie czotowej sterownika :
,,» 4 - oznacza przycisk wyboru,
- 4" -oznacza przycisk wejscia do trybu programowania oraz akceptacji dokonanego wyboru.
Plyta czotowa sterownika pomp posiada cztery wyréznione pola parametréw z ktérych nastepujace dwa moga
by¢ programowane :
-, M” - jest to pole wyboru max. ilosci pomp, ktére mogg pracowac jednoczesnie (od 1 do 4),
- 4 S 7 -jest to pole wyboru liczby wejs¢ sterowniczych (1...4), ktére bedg zalaczaé poszczegdlne
pompy — zaprogramowane do pracy automatycznej. Pompy mogg by¢ sterowane max.
czterema zewnetrznymi czujnikami np. poziomu, ci$nienia ( z histerezg) lub w przypadku
przepompowni sciekOw czterema ptywakami zalaczajacymi pompy ( wylaczenie pomp przez
sonde suchobiegu).
Wyboru kolejnego pola dokonujemy przy pomocy przycisku ,, € ”, kazde przycisnigcie tego przycisku powoduje
zapalenie si¢ wszystkich diod wybranego pola na czas ok. 2 sekund - p6zniejsze przycisnigcie przycisku ,,[’
spowoduje wejscie do trybu programowania parametrow tego pola.
Sterownik moze zosta¢ zaprogramowany przez producenta wedlug wymagan odbiorcy.
Przerwy w zasilaniu sterownika nie powoduja zmiany ustawionego programu. Uzytkownik lub instalator moze w
dowolnym okresie zmieni¢ program dostosowujac sterownik do aktualnych wymagan.

Programowanie poszczeg6lnych pdl moze by¢ przeprowadzone tylko w pozycji ,,0” wszystkich
3-pozycyjnych przetacznikéw trybu pracy pomp ,,A-0-R” ( PS1...PS6 narys 2.)

Przy projektowaniu ukladu sterowania i programowaniu sterownika dla jego prawidlowej pracy nalezy
uwzglednia¢ nastepujace kryteria :
- Sterownik umozliwia zaprogramowanie dwoch programowanych pol ( M;S) w zakresie spetniajagcym
wzOr : S=M
- Liczba czujnikéw sterowniczych (S) mniejsza lub rowna liczbie pomp mogacych pracowac
jednoczesnie (M),
Dodatkowo, w celu pracy pomp zgodnej z programem, powinna by¢ spetniona zaleznos$¢ :
S=EM=sP
- Liczba pomp mogacych pracowac jednoczesnie (M) mniejsza lub réwna liczbie pomp
wybranych do pracy automatycznej (P). Jesli zmniejszymy liczbe pomp wybranych do pracy automatycznej
( przefacznikami R-O-A) tak , ze nie bedzie spelniony powyzszy warunek to sterownik automatycznie zmniejszy
liczbe ,,M” 1,,S” do wartosci spetniajacej zaleznos¢.

Programowanie dwdch pdl zaleca si¢ przeprowadzi¢ w nastepujacej kolejnosci :
- zaczynajac od pola ,,M”, nastgpnie pole ,,S” — jesli chcemy zwigkszy¢ wartosci ,,M” 1,,S”
- zaczynajac od pola ,,S”, nastepnie pole ,M” — jesli chcemy zmniejszy¢ wartosci ,,M” i ,,S’
Programowanie wybidrcze moze by¢ przeprowadzone w granicach spetniajacych powyzsza zalezno$¢.
- Uklad sterowania wejS$¢ ( S1...S4) zalacza kaskadowo poszczegdlne pompy — wylaczenie wszystkich
pomp jednoczes$nie — w dwdéch mozliwych wariantach :
1. wersja dla zestawu hydroforowego - napelnianie zbiornika ( bez zwory na zac. 17-18),

— wylgczenie po rozwarciu ostatniego czujnika ( dziatanie takie ma na celu zakonczenie jednego

cyklu sterowniczego co np. przy wylacznikach cisnieniowych majacych teoretycznie ustawiong

takg samg warto$¢ Pmax. nie gwarantuje zakonczenia cyklu).Tak wigc przy ustawianiu histerezy
poszczegbdlnych wejs¢ istotna jest nastawa na czujniku posiadajagcym najwyzszy prog wytaczenia

(np. ci$nienia, poziomu) — rozwarcie tego wejscia wylaczy wszystkie pompy.

2. wersja dla przepompowni Sciekdw —oprdznianie zbiornika ( zwora na zaciskach 17-18)

- wylaczenie po rozwarciu wszystkich czujnikéw ( sond S1...S4) i po rozwarciu sondy
suchobiegu So. W tej wersji sondy S1...S4 ( np. ptywakowe) zalaczajg kaskadowo pompy ( bez
histerezy) a wylacza wszystkie pompy dolna sonda So.

- Praca przemienna pomp —w kazdym nastgpnym cyklu nastepuje przesuniecie zatgczanych pomp o jedng
- Jesli jeden czujnik sterowniczy zatagcza dwie lub wigcej pomp to pierwsza pompa jest zatgczana



bezzwlocznie, natomiast kazda nastgpna w odstgpach 15-sekundowych.
- Jesli M =S +1 to pierwszy czujnik sterowniczy zalacza do pracy dwie pompy a kazdy nastepny jedna.

PROGRAMOWANIE POLA ,M”

A

Wybor max. ilosci pomp
mogacych pracowacé
jednoczesnie ( 1...4)

- przelaczniki ,,R-0-A” w pozycji ,,0”

| I

zapalajg si¢ na dwie sekundy diody M1...M4

«l

,| Swieci si¢ dioda ,,M1”

4 pompy
3 pompy
1 pompa 2 pompy
) | ) | |
- $wieci sie dioda ,,M2” < <
A 4 v
Wybrana praca max.1 pompy | Swieci Sl@ dioda ,,M3” ‘
- koniec i wyjscie z programowania <+
- dioda ,,M1” pozostaje zapalona
wybrana praca max.2 pomp 4" Swieci si¢ dioda , M4
- koniec 1 wyjScie z programowania
- dioda ,,M2” pozostaje zapalona Y
wybrana praca max.3 pomp 4_|
- koniec 1 wyjs$cie z programowania
-dioda ,,M3” pozostaje zapalona
powrdt do poczatku programowania pola ,M” jesli nie chcemy wybra¢ ,,M4”
|

wybrana praca max.4 pomp
- koniec i wyjScie z programowania -
- dioda ,,M4” pozostaje zapalona

Koniec programowania pola “M” — swieci si¢ jedna wybrana dioda “M1...4” .

- naczas programowania pola “M” zostaja wygaszone diody w polu “S”

- jesli w trakcie programowania dowolnego pola nie zostanie nacis$nigty zaden przycisk przez
1 minute, nastapi automatyczne wyjscie z procesu programowania z zapamigtaniem parametrow
ustawionych przed rozpocz¢ciem programowania.

- sterownik uniemozliwia wprowadzenie programu nie spetniajagcego warunku : S =M



PROGRAMOWANIE POLA ,,S”

powrd6t do poczatku programowania pola ,,S”

wybrane dwa czujniki ,,S1, S2”
- diody ,,S1, S2” migaja wolno
- koniec i wyj$cie z programowania

Wybor liczby wejsé :
czujnikow sterowniczych :
(1..4) — «
- przelaczniki ,,R-0-A” w pozycji ,,0” .
zapalajg si¢ na dwie sekundy diody M1..M4
zapalajg si¢ na dwie sekundy diody S1...S4 < praR e Y Y
«l
miga szybko dioda,,S1”
4 czujniki
3 czujniki
1 czujnik 2 czujniki
| < |
4—| .. . 5 ‘
migaja szybko diody ,,S1, S2 <
wybrany jeden czujnik ,,S1” migaja szybko diody ,,S1,52,S3”
- dioda ,,S1” miga wolno 4" g sy Y <
- koniec 1 wyjScie z programowania
y 4_| migaja szybko diody ,,S1,52,5S3,54”
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wybrane trzy czujniki ,,S1, S2, S3”
- diody ,,S1, S2, S3” migaja wolno
- koniec 1 wyjS$cie z programowania

jesli nie chcemy wybra¢ czterech czujnikéw

«l

- koniec i wyj$cie z programowania

wybrane cztery czujniki ,,S1, S2, S3, S4”
- diody ,,S1, S2, S3, S4” migaja wolno

Koniec programowania pola “S” — migaja wybrane diody “S1...4” .

na czas programowania pola “S” zostaja wygaszone diody w polu “M”

jesli w trakcie programowania dowolnego pola nie zostanie naci$ni¢ty zaden przycisk przez
1 minutg, nastapi automatyczne wyjscie z procesu programowania z zapamig¢taniem parametrow
ustawionych przed rozpoczgciem programowania.

sterownik uniemozliwia wprowadzenie programu nie spetniajace







