STEROWNIK DWOCH POMP
Typ : SP-4 -AC

Rozruch bezposredni ( 3-poziomy sterownicze)
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Producent 1 dystrybutor :

Przedsi¢biorstwo Produkcyjno-Ustugowe ,ELEK T R O N”
ul. Dolina Zielona 46 a www.elektron.zgra.com.pl
Tel/Fax : 68 326-78-10 elektron(@zgora.com.pl

1. ZASTOSOWANIE
Mikroprocesorowy sterownik pomp jest przeznaczony do sterowania praca dwéch pomp
o rozruchu bezposrednim - giléwnie pracujgcych na przepompowniach $ciekow .
Sterownik ,,SP-4"’ realizuje nastepujace funkcje :
B sterowanie pomp sekwencyjne - dwa poziomy zalaczenia , jeden poziom wylaczenia,
B praca pomp przemienna,
B praca pomp w ukladzie automatycznym lub recznym z mozliwoscia kontrolowanego
wypompowania $ciekow ponizej dolnej sondy,
B mozliwo$¢ zmiany pomp po ustawionym czasie cigglej pracy jednej - ustawiany czas
0,5;1,0; 1,5 godziny,
automatyczne uruchomienie drugiej pompy w przypadku awarii pierwszej,
zabezpieczenie przed suchobiegiem,
zabezpieczenie przed rownoczesnym rozruchem pomp w przypadku zaniku i powrotu
napiecia,
B wyjscia do zewnetrznej sygnalizacji alarmowej,




B wyjscia stanu pracy przepompowni, stanow alarmowych -do zdalnej transmisji na
dyspozytorni¢ ( np. droga radiowa, kablowg ) - opcja

B diagnostyka prawidlowej kolejnoS$ci zalaczania si¢ sond — zmiana trybu sterowania pomp
w przypadku uszkodzenia sond i sygnalizacja awarii,

B wizualizacja optyczna na plycie czolowej stanu wszystkich wejs¢ i wyjs¢,

B wejscia i wyjscia do sterowania i wizualizacji na drzwiach szafki sterowniczej.

Zintegrowanie wielu funkcji w jednym urzadzeniu eliminuje koniecznos¢ stosowania wielu
dodatkowych przekaznikow, czujnikéw poziomu, zabezpieczen, upraszcza potaczenia
sterownicze w szafce umozliwiajace zmniejszenie jej rozmiaréw i kosztéw wykonania.

2. DANE TECHNICZNE
B napiecie zasilania

B pobo6r mocy
B wyjscia sterownicze

B wyjscia sygnalizacyjne

B wejsScia sterownicze

B temperatura otoczenia
B masa

B wymiary

B pozycja pracy

3. OPIS KONSTRUKCJI

: ~12V AC, [ Dla przepompowni z dodatkowym czwartym plywakiem

alarmowym (przelew) jest oferowany sterownik w wersji zasilania
=12V, z dodatkowym zasilaczem typu ,,Z1” - szczeg6lowy opis
w oddzielnej instrukcji ]

: <7 VA,
: dwa wyjscia przekaznikowe —zwierne ( do sterowania stycznikéw obu

pomp) . Dopuszczalna obcigzalno$¢ SA, 250VAC, cos ¢=0,8...1,

: osiem wyjs¢ tranzystorowych do sygnalizacji optycznej stanu

pracy na pulpicie sterowniczym ( praca-awaria dla kazdej pompy,
alarm, trzy poziomy $ciekow). Dopuszczalna obciazalno$¢
12V ; 0,1A ( zalecane diody $wiecace).

: jedno wyjscie tranzystorowe do zewne¢trznej sygnalizacji dzwigkowej.

Dopuszczalna obciazalnos¢ 12V/ 0,2A - sygnat ciagly. Jednoczesne
obcigzenie wszystkich wyjs¢ nie moze przekroczy¢ 0,35A.

: pie¢ wyjs¢é tranzystorowych do zdalnej transmisji ( np. przez GSM)

stanu pracy pompowni.( praca, awaria dla pomp, alarm)- opcja.

: trzy wejscia sond poziomu cieczy - wejscia stykiem zwiernym

( np. plywakowe typu MAC-3) lub sond konduktometrycznych
(dla cieczy przewodzacych prad ).

: dwa wejscia ( beznapieciowe —stykiem zwiernym) do

sterowania re¢cznego lub automatycznego pomp.

: dwa wejscia ( beznapieciowe —stykiem zwiernym) do

potwierdzenia stanu zalaczenia pomp.

: 2 x dwa wejscia do recznego sterowania pomp przyciskami

,start - stop” (oddzielne dla kazdej pompy).

: jedno wejscie do kasowania alarmu z zewnetrznego pulpitu

(alarm mozna skasowac takze przyciskiem w sterowniku)
: 0..50°C,
: 0,40 kg,
: 106 x 90 x 58,
dowolna.

Konstrukcja urzadzenia umozliwia montaz na szynie 35S mm. Obudowe z widokiem plyty
czolowej pokazano na rys.l1.

Zastosowanie roztacznych listew zaciskowych ( 4x 9 styk6w) umozliwia szybka wymiane
sterownika bez odlaczania przewodow sterowniczych.

Stan kazdego wejscia i wyjScia sterowniczego sygnalizowany jest diodami §wiecacymi na
plycie czotowej sterownika. Dodatkowo informacje o stanie pracy pompowni sa wyprowadzone do
zewnetrznej sygnalizacji optycznej na pulpicie sterowniczym i do ewentualnej zdalnej transmisji

do dyspozytorni.

Na plycie czolowej znajduje si¢ ponadto przycisk do kasowania alarmu i do ustawienia max. czasu
ciaglej pracy jednej pompy.



Na plycie czolowej znajduja si¢ nastepujace elementy sterownicze :
-, Zpr” — dwie zielone diody informujace o zezwoleniu zalaczenia pomp do pracy,
- ,Aw” - dwie czerwone diody informujace o awarii pomp ( P1;P2) — zalgczenie alarmu,
- ,Pr” - dwie zielone diody potwierdzajace prace pomp,
- 4,937 — czerwona dioda gornego poziomu ( zalaczenie alarmu i praca obu pomp),
- ,,92” — zielona dioda poziomu Srodkowego (poziom zalgczenia pierwszej pompy),
- ,,51” — zielona dioda dolnego poziomu ( poziom wylgaczenia pomp).

Diody S1;S2;S3 swieca dla stanu zanurzenia sond.
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Rys. 1 Obudowa sterownika SP-4 z widokiem plyty czotowej.
1. obudowa z tworzywa sztucznego (ABS)
2. cztery roztaczne listwy zaciskowe 9-stykowe
3 czternascie lampek sygnalizacyjnych (LED)
»AL.” — czerwona dioda ,,pulsujaca’ ( alarm z powodu awarii dowolnej pompy, awarii
sond ,,S1”,,,S2” lub przekroczenia poziomu max. $ciekéw — poziomu ,,S3” ),
- ,K” - przycisk kasowania alarmu - zdublowany z zewne¢trznym ( 4 na rys.1)

»0,5” ,,1,0” ,,1,5” — trzy z6ite diody informujace o wybranym max. czasie ciaglej pracy
jednej pompy ( w godzinach) — $wieci si¢ dioda z wybranym czasem, funkcja
przelaczenia pomp wylaczona gdy zadna dioda si¢ nie Swieci,

- ,h” — przycisk wyboru czasu ciaglej pracy — zmiana czasu przez przycisSniecie
i przytrzymanie przez czas ok. 1 sek. przycisku. ( 5 na rys.1)
»~~ - zielona dioda kontroli napi¢cia zasilania sterownika.
4. PODLACZENIE ELEKTRYCZNE
Na rys. 2 przedstawiono spos6b podiaczenia sterownika, natomiast na rys.3 przyklad
aplikacji sterownika wigczonego do ukladu sterowania dwéch pomp.
Do poszczegolnych zaciskow nalezy podlaczy¢ :
1-2 napigcie zasilania sterownika ( ~12 V AC)
3-6 wyjscie przekaznikowe (230V;5A) do sterownia pompy P1 ( 3-faza,6-cewka stycznika
pompy)
3-9 wyjscie przekaznikowe (230V;5A) do sterownia pompy P2 ( 3-faza,9-cewka stycznika pompy)
10  zacisk wspdlny dla wyjs¢ tranzystorowych 11...18 1 wejs¢ beznapigciowych 28...36
(wyjscia 11...17 obcigzalnos¢ 12V;0,2A ; wyjscie 18 obcigzalno$¢ 12V;0,5A)
11 wyjscie do potwierdzenia pracy pompy P1 ( np. do zielonej diody 1LD2-rys.3 )
[ LD2 —lampka diodowa dwukolorowa — czerwono/zielona |
12 wyjScie stanu awarii pompy P1 (np. do czerwonej diody 1L.D2 -rys.3)
13 wyjscie do potwierdzenia pracy pompy P2 ( np. do zielonej diody 2LLD2-rys.3)
14 wyjScie stanu awarii pompy P2 (np. do czerwonej diody 2L.D2 -rys.3)
15 wyjscie do sygnalizacji poziomu gérnego ,,S3” ( czerwona dioda 1LD1 -rys.3)
[ LDI -lampka diodowa — czerwona ]




16 wyjscie do sygnalizacji poziomu srodkowego ,,S2” ( zielona dioda 2LD1 -rys.3)
17 wyjscie do sygnalizacji poziomu dolnego ,,S17 ( zielona dioda 3LD1 -rys.3)
18 wyjscie do podtaczenia diody alarmowe;j ( czerwona dioda SLD1 -rys.3) i zewnetrznego
sygnalizatora akustycznego (S.Ak.-rys.3) — sygnat ciggly
28 wejscie potwierdzenia pracy pompy P1 ( np. styki pomocnicze stycznika ST1 pompy P1-rys.3)
29 wejscie potwierdzenia pracy pompy P2 ( np. styki pomocnicze stycznika ST2 pompy P2-rys.3)
30 wejscie —przycisk ,,Start” do pracy recznej pompy P1 ( przycisk zwierny PS1.1 —rys.3)
31 wejscie —przycisk ,,Stop” do pracy recznej pompy P1 ( przycisk rozwierny PS1.2 —rys.3)
32 wejscie —przycisk ,,Start” do pracy recznej pompy P2 ( przycisk zwierny PS2.1 -rys.3)
33 wejscie —przycisk ,,Stop” do pracy recznej pompy P2 ( przycisk rozwierny PS2.2 —rys.3)
34 wejscie — sterowanie automatyczne pomp ( styk A przetacznika 3-pozycyjnego PP1- rys.3)
35 wejscie — sterowanie r¢czne pomp ( styk R przetacznika 3-pozycyjnego PP1- rys.3)
36 wejscie — kasowanie alarmu zewng¢trznym przyciskiem ( przycisk zwierny PK1 na rys.3)
24 zacisk wspdlny dla wejs¢ sond poziomu 25 (S3-gbrna); 26 (S2-srodkowa): 27 (S1-dolna)
1 wyj$¢ 5-ciu sygnatéw (opcja) do zdalnej transmisji (np. drogg radiowg —modut MTR-1)
zaciski 19...23

19 — wyjscie do zdalnej transmisji —praca P1 ; 20 —wyjs$cie —awaria P1
21 — wyjscie do zdalnej transmisji —praca P2 ; 22 —wyjscie —awaria P2 ; 23 —wyjscie —alarm
wy|scia wejscia z sond, stycznikow,
do radio | przelacznikow
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Rys.2 Sposéb podlaczenia sterownika SP-4
5. TRYB PRACY AUTOMATYCZNY

B Przelacznik wyboru pracy ustawi¢ w polozenie ,,A” (zwarte styki 10-34 rys.3),
automatyczny, bezobstlugowy tryb pracy obu pomp,

B CyKkl pracy rozpocznie si¢ automatycznie, gdy poziom $ciekéw naplywajacych do komory
przekroczy wysokos$¢ sondy pomiarowej ,,S2” (Srodkowa),

B Nastepuje automatyczne zalaczenie pompy P1 i rozpoczecie procesu przepompowywania
Sciekow (zalaczenie stycznika ST1 -rys.3)




B Gdy poziom $ciekéw obnizy si¢ ponizej sondy ,,S1”° nastepuje wylaczenie pompy P1
i zatrzymanie procesu przepompowywania Sciekow,

B Przy ponownym przekroczeniu poziomu $ciekow wysokosci sondy ,,S2”, nastepuje
zalaczenie
do pracy pompy P2 (zalgczenie stycznika ST2 -rys.3) - w cyklu automatycznym pompy
zalaczaja si¢ naprzemiennie na poziomie sondy ,,S2”,

B W przypadku gdy poziom $ciekow w dalszym ciggu wzrasta ( ilo$¢ Sciekow naptywajacych
jest wieksza od ilosci Sciek6w przepompowywanych) i przekroczy poziom gérnej sondy
»33”’ nastgpi zalaczenie do pracy rownoleglej drugiej pompy
(P1), oraz uruchomienie wewnetrznej sygnalizacji optycznej (pulsujaca dioda ,,AL.”)
oraz zewnetrznej optycznej i akustycznej (podiaczonych do wyjscia 10-18).

Kasowanie alarmu automatycznie po obnizeniu si¢ poziomu $ciekéw ponizej sondy
»53” lub re¢cznie przyciskiem na plycie czotowej sterownika lub zewne¢trznym
przyciskiem zwiernym (wyjscie 10-36) — przycisk przytrzymac wcisniety przez czas
ok. 1sek.,

B Obie pompy pracuja rownolegle do chwili obniZenia si¢ poziomu $ciek6w ponizej sondy
»51”’ - na tym poziomie nastapi wylaczenie obu pomp,

B Ponowny wzrost poziomu $ciekow do wysokosci sondy srodkowej ,,S2”” spowoduje
zalaczenie do pracy jednej pompy - innej od zalgczonej jako pierwsza w poprzednim cyklu
( w przypadku gdy pracowaly obie),

B Stan pracy pomp ( praca, awaria) sygnalizowany jest zapaleniem si¢ odpowiednich diod na
plycie czotowej i na zewnetrznym pulpicie (wyjsScia —zaciski 10-11...14),
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Rys.3. Aplikacja podlaczenia sterownika SP-4 w uklad sterowania dwéch pomp.

B W przypadku awarii jednej z pomp druga zalaczana jest automatycznie na tym samym
poziomie ( ,,S2”°) — jednocze$nie zalaczony zostaje sygnal alarmu,

B W przypadku uszkodzenia ( np. zawieszenia si¢) jednej z dwéoch dolnych sond (S1; S2),
nastapi zalaczenie sygnalu alarmu i bedg pracowac obie pompy miedzy sprawnymi
sondami ,,S1-S3” lub ,,S2-S3” ( druga pompa zalaczana z opéznieniem czasowym).
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Uszkodzenie obu dolnych sond spowoduje zalaczenie alarmu i wylaczenie pomp po
osiggnieciu poziomu sondy ,,S3” .

B Sterownik SP-4 umozliwia automatyczne przelaczenie na druga pompe¢ w przypadku
ciaglej pracy pierwszej ( np. przy intensywnych opadach deszczu). Druga pompa moze by¢
zalaczona po wybranym czasie pracy - 0,5 ; 1,0 ; 1,5 godziny ( funkcja ta moze by¢
nieaktywna). W celu wyboru czasu pracy nalezy nacisna¢ przycisk ,,h”” na plycie czolowej
sterownika pompy i przytrzyma¢ przez czas min. 1 sek. Zapalona jedna z trzech diod
informuje o ustawionym maksymalnym czasie ciaglej pracy jednej pompy, gdy nie Swieci
si¢ zadna dioda funkcja czasowej zmiany pomp jest wylaczona.

6. TRYB PRACY RECZNY

B Przelacznik wyboru pracy ustawi¢ w polozenie ,,R” ” (zwarte wejscie 10-35 rys.3)
- reczny tryb pracy obu pomp,

B W celu rozpoczecia cyklu przepompowywania $ciekéw nacisna¢ przycisk ,,START” dla
dowolnej pompy ( dla P1 zwarte wejScie 10-30 a dla P2 wejscie 10-32),

B Obie pompy w tym cyklu zabezpieczone s przed suchobiegiem - praca reczna w tym cyklu
jest mozliwa gdy poziom Sciekow przekracza wysoko$¢ dolnej sondy ,,S1”,

B Wylaczenie pompy pracujacej w tym cyklu moze nastgpic¢ po nacisnieciu przycisku
»STOP” (rozwarcie wejscia 10-31 dla pompy P1 i 10-33 dla P2), lub automatycznie po
obnizeniu si¢ poziomu $cieké6w ponizej sondy ,,S3”,

B Do pracy recznej moze by¢ zalaczona jedna lub obie pompy,

B W tym ukladzie mozliwe jest takze reczne przepompowanie $ciekOw ponizej poziomu
dolnej sondy ,,S1” - w tym celu nalezy nacisna¢ przycisk ,,START” i trzyma¢ wcisniety tak
dlugo jak dlugo ma pracowa¢ pompa. Pompa zalaczy si¢ po czasie ok. 2 sek. od wciSnigcia
przycisku ,,START” - w tym cyklu nalezy kontrolowa¢ poziom $ciekéw w komorze
poniewaz wylaczone jest zabezpieczenie przed suchobiegiem.

7. ZALECANE WYPOSAZENIE DODATKOWE (ZEWNETRZNE)

Do zewne¢trznego pulpitu sterowniczego przedsiebiorstwo nasze dostarcza diody Swiecace o
srednicy 14mm w obudowie do montazu tablicowego. Wewnatrz oprawy znajduje si¢
odpowiedni rezystor ( 1k) umozliwiajacy bezposrednie podlaczenie diod do wyjs¢ sterownika.
Oferujemy nastepujace typy opraw z diodami :
- typ ,,LLD-1” — dioda w kolorach :zielona, czerwona, z6tta
- typ ,,LLD-2” — dioda dwukolorowa (czerwona/zielona) — stosowana do sygnalizacji

pracy lub awarii pompy
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Rys. 4. Oprawki z diodami typu LD1 i LD2 do zewne¢trznej sygnalizacji optycznej

Oprawki wyposazone w listwy zaciskowe do podlgczenia przewodow przedstawiono na
rys.4. Proponowane diody pobierajq przy napieciu 12V prad ok. 0,01A
OprawKki nie stanowig wyposazenia sterownikow i sa sprzedawane oddzielnie.

Do zasilania sterownika oferujemy transformator 230/12V w obudowie na szyne typ ,,TS-8”
UWAGA'!
Sterownik posiada wewnetrzne zabezpieczenie przecigzeniowe dla wyjs¢ tranzystorowych
( sumaryczne obciazenie < 0,35A). Przekroczenie max. obcigzenia spowoduje czasowe
odlaczenie wyjs¢ tranzystorowych. Po ustapieniu przeciazenia wyjscia zostana uaktywnione.

Gwarancja — 18 miesiecy od daty zakupu.



