STEROWNIK POMPY
Typ : SP-1 : SP-2
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STEROWNIK POMFY ELEKTRON

TYPSP-2 STEROWNIK POMPY
| TYP SP-1

NOWOSC
2 lub 3 funkcje dnym urzdzeniu :
- zabezpieczenie przed psadwufazovy,
- zabezpieczenie przed suchobiegiem,
przekanik czasowy — opgniony start pompy ( 3...30 sek.)

C€ INSTRUKCJA OBSLUGI

Producent i dystrybutor :

Przedskbiorstwo Produkcyjno-Ustugowe ELEK TR O N”
ul. Dolina Zielona 46 a

65-154 Zielona Gora

Tel/Fax : (0-68) 326-78-10  www.elektron.zgora.com.pl




|. ZASTOSOWANIE

Sterownik pompy jesirzadzeniem zagpujacym kilka oddzielnych uegdzen, ktore
dotychczas byly stosowane do sterowania pomp. Wigkany jest w dwoch nagtujacych
wersjach:

-typ SP-1-posiada funkej zabezpieczenia przed paatwufazows i przed suchobiegiem.
-typ SP-2-posiada funkcje jak SP-1 i dodatkowo épi@nia czasowego(3...30sek.),
pozwalajca na wyeliminowanie oddzielnego przekia czasowego do
selektywnego rozruchu pomp.
Zabezpieczenie przed pradwufazows zabezpiecza przed brakiem fazy i asymetri
poszczegolnych nagi przekraczajca 40V -stan nieprawidtowego zasilania sygnalizowpasy
czerwon diodh .Zabezpieczenie przed suchobiegiem dla porgprgbwych lub pobieragych
wodg ze zbiornikbw mena zrealizowaw trzech nagpujacych wersjach:
- praca z dwoma sondami roboczymi- wogenie pompy po ob#zéniu sg¢ poziomu cieczy
ponizej dolnej sondy (S 1) i ponowne automatyczneczanie po zanurzeniuesjornej (S2)
- praca z dwoma sondami roboczymi ( z blaRadvytaczenie pompy po ob#zeniu s¢
poziomu cieczy ponej dolnej sondy (S 1). Ponowne @atenie po zanurzeniugsjornej
sondy (S2) iwehieciu przycisku kasucego przez obstugna ptycie czotowej urdzenia).
- praca z jedmsond, robocz (z blokad) - po obnieniu s¢ poziomu poniej tej sondy nagpi
trwate wyhczenie pompy. Ponowne zaefenie nagpi po zanurzeniu sisondy roboczej
I wcisnigciu przycisku kasugego przez obstegna ptycie czotowej urdzenia).
Stan zanurzenia keej sondy roboczej jest sygnalizowany zapalenienodpowiedniej diody
I ponadto czerwona dioda sygnalizuje aogenie awaryjne -suchobieg.
Urzadzenie w wersji wzbogaconej (typ."SP-2") realipgj op&nione (regulowane w zakresie
3...30sek.) zatzenie pompy jest zalecane do stosowania w uktastecbwania kilku pomp
w celu uniemaliwienia jednoczesnego ich rozruchu w przypadkaystrania jednoczesnego
polecenia zalczenia (np. po zaniku i powrocie neqa zasilajcego).

Zastosowanie tych sterownikéw eliminuje koniecgnstosowania kilku oddzielnych
urzadzen i wielu dodatkowych przekaikdw, znacznie upraszcza potenia w rozdzielni,
umazliwiajac zmniejszenie jej wymiarow.

Zewrxtrzny ukiad sterowania pompy (np. prenik "R-O-A" i wylacznik cinieniowy)
zasilany jest z wewgtrznego zasilacza nagiem bezpiecznym 12V co urdawia dalsz
miniaturyzacg tych uradzen i wptywa na bezpieczstwo eksploatacji. Ugdzenie umeliwia
przylaczenie dodatkowej lampki zewtnznej lub dzwonka sygnalizagego awaryjne wykczenie
pompy.

2. DANE TECHNICZNE

-wejscie -kontrola faz -3x400V,50Hz - styki ni6%7
-wejscie sterowania zewn. - zasilane z wetwanego zasilacza 12V - stykinr1; 11
-wejscie sond poziomu cieczy - 2 lub 3 sondy typ SW-1 - styki nr 2;3;4
-wyjscie sterownicze - przekekowe -obcizalnas¢ stykow 5A/220V - styki nr 9;10
-wyjscie alarmowe - ngpiowe -faza 230V-obaralnasé¢ 0,3A - styk nr 8

UWAGA'! - numery stykow odpowiadapumerom gniazda ,GS-11B” (ALSTOM),
natomiast w przypadku gdezGZU-11" ( RELPOL) numery stykéw
wedtug tabeli na rys.2

: masa 0,25 kg

. wymiary: 74 x 38 x 116

. pozycja pracy: dowolna

. temp. otoczenia : 0..50 C

3. OPIS KONSTRUKCJI

Konstrukcja uradzenia umealiwia monta natablicowy i zatablicowy. Obudowa
urzadzeniagposiada w podstawie cokot 11-to wtykowy do wspdatgra gniazdem GS-11B
lub GZU-11 Obudow wraz z ptyt czotowg pokazano narys. 1. Obudowa posiada w




podstawie dwa czarne suwaki, ktére zapewraagtact obudowy w gniedzie GS-11B
(rys.l.poz.13). Po wieeniu obudowy do gniazda nalesuwaki przesuggt w kierunku cokotu,
natomiast w celu wyggniecia obudowy naley suwaki odcigna¢ wkretakiem na zewstrz.

Przy montau natablicowym gniazdo nal¢ zamocowé wkregtami M3x25. Do montau
zatablicowego sty dwie klamry i kryza. Montazatablicowy wymaga wyetia otworu w tablicy
(drzwiach) o wymiarach 40,5 x 78mm.
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Rys.1.0budowa i ptyta czotowa sterownika SP-1 i2Sjprzy SP-1 nie wyspuje poz.8i 9)
obudowa urzdzenia,

przezroczysta pokrywa plyty czotowej,

zOHa lampka sygnalizaga przyhczenie napicia zasilania,

dwie lampki zielone sygnalizafe zanurzenie poszczegolnych sond roboczych (S1;S2)
przycisk dwustabilny ,.BLOKADA" -wahiety zakhcza funkcg blokady przy suchobiegu
przycisk kasowania blokady suchobiegu (aktywny pveisnictym przycisku blokady),
lampka czerwona sygnalizgia wyhczenie awaryjne przy suchobiegu,

lampkazotta sygnalizujca odmierzanie nastawionego czasuzopgnia rozruchu tylko"SP-2",
poketto nastawy czasu opnienia zadczenia pompy (3...30sek.) -tylko w modelu "SP-2",
10. lampka zielona sygnalizaga pra¢ pompy -styki wygciowe nr 9-10 zwarte dla stanu pracy,
11. czerwona lampka sygnalizop brak fazy zasilagej lub asymetsi zasilania,

12. cokdt 11-stykowy do wspotpracy z gniazdem,

13. dwa czarne suwaki do aretacji obudowy z gniazde

CoNoOhrwNE

4. MONTAZ ELEKTRYCZNY
Na rys. 2 przedstawiono przyktadowy ukiad stero@gumpy z zastosowaniem sterownika
SP-1 lub SP-2 .Dla obu wersji sposéb podenia jest identyczny -w przypadku zastosowania
SP-2 zajczenie pompy nagbi po nastawionym czasie apoenia.
Sposob podkczenia przewodow do gniazda jest psjacy ( w nawiasach nr. dla gn.GZU-11) :
- do zaciskéw nr 5 ; 6 ;7 (22; 21; 24) trzy fazyilegsce - kolejné¢ dowolna
- do zacisku nr 8 (32) np. zewtrzng lampke alarmu (230V,max.0,3A) -drugi biegun do
zacisku ,N",
- do zacisku nr 4 (12) przewod ,N” sieci zasitaj i sond odniesienia ,So" (w przypadku
zbiornika stalowego funkeijtej sondy mee spetnia obudowa zbiornika),
- do zacisku nr 3 (14) dadrsond robocz ,S |,
- do zacisku nr 2 (a) gégrsona robocz "S2" -w przypadku pracy z jedrsond,
i z blokad suchobiegu zaciski nr 2 (a) i 3 (14) nglemostkowa i przylaczy¢ do nich
jedra sona; roboca,
- do zaciskow nr 9 ; 10 ( 34; b) obwdd sterownisigcznika pompy,
- do zaciskéw nr 1(11) ; 11 (31) obwdd sterowaniaregrenego (bez nagtia zewrtrznego)
umazliwiajacy sterowanie w ukfadzie : pracgzna —postodj -praca automatyczna
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LC - element steragy prag automatycza np. wyhcznik cgnieniowy
WI - przedcznik 3-pozycyjny (A-O-R) do wyboru sposobu steraisa
SO - sonda odniesienia ; S | - sonda dplB2 - sonda gbérna
Rys.2. Przyktad zastosowania anizenia SP-1 lub SP-2 do sterowania pompy
Tabela podaje zamieamumeracj w przypadku stosowania gniazd ,GS-11B" (ALSTOM)
lub GZU-11 ( RELPOL)

Przehcznik "BLOKADA "nalezy pozostawt w pozycji wycknigtej przy pracy z dwoma
sondami roboczymi lub w pozycji witiigtej przy pracy z jednsond, -wtaczona funkcja
blokady suchobiegu, kt§mazna skasowarecznie przyciskiem (6) po ponownym
zanurzeniu sondy roboczej.

Uwagal!

W przewodzie (kabluatzacym urzdzenie z sondami do ewentualnych wolnyghnie
maozna podfcza napk¢ zmiennych (np.220V) ze wzglu na indukowanie sinapk¢ na
zytach sterowniczych do sond.

5. SPOSOB ZAMAWIANIA
Urzadzenia mog by¢ zamawiane w nagbujacych wersjach:
-wykonanie SP-1 lub SP-2 - bez gniazd i klamr mamigych.
-wykonanie SP-I/G lub SP- 2/G - z gniazdem GZU-froiliwiajacym monta na szynie
-wykonanie SP-I/G/K lub SP-2/G/K -z gniazdem GS-itBvoma klamrami do monta
natablicowego. Urglzenie mae wspoétpracowatakze z innymi gniazdami np. GZ-11
(RELPOL) do montau natablicowego (bez szyny).

Gwarancja — 12 miesgcy od daty zakupu.

Przedskebiorstwo prowadzi sprzeda wysytkowa



