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Sterowanie 4 plywakami.
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1. Zastosowanie .
Szafki sterownicze przeznaczone s3g do zasilania i sterowania dwéch pomp
zainstalowanych na przepompowni sciekOw - praca pomp sekwencyjna z przemienng.
Sterowanie pomp 4-rema sondami ptywakowymi. Rozruch pomp bezposredni . Moc pomp do 7,5 KW.
Pulpit sterowniczy zainstalowany na wewnetrznych drzwiach szafy.
Szafki wykonane sg z tworzyw termoutwardzalnych, przeznaczone do zabudowy zewngtrzne;j
( z fundamentem ), zamykane na zamek patentowy. Szafki w obudowach typu , HYDRA” ( IP-66)
podwdéjnymi drzwiami , z fundamentem mogg by¢ wkopane w ziemi¢ obok przepompowni, lub z
postumentem do posadowienia na plycie przepompowni.
Wymiar szafki 438x 618 x 251 fundamentu do wkopania 431 x916x 245.
Szatki bez fundamentu moga by¢ montowane na §cianie w pomieszczeniach.
Uktad sterowania pomp jest realizowany poprzez mikroprocesorowy sterownik
( SP-4 ,, ELEKTRON”) zainstalowany w szafie ( na szynie DIN).
Zastosowanie w sterownikach roztacznych listew zaciskowych ( 4x 9 stykdw) umozliwia szybka
wymiang sterownika bez odiaczania przewodow sterowniczych.

2. Wyposazenie szaf i realizowane funkcje sterownicze
2.1. Podstawowe wyposazenie i realizowane funkcje :

= zasilanie energetyczne — kabel (przewdd) 5-cio zytowy,

= wylacznik gtéwny,

= zabezpieczenie réznicowo-pradowe ,

= zabezpieczenie przed zanikiem faz zasilajacych,

= zabezpieczenie przecigzeniowe kazdej pompy,

= zabezpieczenie przed suchobiegiem,

= sterowanie r¢czne lub automatyczne pomp,

= sterowanie pomp sekwencyjne - dwa poziomy zalgczenia , jeden poziom wylgczenia,

= praca pomp przemienna - praca réwnolegta przy zanurzeniu trzech sond ( S1;S2;S3)

= poziom przelewowy ( sonda S4 ) — sygnalizacja stanu awaryjnego,

= mozliwo$¢ podigczenia sond ptywakowych lub konduktometrycznych ( przewodno$ciowych),

= mozliwo$¢ zmiany pomp po uplywie ustawionego czasu cigglej pracy jednej — ustawiany czas
0,5;1,0; 1,5 h. ( lub wylaczenie tej funkcji)

= automatyczne uruchomienie drugiej pompy w przypadku awarii pierwszej,

= zabezpieczenie przed réwnoczesnym rozruchem obu pomp po zaniku i powrocie napigcia,

= wizualizacja stanu pracy przepompowni na drzwiach wewnetrznych ( praca/awaria pomp, poziom
max.). Na ptycie czotowej sterownika ( praca- awaria pomp, aktualny poziom $ciekdéw, ustawiony
czas pracy ciagtej, alarm),

= zewnetrzna sygnalizacja alarmowa,

= licznik godzin pracy dla kazdej pompy,

= diagnostyka prawidlowej kolejnosci zatagczania si¢ sond — zmiana trybu sterowania pomp
w przypadku uszkodzenia sond 1 sygnalizacja awarii,

=  mozliwo$¢ wypompowania §ciekéw ponizej dolnej sondy w uktadzie sterowania recznego,

= elementy kompensujace cisnienie ( wentylacja DA) + element osuszajacy ( odprowadzenie
kondensatu

2.2. Wyposazenie dodatkowe instalowane opcjonalnie :

= grzalka elektryczna z termostatem (regulator RT-41 produkcji ,, ELEKTRON”)
= gniazdo serwisowe zasilania sieciowego 230 V,

= wylaczniki ptywakowe — 4szt. (np. MAC-3)

= przystosowanie do awaryjnego zasilania z agregatu,

3. Wytyczne ukladu sterownia pomp.
Narys. 1. przedstawiono wyglad wnetrza szafy




Schemat elektryczny wykonanej na zamoéwienie szafy jest wklejony na drzwiach i dodatkowo
zalaczony do instrukc;ji.
Mozliwe sg wykonania w obudowach o innych wymiarach — uzaleznionych od wyposazenia.

3.1. Tryb pracy automatyczny
B Przetacznik wyboru pracy ustawi¢ w polozenie ,,A” , automatyczny, bezobstugowy tryb pracy
obu pomp,
B Cykl pracy rozpocznie si¢ automatycznie, gdy poziom $Sciekdw naptywajacych do komory
przekroczy wysokos$¢ sondy pomiarowej ,,S2”,
B Nastepuje automatyczne zatgczenie pompy P1 i rozpoczecie procesu przepompowywania
Sciekow,

B Gdy poziom $ciekOw obnizy si¢ ponizej
sondy ,,S1” nast¢puje wylaczenie pompy
P1 z zatrzymanie procesu
przepompowywania sciekow,

B Przy ponownym przekroczeniu poziomu
sciekdw wysokosci sondy ,,S2”, nastepuje

= (T ————— - ' zatgczenie do pracy pompy P2 - w cyklu

EIE S - - automatycznym pompy zataczajg si¢

¢ : naprzemiennie na poziomie,,S2”,

B W przypadku gdy poziom sciekéw w
dalszym ciggu wzrasta ( ilo$¢ $ciekéw
naplywajacych jest wigksza od ilosci
sciekOow przepompowywanych) i
przekroczy poziom gérnej sondy roboczej
,»33” nastapi zataczenie do pracy
rownolegtej drugiej pompy ( P1),

B Dalszy wzrost poziomu $ciekéw (mimo
pracy obu pomp) spowoduje uruchomienie
sygnalizacji alarmowej ( optycznej i
dzwigkowej) po przekroczeniu poziomu
,»34” (sonda przelewowa). Kasowanie
alarmu automatycznie po obnizeniu si¢
poziomu $ciekOw ponizej sondy ,,S4” lub
recznie przyciskiem ,,K” na ptycie
czotowe;j.

B Obie pompy pracuja réwnolegle do chwili
obnizenia si¢ poziomu $ciekéw do
wysokosci sondy ,,S1” na tym poziomie
nastgpi wytaczenie obu pomp,
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B Ponowny wzrost poziomu $ciekow do wysokosci sondy srodkowej ,,S2” spowoduje zataczenie do
pracy jednej pompy - innej od zalaczonej jako ~ pierwsza w poprzednim cyklu ( gdy pracowaty
obie),

B Stan pracy pomp ( praca, awaria) sygnalizowany jest zapaleniem si¢ odpowiednich lampek na ptycie
sterowniczej,

B W przypadku uszkodzenia ( np. zawieszenia si¢) jednej z dwdch dolnych sond (S1; S2), nastapi
zalaczenie sygnatlu alarmu i bgdg pracowac obie pompy miedzy sprawnymi sondami

B  S1-S3”1ub,,S2-S3” ( druga pompa zataczana z opéznieniem czasowym). Uszkodzenie obu
dolnych sond spowoduje zatgczenie alarmu i wylaczenie pomp po osiggni¢ciu poziomu sondy ,,S3” .

B W przypadku awarii jednej z pomp druga zalgczana jest automatycznie na tym samym poziomie

(,,527) —jednoczesnie zataczony zostaje sygnatl alarmu,



B Dla oceny réwnomiernosci zuzycia pomp oraz orientacyjnego pomiaru ilo$ci przepompowywanych
sciekow kazda pompa wyposazona jest w licznik godzin pracy,

B Zastosowany sterownik ( SP-4 ) umozliwia automatyczne przetaczenie na drugg pompe w przypadku
cigglej pracy pierwszej ( np. przy intensywnych opadach deszczu). Druga pompa moze by¢ zalagczona
po wybranym czasie pracy — 0,5 ; 1,0 ; 1,5 godziny ( funkcja ta moze by¢ nieaktywna). W celu wyboru
czasu pracy nalezy nacisnac przycisk ,,h” w sterowniku pompy ( SP-4 ) i przytrzymac przez czas min.
1 sek. Zapalona jedna z trzech diod informuje o ustawionym maksymalnym czasie ciggtej pracy jednej
pompy, gdy nie $wieci si¢ zadna dioda funkcja czasowej zmiany pomp jest wylaczona.

3.2.Tryb pracy reczny.

* Przetagcznik wyboru pracy ustawi¢ w polozenie ,,R” - r¢czny tryb pracy obu pomp,

* W celu rozpoczecia cyklu przepompowywania §ciekéw nacisng¢ przycisk ,,START” dla
dowolnej pompy ( P1 lub P2),
Obie pompy w tym cyklu zabezpieczone sg przed suchobiegiem - praca r¢czna w tym cyklu jest
mozliwa gdy poziom $ciekéw przekracza wysokos¢ sondy ,,S17,
Wylaczenie pompy pracujacej w tym cyklu moze nastgpi¢ po nacisnieciu przycisku ,,STOP” lub
automatycznie po obnizeniu si¢ poziomu $ciekéw ponizej sondy ,,S1”
Do pracy recznej moze by¢ zataczona jedna lub obie pompy,
W tym uktadzie mozliwe jest takze reczne przepompowanie sciekOw ponizej poziomu dolnej
sondy ,,S1” - w tym celu nalezy nacisna¢ przycisk ,,START” i trzyma¢ wcisniety tak dtugo jak
dtugo ma pracowa¢ pompa. Pompa zalaczy si¢ po czasie ok. 2 sek. od wcisnigcia przycisku
»START” - w tym cyklu nalezy kontrolowa¢ poziom $ciekéw w komorze poniewaz wytaczone
jest zabezpieczenie przed suchobiegiem.

Serwis firmy ,,ELEKTRON” wykonuje na zlecenie zamawiajacego montaz szafki
sterowniczej i rozruch ukladu sterowania na obiekcie.

Gwarancja — 18 miesiecy od daty zakupu.



