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1. Zastosowanie .
Szafki sterownicze przeznaczaenels zasilania i sterowania dwoch pomp

zainstalowanych na przepompowetiekow - praca pomp sekwencyjna z przemienn
Szafki malowane faglproszkows przeznaczone do zabudowy zetvanej wykonane s

z blachy aluminiowej o gruba 2mm i z blachy stalowej 1,5mm do zabudowy
wewretrznej. Szafki do monfal zewrgtrznego wykonane zgodnie z wymaganiami normy
IP-65 mog by¢ instalowane w trzech nggpujagcych wariantach :
B monta w ziemi poprzez fundament z tworzywa,
B monta na stalowej stopce o wysakad 700mm na zbiorniku lub fundamencie,
B monta na stalowym cokole o wymiarach 450 x 220mm i wygok350mm.
Uktad sterowania i wizualizacji stanu pracy zaitstany jest :

B na wewrtrznych drzwiach szafki ( w wersji do moatezewrgtrznego z podwojnymi drzwiami),
B na plycie sterowniczej wewtrz szafki ( w wersji zewgtrznej modutowej),

B na plycie sterowniczej j.w. lub na drzwiach szdfiiwersji wewrtrznej modutowe)),
Uktad sterowania pomp jest realizowany poprzez ogkncesorowy sterownik




( SP-4 lub SP-5 produkcji ,ELEKTRON?”) zainstalowawyszafie ( na szynie DIN).
Zastosowanie w sterownikach mmznych listew zaciskowych ( 4x 9 stykéw) ushwia
szyblg wymiare sterownika bez odtézania przewodow sterowniczych.
Oferujemy dwa podstawowe typy szafek stercmyth :
MW typ ,ST-1" do sterowania dwoch pomp o rozruchu ledednim o mocy silnika do
5,5 KW (np. 2 x 5 KW ) — zastosowany sterownik ;&P
W typ ,ST-2" do sterowania dwdch pomp o rozruchli¥ mocy silnika do 22 KW
( np. 2x13 KW) — zastosowany sterownik ,SP-5".
2. Wyposazenie szaf i realizowane funkcje sterownicze
2.1. Podstawowe wypoganie i realizowane funkcije :

1.

= zasilanie energetyczne — kabel (przewdd) Szglowy,

= zabezpieczenie #hicowo-padowe ,

= zabezpieczenie przed zanikiem faz zagi\ggh — oddzielne dla kdej pompy (typ ZF-7)

= zabezpieczenie przegeniowe kadej pompy,

= zabezpieczenie przed suchobiegiem,

= sterowanieg¢czne lub automatyczne pomp,

= sterowanie pomp sekwencyjne - dwa poziomyazania , jeden poziom wydzenia,

* praca pomp przemienna - praca rownolegta przy zamiw trzech sond ( S1;S2;S3)

= poziom przelewowy ( sonda S4 ) — sygnalizacjawstamaryjnego,

» mozliwosé zmiany pomp po uptywie ustawionego czasigigj pracy jednej — ustawiany czas
0,5;1,0; 1,5 h. (lub wydzenie tej funkcji)

»= automatyczne uruchomienie drugiej pompy w przypaalkarii pierwszej,

= zabezpieczenie przed rownoczesnym rozruchem oby ponzaniku i powrocie naggia,

= wizualizacja stanu pracy przepompowni na wetrnanych drzwiach szafki ( praca, awaria pomp,
aktualny poziomciekéw, alarm),

= zewretrzna sygnalizacja alarmowa ( dotyczy szafek dotamrzewrgtrznego)

* wyjscia stanu pracy przepompowni i stanow alarmowychzdhlnej transmisji na dyspozytagni

(drog radiowg , GSM lub kablow),

licznik godzin pracy dla kalej pompy,

mozliwos¢ wypompowanidciekdédw ponkej dolnej sondy w uktadzie sterowanégznego,

transformator bezpiecastwa 220V/24V - gniazdo 24V (w szafie zexmnej),

diagnostyka prawidtowej kolejdoi zahczania s3 sond — zmiana trybu sterowania pomp

w przypadku uszkodzenia sond i sygaaja awarii,

= gniazdo serwisowe zasilania sieciowego 220V (wiszdwretrznej).
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Wyposazenie dodatkowe instalowane opcjonalnie :

zasilanie i sterowanie czujnikiendwietlenia zewgtrznego (automat AZ-3 produkcji "ELEKTRON?”),
grzatka elektryczna z termostatem (regulator RTetlpkcji ,ELEKTRON?),

wytaczniki ptywakowe — 4szt. ( np. MAC-3)

przystosowanie do awaryjnego zasilania z agregatu,

zabezpieczenie przed zawilgoceniem silnikéw pomp. (CR-1 ,ELEKTRON")

zainstalowanie modutu do zdalnej transmisji dragdions ( MTR ,ELEKTRON?),

zainstalowanie modutu GSM z telefonem komérkowym

sygnalizator alarmowy zewtrzny ( dotyczy szafek do mormawewretrznego )

n | | n | | n | | n N

3. Wytyczne ukfadu sterownia pomp.
Na rys. 1. Przedstawiono przyktadowy wggelewaciji drzwi z elementami sterownia
pomp.
3.1. Tryb pracy automatyczny

B Przehcznik wyboru pracy ustawiw potazenie ,A” , automatyczny, bezobstugowy tryb pracyiob
pomp,

B Cykl pracy rozpocznie siautomatycznie, gdy poziosesiekoOw naptywajcych do komory
przekroczy wysokd sondy pomiarowej ,S2”,

B Nastpuje automatyczne zgizenie pompy P1 i rozpogzie procesu przepompowywarsiciekow,

B Gdy poziomsciekOw obnty sie ponizej sondy ,S1” naspuje wyhczenie pompy P1
i zatrzymanie procesu przepompowywaciakow,




B Przy ponownym przekroczeniu pozioaiekow wysokgci sondy ,S2”, nasjpuje zajczenie do
pracy pompy P2 - w cyklu automatycznym pomakczap sie naprzemiennie na poziomie,S2”,

B W przypadku gdy pozioréciekédw w dalszym aeigu wzrasta ( ilé¢ sciekdw naptywajcych jest
wicksza od ildci sciekdw przepompowywanych) i przekroczy poziom gpsondy roboczej ,,S3”
nasipi zahczenie do pracy rownolegtej drugiej pompy ( P1),

B Dalszy wzrost poziomeciekdw (mimo pracy obu pomp) spowoduje uruchomiaggnalizacji
alarmowej ( optycznej iavickowej) po przekroczeniu poziomu ,S4” (sonda przelewa).
Kasowanie alarmu automatycznie po abniu s¢ poziomusciekdw ponkej sondy ,,S4” lub ¢cznie
przyciskiem na ptycie czotowej,
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B Obie pompy pracygjrownolegle do chwili obienia s¢ poziomusciekow do wysokéci sondy
»S1” - na tym poziomie nagli wytgczenie obu pomp,

B Ponowny wzrost pozioméciekow do wysokéci sondysrodkowej ,S2” spowoduje zat¢zenie do
pracy jednej pompy - innej od zetonej jako pierwsza w poprzednim cyklu ( gdy prealy obie),

B Stan pracy pomp ( praca, awaria) sygnalizowanyzasaleniem giodpowiednich lampek na ptycie
sterowniczej,

B W przypadku awarii jednej z pomp drugagzaina jest automatycznie na tym samym poziomie
(,S2”) — jednoczanie zahczony zostaje sygnat alarmu,

B W przypadku uszkodzenia ( np. zawieszengajsidnej z dwoch dolnych sond (S1; S2), ppist
zalyczenie sygnatu alarmu ¢tlg pracowa obie pompy migdzy sprawnymi sondami ,,$2S3” lub
.52-S3” ( druga pompa zgdzana z opgnieniem czasowym). Uszkodzenie obu dolnych sond
spowoduje zalczenie alarmu i wylczenie pomp po agjnieciu poziomu sondy ,S3” .

B Dla oceny rbwnomiern@i zuzycia pomp oraz orientacyjnego pomiarudoprzepompowywanych
sciekbw kada pompa wyposana jest w licznik godzin pracy,

B Zastosowany sterownik ( SP-4 lub SP-5) ulmga automatyczne przgtzenie na drugpom@ w
przypadku cigtej pracy pierwszej ( np. przy intensywnych opdddeszczu). Druga pompa neo

by zahczona po wybranym czasie pracy — 0,5 ; 1,0 ; 1y ( funkcja ta mze by nieaktywna).
W celu wyboru czasu pracy nafenacisnc¢ przycisk ,h” w sterowniku pompy ( SP-4 lub SP-5)

I przytrzyma przez czas min. 1 sek. Zapalona jedna z trzeahidformuje o ustawionym
maksymalnym czasieagte] pracy jednej pompy, gdy névieci sk zadna dioda funkcja czasowe;j
zmiany pomp jest wytzona.

3.2.Tryb pracy reczny.

B Przehcznik wyboru pracy ustawiw potazenie ,R” - reczny tryb pracy obu pomp,

B W celu rozpocgcia cyklu przepompowywanigiekow nacisgé przycisk ,START” dla dowolnej
pompy ( P1 lub P2),

B Obie pompy w tym cyklu zabezpieczongpszed suchobiegiem - praggzna w tym cyklu jest
mazliwa gdy poziomsciekdéw przekracza wysoké sondy ,S1”,




B Wylaczenie pompy pracagej w tym cyklu mae nasipi¢ po nacsnieciu przycisku ,STOP” lub
automatycznie po obiéniu s¢ poziomusciekOw ponkej sondy ,S1”
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B Do pracy ¢cznej mae by zahczona jedna lub obie pompy,
B W tym ukfadzie mealiwe jest takke reczne przepompowanigiekodw ponkej poziomu dolnej
sondy ,S1” - w tym celu natg nacisn¢ przycisk ,START” i trzyma& wcisnicty tak dtugo jak dtugo
ma pracow@pompa. Pompa zgdzy sk po czasie ok. 2 sek. od Wiecia przycisku
~START” - w tym cyklu naley kontrolowa poziomsciekow w komorze poniewanytagczone jest
zabezpieczenie przed suchobiegiem.
Karta katalogowa szafek sterowniczych
4.1 Typy szafek (wypos#zenie podstawowe - wedtug opisu w pkt.2.1.)

Typ: ST@ KW
| Moc kazdej pompy w KW
D

0 zabudowy -zewn.2xdrzwi; - zewn. modutowg @ -wewn. modutowa

Sposoéb rozruchu pom‘pm - bezpdredni ; El - gwiazda/trojlgt

Do kazdej szafki mana zamowé wyposaenie dodatkowe wymienione w pkt. 2.2. azak
inne nie wymienione po uzgodnieniu warunkow tecinych i finansowych..
Schemat elektryczny wykonanej na@aranie szafki jest wklejony na drzwiach
szafki i dodatkowo za¢zony do instrukciji.
Szafki z rozruchem bezgrednim mog by¢ wykonane na wksze moce ( do uzgodnienia)
4.2. Wymiary szafek

Typ rozruchu | Zakres mocy Wymiary szafki i oznaczenie typu
silnika [KW] Zewrgtrzna zewtrzna wewgtrzna
Podwojne drzwi [£] modutowa [M] modutowa []
Bezparedni 0,37-5,5 600x800x250 550x650x240 550x50@x22
Gwiazda/trojlet| 5,5-17,0 600x800x250 550x650x240 550x65@x22
Gwiazda/trojlgt| 17,0— 22,0 720x800x250 550x800x240550x800x225

Serwis firmy ,ELEKTRON” wykonuje na zlecenie zamawiajacego monta szafki sterowniczej i
rozruch uktadu sterowania na obiekcie.

Gwarancja — 18 mies¢cy od daty zakupu.



