ELEKTRONICZNY CZUJNIK
POZIOMU CIECZY

Typ: MCP-6/1 : MCP-6/2
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C€ INSTRUKCJA OBSLUGI

Producent i dystrybutor :

Przedsiebiorstwo Produkcyjno-Ustugowe , ELE KT R O N”
65-154 Zielona Gora

ul. Dolina Zielona 46 a

Tel/Fax : (0-68) 326-78-10 www.elektron.zgora.com.pl

1. ZASTOSOWANIE

Czujnik przeznaczony do sygnalizacji i regulacji poziomu cieczy dobrze i stabo przewodzacych
( gléwnie do wody) w zbiornikach otwartych i zamknietych. Czujnik moze realizowa¢é
nastepujace funkcje :
- pomiar sze$ciu pozioméw cieczy ;
- wizualizacja aktualnego poziomu -diody Swiecace na plycie czolowej
- jedno wyjscie przekaznikowe - dla stanu alarmowego( MCP-6/1) lub z histereza do
sterowania pomp3a napelniajaca (oprézniajacq) zbiornik (MCP-6/2).

Montaz na szynie poprzez gniazdo 11-stykowe np. typ GZU-11.
Wymiary obudowy : 75 x 38 x 100,5 ( z gniazdem 75 x 38 x 122)

Czujnik przystosowany jest do wspétpracy z szescioma sondami roboczymi (S1...S6)
i sondg odniesienia (So). W przypadku zbiornikéw stalowych sonde odniesienia moze stanowi¢
obudowa zbiornika lub studni. Czujnik posiada sygnalizacje¢ optyczng zwarcia stykow przekaznika
wyjsciowego ( praca), a takze zanurzenia w cieczy kazdej sondy roboczej (S1...S6).

Czujniki przystosowane sg do wspoétpracy z sondami wiszacymi np. SW-1 lub pretowymi
np. SK-1 + glowice G-3/B ; G-4



2. DANE TECHNICZNE

B napiecie zasilania : 230V~ , 50Hz,

B pobor mocy : <15 VA,

B wyjscie sterownicze : jedno przekaznikowe zwierne - dopuszczalna obcigzalnos¢
5A/240VAC, cos @=0,8...1,

B wejscia sterownicze : 6 sond roboczych S1...S6 + sonda odniesienia So. Sondy

konduktometryczne (dla cieczy przewodzacych prad ) — np. sondy
wiszgce na przewodzie typ ,,SW-1°, wkrecane typ ,,G1...4” itd.

Do wejs¢ tych mozna takze podlaczy¢ sondy ptywakowe np. MAC-3
( takze dla cieczy nieprzewodzacych ).

Prad obwodu elektrod 40uA przy 9V=, max. odleglos¢ sond od
czujnika 1 000m.

B wymiary :74 x38x116 (82 x38x 130z gniazdem GZU-11)

B temperatura otoczenia : 0...50°C,

B masa : ok. 0,25 kg,

B pozycja pracy : dowolna.

B wymagania bezpieczenstwa : wedlug PN-EN 61010-1 : 2002U.

B kompatybilnosé¢ elektromagnetyczna : odpornos¢ na zaklocenia wedtug PN-EN 61000-6-2 : 2003.

emisja zaklocen wedlug PN-EN 61000-6-4 : 2002U.
3. OPIS KONSTRUKCJI

Konstrukcja urzadzenia umozliwia montaz natablicowy i zatablicowy. Obudowa czujnika
posiada w podstawie cokot 11-stykowy do wspélpracy z gniazdem Gs-11B (Alstom) lub GZU-11
(Relpol) — montaz gniazda na szynie 35mm. lub na tablicy. Obudowe z widokiem plyty czolowej
pokazano na rys.1, natomiast gniazdo GZU-11 na rys.4. Obudowa posiada w podstawie dwa czarne
suwaki, ktore zapewniaja aretacje obudowy w gniezdzie ( tylko Gs-11B).
Po wlozeniu obudowy do gniazda nalezy przesungé¢ suwaki w Kierunku cokotu, natomiast w celu
wyciagniecia obudowy nalezy suwaki odciagnaé wkretakiem na zewnatrz. Do montazu
zatablicowego stuza dwie klamry i kryza, przed montazem nalezy w tablicy wyciaé otwor
o wymiarach 40,5 x 78mm. Do montazu zatablicowego zalecane jest gniazdo Gs-11B ( drozsze).
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Rys. 1 Obudowa i ptyta czolowa czujnika poziomu MCP-6.

obudowa czujnika,

przezroczysta pokrywa ptyty czotowe;j,

czerwona lampka sygnalizujaca zwarcie stykow przekaznika wyjsciowego,
zielone lampki sygnalizujace zanurzenie w cieczy sond ,,S1...S6”,

z6Mta lampka sygnalizujaca przytaczenie napiecia zasilania ,, ~”,
cokoét 11-stykowy do wspétpracy z gniazdem GZU-11 lub Gs-11B,
dwa czarne suwaki do aretacji obudowy z gniazdem Gs-11B.
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Na rys. 2 przedstawiono sonde¢ typu ,,SW-1" (zwieszakowq) wspélpracujaca najczesciej
z czujnikiem ,,MCP-6" w zbiornikach otwartych. Dla zbiornikow cisnieniowych zalecane sa glowice
»G-17, G-3/B” . Szczegotowe dane techniczne sond i glowic do zbiornik6w zamknietych opisane



w oddzielnej karcie katalogowej. Na rys. 3. widok plytki drukowanej z rozmieszczonymi listwami
konfiguracyjnymi
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Rys.2 Sonda SW-1
Sonda wiszaca na izolowanym przewodzie Rys.3 Widok ptytki drukowanej MCP-6
LY-0,75 o dlugosci L=3...30m ( przewdd dtuzszy ( narys. ustawienia standardowe zwor)

na indywidualne zaméwienia )

4. FUNKCJE URZADZENIA

Elektroniczny czujnik poziomu cieczy MCP-6 posiada na ptytce drukowanej dwie listwy pinéw
,L171,L27. Listwa ,,L1” umozliwia wybdr pozioméw S1...S6, ktére majg sterowaé przetagczaniem
przekaznika wyjsciowego, natomiast listwa ,,.2”’umozliwia wybdr rodzaju pracy czujnika tzn. zmienia
stan stykéw przekaznika na przeciwny Dostep do ptytki drukowanej jest mozliwy po zdjeciu
przezroczystej pokrywy - rys.1 ( pokrywe zdejmujemy po lekkim naci$nieciu palcami w miejscach
oznaczonych literg ,,P”’). Nastepnie nalezy przy pomocy wkretaka odgia¢ boczne zaczepy obudowy i
rozlaczy¢ obudowe na 2 czesci.

Elektroniczny czujnik poziomu cieczy MCP-6 posiada dwa wykonania uktadu sygnalizacji

alarmowej :

- wykonanie ,,MCP-6/1” — czujnik sygnalizuje na wyj$ciu przekaznikowym przekroczenie
wybranego poziomu w gér¢ lub w dot ( sygnalizacja max. lub brak min.). Wymagany poziom
oraz stan przekaznika wybieramy za pomoca zwory zapinanej na listwe ,,L.1” wedlug tablicy
kodowania nr 1. Tablica nr 2 i listwa ,,.2” w tym wykonaniu nie jest uzywana.

- wykonanie ,,MCP-6/2” — czujnik steruje pracg pompy napetniajacej zbiornik lub zabezpiecza przed
suchobiegiem pompe oprdézniajaca zbiornik. Przekaznik wyj$ciowy dziata z histerezg miedzy dwoma
wybranymi poziomami. Wybdr pozioméw przy pomocy dwoch zwor zapinanych na listwe ,,LL.17 ( wedlug
tablicy kodowania nr 2), natomiast rodzaj pracy : napetnianie ,,N”’ lub opr6znianie ,,0” wybieramy
poprzez zapigcie zwory na listwie ,,L.2” ( takze wedtug tablicy nr 2). Tablica nr 1 nie jest uzywana w tym
wykonaniu.
MCP-6/2 - pozycja zwory na listwie ,,1.2” :

- zalozona na ,,9” (,,N”- napetnianie zbiornika) — przekaznik wyjsciowy zwarty po obnizeniu si¢

lustra wody ponizej dolnej ( wybranej) sondy (zal. pompy) i rozwarty po zanurzeniu w wodzie

gbrnej sondy ( wyt. pompy).
- zatozona na ,,10” (,,O”- opr6znianie zbiornika) — zabezpieczenie pompy przed suchobiegiem,

przekaznik wyjsciowy rozwarty po obnizeniu si¢ lustra wody ponizej dolnej ( wybranej) sondy
(wyl. pompy) i zwarty po zanurzeniu w wodzie gérnej sondy ( zal. pompy). Wersja takiego trybu pracy
czujnika przedstawiona jest w prawej czesci rys.5 — sterowanie pracg pompy nr.2

5. MONTAZ ELEKTRYCZNY.
Do zaciskow gniazda GZU-11 ( w nawiasach oznaczenia dla gniazda Gs-11B) nalezy przylaczy¢ przewody
zgodnie z rys. 4 :

- do zaciskow ,, A1-A2” (2-10) - obwéd sterowania np. stycznik zataczajacy pompe — sg to styki
zwierne ( beznapieciowe) przekaznika wyjsSciowego,
- do zaciskow ,,14-34” (3-9) — napiecie zasilania czujnika 230V,AC,



- do zacisku ,,22°(5) - sonde¢ odniesienia ,,So”, - do zacisku ,,24°(7) - sonde roboczg ,,S4”,
- do zacisku ,,31”(11) - sonde robocza ,,S17, - do zacisku ,,21(6) - sonde robocza ,,S5”,
- do zacisku ,,11°(1) - sonde¢ robocza ,,S2”, - do zacisku ,,32°(8) - sonde roboczg ,,S6”,
- do zacisku ,,12°(4) - sonde¢ robocza ,,S3”,
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Rys. 4 Podlaczenie elektryczne czujnika Rys. 5 Sterowanie pracq pomp pracujacych
MCP-6/2 w ukladzie 2-stopniowego pompowania.

UWAGA !!!! W przewodzie (kablu) faczacym czujnik z sondami do ewentualnych wolnych zyl nie
mozna podlaczy¢ napieé¢ zmiennych ( np. 230V~) ze wzgledu na indukowanie si¢ napieé¢ zaklocajacych
w zylach laczacych sondy z czujnikiem.

6. SPOSOB ZAMAWIANIA

Czujnik MCP-6 nalezy zamawiaé podajac wersje ,, MCP-6/1"" lub ,,MCP-6/2. Gniazdo ,,GZU-11"
zamawiane jest oddzielnie. W przypadku montazu zatablicowego nalezy dodatkowo zaméwi¢ klamre
i dwie kryzy. W zamoéwieniu mozna zaznaczy¢ jak ma by¢ konfiguracja zwor na listwach ,,L.1’ i ,,.2”
( wystarczy podac jaka funkcje ma spelnia¢ przekaznik wyjsciowy).

,,MCP-6/1" - Tablica nastaw nr.1 ,,MCP-6/2 - Tablica nastaw nr 2
Sygnalizacja poziomu min. lub max. Sterowanie pompy miedzy dwoma poziomami
(4N’ napetniajacej lub ,,0” oprézniajacej zbiornik)
kodowanie listwy ,,L.1” 1 ,,1.2”

kodowanie listwy ,,1.1” (,,.2” bez zwory) Numery sond LISTWA
Sygnalizacja poziomu| Min. | Max. wsp6tpracujacych L1 | L2
numer sondy zatozona zwora ze soba zatozona zwora
S1 1 - - histereza pozioméw N O
52 2 - S1-S3 1i5 [ 9 [10
S3 3 S S1—S4 1i6 | 9 |10
S4 4 6 S1-S5 1i7 | 9 |10
S5 - 7 S1-S6 1i8 [ 9 [10
S6 - 8 S2-S3 2i5 | 9 [10
Uwagall! S2 -S4 2i6 | 9 |10
Mozna réwnocze$nie zapia¢ zwore dla S2_S5 2i7 9 |10
poziomu min. i max. dla sygnalizacji S2_S6 218 9 110
dwoch stanéw ( poziomow). S3_S4 3i6 9 110
np. zatozenie zwory na ,,1”1,,8” — wyj. S3_S5 317 9 110
przekaznikowe zwarte dla braku poziomu S3_56 318 9 110
min. -,,S1” i po przekroczeniu max.-,,S6” S-S5 1377 9 110
54 - S6 4i8 9 110

Gwarancja — 12 miesiecy od daty zakupu.
Przedsigbiorstwo prowadzi sprzedaz wysytkowa.



