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OFERTA HANDLOWA NA 2020/21r.

& Mikroprocesorowe sterowniki i szafy sterownicze dla przepompowni §ciekow,

& Mikroprocesorowe sterowniki i szafy sterownicze do zestawéw pompowych,
hydroforowych, wodociagowych,

& Dozowniki wody m.in. do weztéw betoniarskich, piekarni, cukierni itd.,

& Elektroniczne czujniki i mierniki poziomu cieczy,

& Sondy konduktometryczne do zbiornikéw otwartych i ciSnieniowych,

& Sondy hydrostatyczne i pltywakowe do wody i §ciekow,

& Skrzynki sterownicze dla pomp 1 i 3-fazowych,

& Urzadzenia zabezpieczajace silniki przed asymetria faz,

& Zabezpieczenia silnikéw i pomp z wbudowanymi czujnikami,

@ Urzadzenia do zdalnego sterowania i monitoringu ,,GSM” dla odlegtych obiektéw
wodociggowych, monitoringu '""GSM'" z przepompowni $ciekow do dyspozytorni,

& Elektroniczne regulatory temperatury i grzatki do szaf sterowniczych,

& Inne urzadzenia elektronicznej automatyki.

Oferujemy kompleksowe ustugi w zakresie dostaw, projektowania, montazu,
uruchamiania i modernizacji systemow automatyki. JesteSmy firma dzialajaca na rynku
automatyki przemystowej od 1989 roku.

Na nastepnych stronach przedstawiamy produkowane urzgdzenia z krotkim opisem

- szczegolowe dane techniczne w oddzielnych instrukcjach do pobrania z naszej strony
internetowej — dla zainteresowanych wysylamy takze pocztg.

Przedsiebiorstwo prowadzi sprzedaz wysytkowa.
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N OWOSCI 2021r na czterech kolejnych stronach ( ceny netto)

PT-1A (IP-54) Szafki sterownicze z tworzywa dla 2 pompowych przepompowni — ster. sonda hydrost. - 6 380z}

ST 1A — wersja w obudowie aluminiowej (IP-65) lub PT-1H —wersja z tworzywa (IP-66) - 7150zt
i Szafki sterownicze przeznaczone sg do zasilania i sterowania dwéch
pomp zainstalowanych na przepompowni $ciekéw ( wody) - praca pomp
sekwencyjna z przemienng.
Uktad sterowania pomp jest realizowany poprzez sterownik
Jazz J7Z20-R31 firmy Unitronics - zainstalowany w szafie ( na drzwiach
wewnetrznych). Pompy sterowane sg sondg hydrostatyczng + dodatkowe
2 sondy ptywakowe dla pozioméw skrajnych. Szafa z tworzywa z
fundamentem do wkopania lub postumentem do posadowienia na ptycie.
Zastosowany sterownik z 2 linijkowym wyswietlaczem tekstowym
( w jezyku polskim) informujacy o aktualnym stanie pracy
przepompowni. Latwe programowanie stanu poczatkowego.
Zastosowany sterownik wymaga przed uruchomieniem szafy
wprowadzenia nastepujacych parametrow :
- zakres pomiarowy zastosowanej sondy hydrostatycznej,
- poziom (dolny ,,S1”) wylaczenia pomp
- poziom ( srodkowy ,,S2” ) zatagczenia pierwszej pompy,
- poziom (gbrny ,,S3” ) zalaczenia drugiej pompy — pracujg obie pompy

Podana cena szafy to wersja z bogatym wyposazeniem z fundamentem do
wkopania lub postumentem. Doptaty za przetacznik sie¢/ agregat,
zabezpieczenie przepigciowe, wyjscia do monitoringu.

Posiadamy w ofercie takze sondy hydrostatyczne i ptywakowe.

PT-41C (IP-66) Szafki sterownicze z tworzywa dla 2 pompowych przepompowni — ster. sonda hydrost. - 5 350zt

Szatki sterownicze przeznaczone s3 do zasilania i sterowania dwoch

pomp zainstalowanych na przepompowni $ciekéw - praca pomp sekwencyjna

z przemienng, rozruch bezposredni. Sterowanie sondg hydrostatyczng

+ 2 sondy ptywakowe dla pozioméw skrajnych.

W przypadku awarii sterownika lub sondy hydrostatycznej praca automatyczna

jednej lub dwéch pomp miedzy sondami ptywakowymi.

Szatki wykonane z tworzywa ( obudowy typu HYDRA FH46

~ | o szczelnodei IP-66) , przeznaczone do zabudowy zewnetrznej z fundamentem

" do wkopania w ziemie lub postumentem do posadowienia na ptycie betonowe;.

Wymiar szafki 438 x 618 x 251, fundamentu do wkopania 431 x 916 x 245.
Uktad sterowania pomp jest realizowany poprzez mikroprocesorowy

sterownik SP-41C —zainstalowany na drzwiach szafy.

- Uktad sterowania i wizualizacji stanu pracy przepompowni zainstalowany

jest na drzwiach wewnetrznych. Przyciski sterowania recznego sa podswietlane,

sygnalizujac jednoczesnie stan pracy pomp :start/praca, stop/awarii.

Na pulpicie ponadto lampka przelewu ( ptywak Pmax) i przycisk kasowania

alarmu $wietlno/dzwigkowego.

Star RO b GNP

Uktad sterowania pomp podobny jak w szafce PT-11C, ktéra jest opisana
w nastepnej pozycji, takze ogélny opis sterownika SP-41C na nastgpnych stronach.



PT-11C Szafki sterownicze dla 2 pompowych przepompowni - ster. sonda hydrost. - 3 790zt

Szatki modutowe ( IP-65) przeznaczone dla 2 pomp na przepompowni

sciekow ( wody) - praca pomp sekwencyjna z przemienng, rozruch

. . bezposredni. Moc pomp do 2x 7,5KW

‘ Sterowanie sondg hydrostatyczng + 2 sondy ptywakowe dla pozioméw

skrajnych. Uktad sterowania pomp jest realizowany poprzez

mikroprocesorowy sterownik SP-4C.

Glowne funkcje sterownicze :

= wyswietlacz aktualnego poziomu ( 3 cyfry) — z rozdzielczoscig 1 cm

= sterowanie pomp sekwencyjne - dwa poziomy zataczenia , jeden wyl.

= praca pomp przemienna ( mi¢dzy poziomami S1 i S2), z réwnolegla
( przy poziomie gérnym S3),

= praca pomp w uktadzie automatycznym lub rgcznym

= zabezpieczenie przed réwnoczesnym rozruchem pomp w przypadku
zaniku i powrotu napigcia,

= pracareczna z pominigciem sterownika -praca awaryjna automatyczna
miedzy 2 ptywakami ( w przypadku awarii sterownika lub sondy )

= mozliwo$¢ odstawienia dowolnej pompy, (np. w czasie serwisowania)
jest wtedy pomijana w pracy,

= automatyczne start drugiej pompy w przypadku awarii pierwszej,

SP-4C _Sterownik 2 pomp — sterowanie sonda hydrostatyczng lub przetw. ci$nienia - 578 zt
Mikroprocesorowy sterownik pomp jest przeznaczony do sterowania pracg
dwoch pomp w nastgpujacych aplikacjach :
= przepompownia $ciekdw sterowana sondg hydrostatyczng + 2
sondy ptywakowe dla poziomoéw skrajnych ( szafka PT-11C)
= hydrofornia — sterowanie 2 pomp napelniajacych zbiornik otwarty,
sterowanie sondg hydrostatyczng, ( szatka SG-11C)
=2 hydrofornia — sterowanie 2 pomp napetniajacych zbiornik
ci$nieniowy, sterowanie przetwornikiem cisnienia ( SG-11C)
Pompy mogg by¢ z rozruchem bezposrednim, gwiazda/tréjkat, softstarty.
Wyjscie przekaznikowe alarmowe ( zwierne) — dla stanu awaria P1 lub P2)
W czasie pracy wyswietlany jest aktualny poziom wody ( $ciekdéw) i stan
OOOOmPrRrRASD pracy pomp P1; P2 ( diody 4-ro funkcyjne ).
Funkcje diod P1i P2 :
* dioda nie $wieci — pompa odstawiona np. do naprawy
e dioda pulsuje wolno — pompa gotowa do pracy,
e dioda pulsuje szybko — awaria pompy,
e dioda zapalona — praca pompy.

SP-41C Sterownik 2 pomp — sterowanie sonda hydrostatyczna lub przetw. ci$nienia - 692 zt

(NOWOSC)

Sterownik realizujacy takie same funkcje jak sterownik SP-4C ale w obudowie
do montazu na drzwiach szafy — zobacz szafa PT-41C
Sterownik ten realizuje ponadto dodatkowe funkcje z odczytem w sterowniku
takie jak:
- liczniki godzin pracy pomp
- liczniki ilo$ci zataczenh pomp
- pomiar pradu pomp ( z przetwornikami PP1 do 20A i

przektadnikami na wigksze prady)
Opcja - wyjscie komunikacyjne RS485 z protokotem Modbus RTU do
monitoringu pracy przepompowni,




SP-7C Sterownik do zestawéw hydroforowych 2+4 pompowych - 495 zi
SP-71C Sterownik do zestawéw hydroforowych 2+4 pompowych - 692 zf (nowos¢)

Mikroprocesorowy sterownik pomp produkowany w 2 wersjach :
SP-7C — montaz na szynie w szafie ; SP-71C —montaz na drzwiach szafy.
Sterowniki sg przeznaczone do sterowania pracg max. czterech pomp
pracujacych w hydroforowych zestawach pompowych. Sterownik
wspotpracuje z przetwornikiem ci$nienia posiadajacym sygnat wyjsciowy
4...20mA. Posiadamy w sprzedazy takze przetworniki ci$nienia.
Zakres mierzonego ci$nienia 0...9,99 bar. Aktualna warto$¢ mierzonego
ci$nienia jest wySwietlona na wyswietlaczu - 3-cyfry

(4 cyfry —=SP-71C). Sterownik umozliwia zaprogramowanie dwéch progéw
sterowniczych
(,,Pg”- wytacz i ,,Pd’-zatacz ) w mierzonym zakresie i zaprogramowanie
odstgpu czasowego zatgczania kolejnych pomp (w zakresie 1...20/300 sek.).
Sterownik realizuje takze prac¢ przemienng — w kazdym nast¢pnym cyklu
- jako pierwsza zatacza si¢ pompa, ktéra w poprzednim zalaczata si¢ jako druga.
' Sterownik SP-71C posiada opcjonalnie wyjscie RS-485 z protokétem modbus
RTU.

SP-8C Sterownik 1 pompy sterowanej sonda hydrostatyczna /przetwornikiem ci$nienia - 378 zt

Sterownik przeznaczony jest do sterowania jednej pompy sterowanej
| SHRRAD sondg hydrostatyczng lub przetwornikiem ci$nienia z wyjsciem 4...20mA.
; Sterowanie pompy napetniajacej lub oprézniajacej zbiorniki/studni¢. Wyswietlacz
pokazuje aktualny poziom z rozdzielczo$cig 1 cm w zakresie 0...9,99m, lub ci$nienie
z rozdzielczoscig 0,01 bara w zakresie 0...9.99 bara.
Sterownik moze sterowa¢ pompa w nastepujacych uktadach:
a) Zastosowanie dla 1-pompowej przepompowni $ciekéw sterowanej sondg
hydrostatyczng z wyjsciem 4...20mA. Wspédtpraca z sonda
0 dowolnym zakresie pomiarowym do 10m ( rozdzielczo$¢ pomiaru lcm.).
b) Zastosowanie dla pompy hydroforowej sterowanej przetwornikiem ci$nienia
zainstalowanym na zbiorniku wody ci$nieniowym, wspdtpraca z
przetwornikiem cisnienia o zakresie 0...10 bar. ( napetnianie zbiornika)
c) c) Zastosowanie dla pompy napelniajacej lub oprézniajgcej zbiornik otwarty,
wspotpraca z sondg hydrostatyczng o dowolnym zakresie pomiarowym do 10m
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CP-2CP_Przeno$ny miernik do pomiaru poziomu lustra wody
w studniach glebinowych - 495 zI (_ ceny sond na nastepnej stronie )

Miernik wspoélpracuje z sondg hydrostatyczng z wyjsciem 4...20 mA,
o zakresie pomiarowym 1...100 m (ze skokiem co 1 m). Urzadzenie zasilane
jest bateryjnie. Miernik moze wyswietla¢ aktualny poziom lustra wody ponizej
terenu lub wysokos¢ wody nad sonda
hydrostatyczng. W przypadku pomiaru poziomu lustra wody w mierniku
nalezy wprowadzi¢ gleboko$¢ zapuszczenia sondy hydrostatycznej (zakres
0,1...99,9 m).
Rozdzielczo$¢ pomiaru w zakresie do 10 m wynosi 1 cm,
.00 Rozdzielczo$¢ pomiaru w zakresie od 10 m do 100 m wynosi 10 cm,

w studni Zasilanie bateryjne (4 x AAA) pozwalajace na ok. 20 godzin ciaglej pracy.




Sondy hydrostatyczne do wody i $ciekéw :

typ. HS-50/...m sonda do $ciekéw, napigcie zasilania 10...30V/wyj. 4...20mA
Zakresy pomiarowe 1....10m /kabel o dowolnej dtugosci

Cena netto sondy 990zt + 9 zt za kazdy metr kabla.

typ. HS-25/...m sonda do czystej. Zasilanie 10...30V/wyj. 4...20mA
Zakresy pomiarowe 1....100m /kabel o dowolnej dtugosci.
Cena netto sondy 990zt + 9 zt za kazdy metr kabla

CP-2C Miernik do pomiaru poziomu lustra wody w studniach glebinowych - 378 zt

 — Y @i Przyrzad przeznaczony jest do cigglego pomiaru giebokosci lustra wody w

cE7R8RY studniach glebinowych z jednoczesnym zabezpieczeniem pompy przed
suchobiegiem ( programowane poziomy wylaczenia i zataczenia pompy).
Miernik wyswietla aktualng gtebokos$¢ lustra wody ponizej terenu w zakresie
-0...-99,9 m z rozdzielczoscig 0,1m ( poziom terenu = 0,0m stanowi punkt
odniesienia). Dla sondy o zakresie do 10m odczyt poziomu w zakresie 0...9,99m
z rozdzielczos$cig 1cm.

Miernik wspoétpracuje z sondg hydrostatyczng o dowolnym zakresie
pomiarowym z przedziatu 0...100m ( skok co 10m), sygnat wyjsciowy 4...20mA.
Programujemy zakres pomiarowy sondy (10; 20; 30...100m) i glebokos$¢ jej
zapuszczenia ( z rozdzielczoscig 0,1m).

DW-1C — Dozownik wody i innych plynéw — cena od 980zt ( sam dozownik) . Oferujemy zestawy
dozownika z wodomierzem i elektrozaworem na rury od 3/8’ do 2°.

Dozownik nastawny "DW-1C" przeznaczony jest do automatycznego dozowania
zaprogramowanej ilosci wody np. w procesie produkcji betonu, w przemysle
spozywczym ( piekarnie, masarnie), przy dozowaniu ptynéw,

w rolnictwie (dystrybucja nawozéw) itd. Dozownik ,,DW-1C” moze by¢
zastosowany zaréwno w procesach wymagajacych duzych ilosci wody (np.
betoniarnie) jak i wymagajacych duzej doktadnosci dozowania (np. cukiernie,
dozowniki dodatkéw w procesach produkcyjnych itp.). Rozdzielczo$s¢ dozowania
podstawowa co 1 litr lub co 0,1 litra ( mogg by¢ inne wartosci)

Obudowa urzadzenia posiada stopien ochrony IP65. Opcjonalnie urzadzenie
posiada wyjscie RS485 w trybie slave z protokotem modbus RTU stuzace
zaréwno do monitoringu jak i sterowania. Mozliwo$¢ podtaczenia oddzielne;j
kasety z przyciskami ,,start-stop”. Przyktadowe ceny kompletow zawierajacych
DW-1C + wodomierz + elektrozawor :

- komplet na rure¢ 3/8” ( dozowanie co 0,1litra) - 1 910 zt ; - komplet na rure V2’

(co 1 litr) - 1760 zt
- komplet na rurg¢ 3/4’ ( dozowanie co 1litr) -1 840 zt ; - komplet na rurel’ (co 1 litr) - 2 260 zt
- komplet na rur¢ 5/4° ( dozowanie co 1litr) -2 610 zt ; - komplet na rur¢ 6/4° (co 1 litr)- 2810 zt

Pelny opis, instrukcje do pobrania i zakup w sklepie internetowym



CZUJNIKI i MIERNIKI POZIOMU CIECZY

Pomiar 2 poziomow

cP-3
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FUNKCJE WSPOLNE : Pomiar dwéch pozioméw cieczy ( przewodzacych) — sterowanie pompa napetniajaca zbiornik lub
zabezpieczenie przed suchobiegiem pompy oprézniajacej zbiornik (np. studni¢ gtebinowa).Czujniki posiadaja na wyjsciu przekaznik|
sterowniczy ze stykiem przetacznym, sygnalizacje optyczng zalaczenia tego przekaznika a takze zanurzenia w cieczy kazdej
sondy roboczej. Wspétpraca z sondami konduktometrycznymi np. SW-1, gtowicami G-1; 2; 3 ; 4 i sondami pretowymi SK-1.
ROZNICE:

CP-2 - Regulacja czulosci wejsciowej sond. Montaz na szynie — 2 moduty

CP-2F - NOWOSC - jak CP-2 -Sondy zasilane s3 napieciem przemiennym, co zapobiega zjawisku elektrolizy na sondach.
CP-3 - posiada dodatkowo regulacje op6znionego zadziatania ( zalagczenia pompy) w zakresie 2...15 sek.— po zataczeniu

napigcia zasilajacego i ponadto dodatkowe wyjscia do sygnalizacji optycznej stanu pracy np. na drzwiach szafy sterowniczej

( lampki diodowe : dwdch poziomdw i zalaczenia przekaznika wyjsciowego). Regulacja czutosci wejsciowej sond. - 3 moduty.
MCP-2 - Montaz na szynie poprzez gniazdo 11-stykowe np. typ GZU-11.

W ofercie jest tez czujnik poziomu cieczy z zabezpieczeniem przed zanikiem fazy typ ,,CP-27" — opis w dziale ,,Sterowniki”

Pomiar ciagly — z sondg hydrostatyczna Pomiar 6 poziomoéw -3 wyjscia z histereza
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Miernik ,,CP-2A” przeznaczony jest do cigglego pomiaru - pomiar sze$ciu pozioméw cieczy — wizualizacja aktualnego
glebokosci lustra wody w studniach glebinowych z poziomu —diody $wiecace na plycie czotowej i wyjscia do
jednoczesnym zabezpieczeniem pompy przed suchobiegiem zewngtrznej wizualizacji ( np. na elewacji szafy sterowniczej)
( programowane poziomy wylaczenia i zataczenia pompy). - wyjscia przekaznikowe dla kazdego mierzonego poziomu
Miernik wy$wietla aktualng gleboko$¢ lustra wody ponizej - dwa wyjscia przekaznikowe ( z histereza) do sekwencyjnego
terenu w zakresie - 0 ... -99,9 m z rozdzielczoscia 0,1m sterownia dwéch pomp napelniajacych zbiornik ( praca P1
( poziom terenu = 0,0m stanowi punkt odniesienia). miedzy poziomami nr. 4 i 5, praca P2 migdzy nr.3 i 5)
Miernik wspétpracuje z sondg hydrostatyczng z wyj.4...20mA. | - wyjscie przekaznikowe do zabezpieczenia przed suchobiegiem
Cztery wersje miernika dla sond o zakresach pomiarowych pompy oprézniajacej zbiornik.
0...10m ; 0...20m ; 0....30m i 0...50m. Miernik posiada Dwie wersje wykonania :
programowany punkt kalibracji - glebokos¢ zapuszczenia sondy | CP-63 - sondy zasilane napigciem statym.
hydrostatycznej ponizej terenu. CP-63F - sondy zasilane sg napigciem przemiennym, co
Oferujemy takze sondy hydrostatyczne do studni. zapobiega zjawisku elektrolizy na sondach + regulacja czutosci
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Pomiar 6-pozioméw | Pomiar 3-pozioméw

Pomiar 3-pozioméw — ster. pompy + alarm
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MCP-6 CP-31 CP-31S i CP-31SN CP-32S
- pomiar 6-ciu pozioméw Pomiar 3 pozioméw cieczy CP-31S dedykowany dla 1 —pompy oprézniajacej np. wode¢ lub
cieczy ( przewodzacych) — jeden Scieki ze zbiornika. Praca pompy mi¢dzy dwoma dolnymi

— wizualizacja aktualnego
poziomu —diody $wiecace na
ptycie czolowej

- wyjScie przekaznikowe

dla stanu alarmu MCP-6/1

lub z histereza do sterowania

pompa napetniajaca(oprézn.)
zbiornik MCP-6/2.

Montaz na szynie poprzez
gniazdo np. typ GZU-11.

przekaznik wyj. programowany
na 12 sposobéw. Przekaznik
ten moze sygnalizowac jeden
wybrany poziom lub jego
brak. Ponadto umozliwia
sterowanie miedzy dwoma
wybranymi poziomami pracg
pompy napetniajacej lub
oprézniajacej zbiornik.
Wyjscia na dodatkowe diody
$wiecace ( LED) np. LD-1

poziomami, wbudowany sygnalizator dzwigkowy zalacza si¢ w
przypadku zanurzenia gérnej sondy ( poziom alarmowy),
przycisk ,.kasowanie” stuzy do wytaczenia sygnalizacji
dzwickowej. Wersja CP-32S posiada zewngtrzny sygnalizator
dzwigkowy ( zamiast wbudowanego wewnatrz).

CP-31SN - wersja jak CP-31S lecz z odwrotnym dzialaniem
przekaznika wyjsciowego - dla pompy napetniajacej zbiornik.
Zalaczenie pompy ponizej dolnej sondy, wylaczenie po
osiggnieciu poziomu sondy srodkowej, zalaczenie alarmu dla
poziomu max. ( gérna sonda).

Czujnik na 2 poziomy
zintegrowany z glowica

Zabezpieczenie pomp

CP-2 + stycznik 1-faz.
CP-2S +stycznik 1-faz.

G-3/C1 i G-3/C2 - gwint 1/2”

glebinowych jedna sonda

CP-1

1 5
L Ao ,J '

CP-2/ST ; CP-2F/ST
CP-2S/ST ;  CP-3/ST

- G-3/C1 - przeznaczone do montazu na rurociggu
ssawnym jako zabezpieczenie przed suchobiegiem.

Czujnik nie reaguje na chwilowe braki wody

trwajace do 2 sek, dtuzszy brak wody powoduje
wylaczenie pompy, ktéra zostanie odblokowana

dopiero po czasie ok. 50-ciu sek. od chwili
cigglego zanurzenia w wodzie sond gtowicy.
- G-3/C2 — pomiar 2 pozioméw, montaz w
zbiornikach ci$nieniowych od géry z sondami

pretowymi ,,SK-1" i tulejkami ,,TK-1".
Sterowanie pompy napetniajacej lub
oprézniajacej zbiornik.

Czujnik poziomu CP-1 dedykowany

jest do zabezpieczenia pomp przed
suchobiegiem. Czujnik wspétpracuje
tylko z jedna sondg roboczg ,,S1”

- pompa zostanie wylaczona po
obnizeniu si¢ lustra wody ponizej tej
sondy

- ponowne zalaczenie po czasie ,,T”
( 0k.40+60sek.) od zanurzenia

w wodzie tej sondy.

Czujnik posiada przekaznik ze
stykiem przetacznym, sygnalizacje
optyczng zalaczenia tego przekaznika
( dioda ’praca”) i zanurzenia sondy.

Zestaw zawierajacy czujnik poziomu
np. CP-2 ( opis na str.2) + stycznik
do podiaczenia pompy

1-fazowej 230/max 20A.

Komplet przeznaczony np. do
sterowania i zasilania pompy
glebinowej z zabezpieczeniem
przed suchobiegiem lub pompy
napetniajacej zbiornik. Wersja z
CP-2S do oprézniania szamba pompa
1-fazowa.

Mozliwe inne wersje czujnikow

1 sterownikéw w zestawie

ze stycznikiem.




Sonda hydrostatyczna
do wody

Sonda ptywakowa
do $ciekow

Pomiar 2 x 6 poziomoéw

PRS00/ 1...5bar/30...100m

MAC-3/...m
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@ Elektron Czujnik poziomu cieczy CP-26

CP-26 — dedykowany do samochodéw strazy
pozarnej

Sondy przeznaczone s3 do
pomiaru poziomu wody

w zbiornikach i studniach
glebinowych.

Sondy dedykowane sg do
wspotpracy z miernikiem lustra
wody w studniach gtebinowych

(typ. ,,CP-2A”), lub
sterownikiem pompy giebinowe;j
(typ. ,,SPT-2”). Sondy posiadaja
sygnat wyjSciowy 4...20mA.
Oferujemy sondy o zakresach :
1; 2; 3; 5 bar z kablem od 30 do
100m.

Plywakowy regulator poziomu
MAC-3 moze by¢ stosowany w
zbiornikach otwartych

i zamknigtych do regulacji

i sygnalizacji poziomu cieczy
Najbardziej znany wytacznik
ptywakowy; jego nazwa jest
synonimem wylacznika
ptywakowego. Wykonany jest
z nietoksycznych materiatow
Oble ksztalty predysponuja go
do stosowania w mediach typu
scieki. Oferujemy sondy z
przewodem od 3 do 25m.

Elektroniczny czujnik poziomu cieczy ,,CP-26”
przeznaczony do wizualizacji poziomu cieczy dobrze

i stabo przewodzacych ( gtéwnie do wody i piany)

w zbiornikach otwartych i zamknietych. Czujnik
dedykowany jest do sygnalizacji stanu napelnienia
zbiornikéw wody i piany w samochodach strazy
pozarnej. Czujnik montowany jest w kabinie kierowcy,
zasilanie napigciem 12V lub 24V (opcja). Do czujnika
przytaczamy sondy konduktometryczne ( wiszace na
przewodach) typu SW-1. ( 2x 6 sond roboczych + sonda
odniesienia). Sygnalizacja dzwigkowa po obnizeniu si¢
poziomu w dowolnym zbiorniku ponizej sondy nr 1 lub 2
Kasowanie alarmu przyciskiem lub automatycznie po
wzroscie poziomu powyzej sondy alarmowej.

Zabezpieczenia silnikow przed pracg 2-fazowa i asymetria zasilania

— =~ el Pz
ﬁ // . | ng,\ ]
ZF-8 ZF-61 / |
ZF-6 A @ .S Sy | ;
e .== R, it - / @ C)

@ ng'«-,on @ = | [CiETE) | AwaRIA s
m mmgﬂ[{; o E%EKE nnn ] ; |
B == =S |

I n | 1 <
mlg 3,“ ggguﬂ 3&'«1\ gggng m-g —&_ 3 7‘
‘ LSOO Up:m {.
‘ 6A, 250V~ 220V- |
)
—T oo — =
ZF-6 ZF-7 ZF-8 T — MZF-2

Wykonane sg w nastgpujacych wersjach:
ZF-6 i ZF-61 - kontrola obecnosci napie¢ zasilajagcych miedzy bezpiecznikami a stycznikiem zataczajacym silnik
ZF-7 i MZF-2 — kontrola napi¢¢ zasilajacych przed stycznikiem ( j.w.) i dodatkowo za stycznikiem.
Uktad taki zabezpiecza silnik takze w przypadku wypalenia lub uszkodzenia stykéw stycznika.
Z.F-8 — kontrola napie¢ zasilajacych przed i za stycznikiem ( jak ZF-7 ,MZF-2) i dodatkowo kontrolowana jest prawidtowa
kolejnos¢ faz zasilajacych.

Urzadzenia typu ZF-6 ; 7; 8 posiadaja jednakowa obudowe do montazu na szynie ( 2 moduty) i na wyjsciu przetaczny styk
przekaznika (np. do sterowania i alarmu). Wersja ZF-61 ( 1 modul) i na wyjs$ciu styk przekaznika rozwierny.

Natomiast MZF-2 jest montowany poprzez gniazdo 11-stykowe np. GZU-11(RELPOL), dodatkowo posiada regulacje wartosci
napigcia asymetrii a na wyjsciu styk rozwierny przekaznika.




CZUJNIKI POZIOMU CIECZY DO SZAMBA

2 poziomy + sterowanie pompy 2 poziomy

Kasow.

4B Eektron
Czujnlk 3 Czujnlk | HE
pozlomu cleczy | i ] pozlomu cleczy i
q" cP-1S

CP-28 CP-1SP CP-18

CP-2S i CP-1SP realizuja identyczne funkcje a réznig si¢ tylko obudowa ( CP-2S montaz na szynie -2 moduty, CP-1SP montaz
nascienny) ;

- pomiar dwéch poziomoéw cieczy ( przewodzacych) — woda lub Scieki,

— sterowanie pompg oprézniajaca zbiornik lub szambo- zataczenie pompy na poziomie gérnym ,,S2”,wylaczenie na dolnym ,,S1”,
- sygnalizacja dzwigkowa ( wbudowany buczek) i optyczna napetnienia szamba, kasowanie alarmu dzwigkowego przyciskiem,

- wspotpraca z sondami np. wiszacymi na przewodzie SW-1K lub pretowymi ,,SK-1” z glowicami ,,G-4K” , G-3/B”.

Czujniki posiadaja na wyjsciu przekaznik sterowniczy ze stykiem przetagcznym, sygnalizacje optyczng zatgczenia tego
przekaznika a takze zanurzenia w cieczy kazdej sondy robocze;j.

Czujnik CP-2S moze by¢ oferowany takze w wersji ze stycznikiem dla pompy 1-fazowej ( jak CP-2/ST na poprzedniej stronie)
Czujnik ,,CP-1S” — przeznaczony jest tylko do sygnalizacji 1 lub 2 pozioméw — bez mozliwosci sterowania pomp3 ( nie posiada
wbudowanego przekaznika ).

DOZOWNIK NASTAWNY DO BETONIARNI i innych zastosowan.

=4 Spozywczym itp. Dozownik wspétpracuje z wodomierzem wyposazonym w nadajnik
kontaktronowy lub optoelektroniczny i steruje praca elektrozaworu zainstalowanego na
rurociagu doprowadzajacym wodg.

Urzadzenie posiada prosty w obstudze programator ( oddzielne przyciski dla kazdej z
czterech cyfr) pokazujacy zaprogramowang ilo§¢ wody w litrach i cyfrowy wyswietlacz
pokazujacy ilos¢ wody pobranej od rozpoczecia procesu dozowania.

Dozownik umozliwia zaprogramowanie ilosci wody w zakresie 1... 9 999 litréw
z rozdzielczoscia 1 litra. Proces dozowania wody mozna zatrzymaé¢ w dowolnym
momencie i ponownie wznowi¢ lub rozpocza¢ dozowanie od poczatku.
Wersja z rozdzielczoScia co 0,1 litra — przeptyw 25/min na rure 3/8 lub 12’.
Dozownik tatwo dostosowac do istniejacej instalacji wodnej dobierajac wodomierz
i elektrozawor do posiadanej Srednicy rur. Warunkiem prawidlowej pracy jest nadajnik
kontaktronowy lub optoelektroniczny wodomierza podajacy 1 impuls na 1 litr wody.

Kompletujemy zestawy : Dozownik + wodomierz + elektrozawor

Dozownik nastawny ,,DW-1" przeznaczony jest do automatycznego dozowania
zaprogramowanej ilosci wody np. w procesie produkcji betonu, w przemysle
5 WARTOSC NASTAWY [1]
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Sondy i glowice przeznaczone sa do wspétpracy z czujnikami poziomu cieczy ( seria ,,CP” i ,,MCP”)
lub ze sterownikami pomp (seria ,,SP”’).

wtyczka
GDM2009

Tulejka

TK-1 NOWOSC

~a

“ Wersja ze stali
kwasoodpornej
G-3/B G-3K/B G-3/A G-3/Di G-3K/D
Glowice moga by¢ stosowane do sygnalizacji lub regulacji poziomu cieczy w zbiornikach otwartych i zamknigtych
Ci$nienie max. 10 bar, temperatura cieczy max. 125 °C. Mosi¢zna lub ze stali kwasoodpornej glowica montazowa z gwintem 12”.

Gtowice produkowane sg w czterech nastgpujacych wersjach :
- 4G-3/B” — przeznaczona do wkrecenia na gérze zbiornika do pomiaru jednego lub dwéch pozioméw

cieczy — poziomy pomiarowe ustalone poprzez sondy pretowe (,,SK-1" —dlugos¢ 500mm i tulejki ( ,,TK-1") shuzace do
taczenia sond pretowych ze sobg i do gtowicy ( z gwintem M3). Wersja G-3K/B - obudowa ze stali kwasoodporne;j.
- 4,G-3/A” — przeznaczona do wkregcenia w boczng §ciang zbiornika, na wysokosci mierzonego 1- poziomu lub na rurociggu
ssawnym do zabezpieczenia pompy przed suchobiegiem.
- 4G-3/D” — przeznaczona do wkrecenia na gérze zbiornika do pomiaru dwoch lub trzech poziomoéw cieczy — sondy i tulejki

jak przy gtowicy G-3/B. Wersja z obudowa ze stali kwasoodpornej ,,G-3K/D”.

N\

S

TK-1
tulejka =
Sonda zwieszakowa SW-1k / X i
Wykonane ze stali kwa§0’0f1p0’rne,], ) Glowica SK-1
przeznaczone do wody i Sciekow Glowica G-1 Glowica G-2 G-4 Sonda pretowa
- gwint 1/2” . . L=500mm
- gwint 1” gwint M10
- czgs$¢ robocza wiszaca na przewodzie -pomiar 1 poziomu -pomiar 2 poziomow -pomiar 1 - prety i tulejki
LY-0,75 o dlugosci - do zbiornikéw cisn. - do zbiornikéw poziomu, do glowic
X = 3...60m. (max.10 bar) lub ci$nieniowych do zbiornikéw | G1..4” ze stali
(dtuzsze do 100m na zaméwienie) otwartych (max.10 bar) lub otwartych kwasoodpornej
- do zbiornikéw otwartych lub studni - (O oz LD ST - montaz z gwintem z obu
pionowy - montaz pionowy pionowy stron M3

glebinowych

SA-1 | -

Sonda alarmowa ,,SA-1” przeznaczona jest do sygnalizacji 1-poziomu wody np. do sygnalizacji

/ zalania pomieszczenia lub osiggnigcia poziomu alarmowego w zbiorniku. Sonda wspétpracuje z
elektronicznymi czujnikami poziomu np. ,,CP-2” lub ,,CP-3”. Przekaznik wyjsciowy czujnika moze
zamyka¢ zawor elektromagnetyczny w przypadku zalania pomieszczenia lub zataczaé dzwigkowa
sygnalizacj¢ alarmowa. W obudowie z tworzywa zainstalowane sg 2 elektrody pomiarowe.
Obudowe nalezy zamontowaé pionowo, dwoma wkretami na $cianie w miejscu pomiaru. Poziom
pomiarowy znajduje si¢ na wysokosci Smm. od dolnej krawedzi obudowy sondy
Dwa wykonania sondy z 5-cio lub 10-cio metrowym przewodem
( 2- zytowym OMY 2 x 0,5 ) posiadaja oznaczenia ;

- typ .SA-1/5" - sonda z przewodem 5-cio metrowym,

typ ..SA-1/10” - sonda z przewodem 10-cio metrowym. ( dtuzsze na zaméwienie)
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STEROWNIKI POMP

Sterowniki jednej pompy - przystosowane do wspélpracy z sondami wiszacymi i pretowmi
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Sterowniki ,,SP-11" i ,,SP-1” realizuja takie same funkcje,

roéznig si¢ tylko obudowa - zabezpieczaja pompe przed praca

dwufazowa i przed suchobiegiem,

Zabezpieczenie przed suchobiegiem realizowane na 2 sposoby :

- praca automatyczna mi¢dzy dwoma sondami ( histereza),

- praca z 1 sondg pomiarowa — trwata blokada pompy (suchobieg

Petna wizualizacja stanu pracy na ptycie czotowej, wyjscie
przekaznikowe do sterowania pompy i alarmowe.

Sterowniki ,,SP-21” i ,,SP-2” realizuja takie same funkcje,
roznig si¢ tylko obudowa - posiadaja funkcje jak
»P-1171,SP-1" i dodatkowo funkcje op6znienia czasowego
(3...30sek) pozwalajaca na wyeliminowanie oddzielnego
przekaznika czasowego do selektywnego rozruchu kilku pomp.
»SP-11" i ,,SP-21” — montaz na szynie ( 3 moduty)
»SP-1 i ,,SP-2” - montaz na szynie poprzez gniazdo
11-stykowe np. typ GZU-11

Sterownik 3...6-ciu pomp

Sterownik do zestawéw 3+4 pompowych

SP-6/2

RON
FEENA

Lo243. 42567 .8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18

SP-7.1

- — o " - — ‘
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/ .P3
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/ |
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Mikroprocesorowy programowalny sterownik pomp jest
przeznaczony do sterowania pracg max. szesciu pomp
- gtéwnie pracujacych w zestawach pompowych
hydroforowych i na przepompowniach $ciekow.
Gléwne funkcje sterownicze :
-mozliwo$¢ sterowania max. czterema zewnetrznymi
czujnikami np. poziomu, ci$nienia ,
-wejscia z histereza dla zestawdw hydroforowych i bez dla
przepompowni $ciekdw ( do 4 wejs$¢ zataczajacych pompy,
wylaczenie pomp poprzez sond¢ suchobiegu ),
- sterowanie pomp sekwencyjne z przemienna,
- zabezpieczenie pomp przed suchobiegiem,
- praca pomp w ukladzie automatycznym lub r¢cznym,
- praca reczna pomp z pomini¢ciem sterownika,
- automatyczne uruchomienie kolejnej pompy w przypadku
awarii juz pracujacej lub przeznaczonej do rozruchu,
- zabezpieczenie przed réwnoczesnym rozruchem pomp
w przypadku zaniku i powrotu napigcia,
- wizualizacja optyczna na ptycie czotowej stanu wszystkich
wejsé, wyjs¢ i zaprogramowanej pracy .

Mikroprocesorowy sterownik pomp jest przeznaczony do
sterowania praca max. 4 pomp pracujagcych w hydroforowych
zestawach pompowych. Sterownik wspotpracuje z przetwornikiem
ci$nienia posiadajacym sygnat wyjsciowy 4...20mA

( zakres mierzonego cisnienia 0...0,99 MPa ). Aktualna warto$¢

mierzonego cis$nienia jest wySwietlona na wySwietlaczu ( 2-cyfry).

Sterownik umozliwia zaprogramowanie 2 progdéw sterowniczych

(,,Pg’- wylacz i ,,Pd”-zalacz ) w mierzonym zakresie i

zaprogramowanie odstgpu czasowego (,,to”- w zakresie 1...20 sek.).

Sterownik ,,SP-7.1” realizuje sterowanie 3-4 pomp wedlug

nastepujacego algorytmu :

- po spadku ci$nienia ponizej dolnego progu ,,Pd” — zatacza si¢
pompa P1, nastepnie po czasie ,,to” pompa P2 i kolejne w takich
samych odstepach czasu

- proces zatgczania kolejnych pomp zostanie zatrzymany w

przypadku wzrostu ci$nienia powyzej dolnego progu ,,Pd”,

- po przekroczeniu ci$nienia gérnego ,,Pg” nastapi wyltaczenie
pomp w kolejnosci P4....P1 (jesli pracowaly cztery), kazda

nastepna pompa jest wylaczana po czasie ,,to”. Proces wytaczania
zostanie przerwany po spadku cis$nienia ponizej gérnego ,,Pg”.

- praca przemienna pomp i zmiana pomp po dlugotrwalej pracy.
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Sterownik dla 2 pomp STEROWNIK POMP CP-63P - dla pompowni wody ze zbiornikiem
"G Fompare ) CP-63P
 a ] = e G o o
; Aarm @ Ry 52 3 23 43 % -praca 2 pomp napemfajacych
o =R D ——— sekwencyjna z przemienna
| Sn) ?7° — . .
! $: [ s @ss - zabezpieczenie przed
cee - M suchobiegiem dla pomp
Sl s S9 | JEI IR . .
{ el Lo a ™™ oprézniajacych zbiornik
STEROWNIK FONPY i - pomiar 6-ciu pozioméw
IREES d CP-63P min. @ ®s2
—/, CZUJNIK POZIOMU CIECZY ‘ , ,
S$1
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Sterowanie w 7-miu
trybach pracy — wybér
przelacznikiem

1011 12 13 14 15 16 17 18

- pelne sterowanie pomp
glebinowych lub sieciowych
napetniajacych zbiornik
ci$nieniowy lub otwarty

- sterowanie dwoma wyt.
ci$nieniowymi lub jednym, w
tym przypadku druga pompa
zalaczana z 15-sek. op6znieniem.
- zb. otwarty -sterowanie 3
sondami poziomu lub dwoma,

w tym przypadku 2 pompa
zalaczana z 15-sek. op6znieniem.
- mozliwo$¢ wyboru pracy :
sekwencyjnej, rownoleglej,
przemienne;j.

- kazda z obu pomp posiada
oddzielne zabezpieczenie przed
suchobiegiem.

Sterownik moze realizowa¢ nast¢pujace funkcje :

- pomiar szesciu poziomdw cieczy — wizualizacja aktualnego poziomu -diody §wiecace na ptycie

czolowej,

- sterowanie pracg 2 pomp napelniajacych zbiornik — praca pomp sekwencyjna z przemienna,
wylaczenie pomp na poziomie sondy ,,S5” — zalaczenie pierwszej pompy po obnizeniu si¢
poziomu ponizej sondy ,,S4” , zalaczenie drugiej pompy po obnizeniu si¢ poziomu ponizej
sondy ,,S3” ( w kazdym cyklu opadania poziomu wody startuje jako pierwsza inna pompa),

- kontrola pracy pomp- zataczenie drugiej pompy w przypadku awarii pierwszej pompy,

- wizualizacja na plycie czotowej stanu pracy sterowanych pomp P1,P2 — lampki diodowe

(P1; P2) 2-kolorowe $wiecg si¢ na zielono dla stanu pracy i na czerwono dla stanu awarii
- wyjscie przekaznikowe do zabezpieczenia przed suchobiegiem pomp oprézniajacych zbiornik
( histereza mi¢dzy poziomami nr. ,,S1” 1 ,,52”). Dioda ,,min.” (dwukolorowa) — $wieci si¢
kolorem czerwonym dla stanu suchobiegu ( blokada pomp) i zielonym dla stanu zezwolenia
pracy ( deblokada pompy),
- jedno wyjscie przekaznikowe dla stanéw awaryjnych (styk zwierny : 9-10) dla stanéw :
awaria pompy P1 lub P2 , poziom max.( S6) , brak poziomu minimum (S1).
Jest to wersja podstawowa - typ CP-63P/1/0

- szes¢ wyjs¢ przekaznikowych -oddzielnie dla kazdego mierzonego poziomu (styk zwierny)
Opcja - typ sterownika CP-63P/1/6

- dwa wyjScia przekaznikowe dla stanéw awaryjnych ( zamiast jednego jak w wersji

podstawowej) . Oddzielne przekazniki ( styki zwierne) dla stanu awaria pompy ,,P1” i awaria

pompy ,,P2”. Opcja - typ CP-63P/2/0 lub CP-63P/2/6 ( z przekaznikami 6-ciu pozioméw)

Sterownik pompy ,,CP-2Z" - czujnik poziomu wody z zabezpieczeniem przed zanikiem fazy

CP-2Z

. Brak fazy

CP-2Z
CZUINIK POZIOMU CIECZY
Z ZANIKIEM FAZY

Czujnik poziomu z zanikiem fazy ,,CP-2Z” jest urzadzeniem zast¢pujacym dwa

oddzielne urzadzenia, ktére sa wymagane w uktadach sterowania pomp :

- posiada funkcj¢ czujnika poziomu wody ( pomiar 2 poziomdw z histerezg) — moze
sterowa¢ praca pompy napetniajacej zbiornik lub stanowi¢ zabezpieczenie przed
suchobiegiem dla pompy gltebinowej lub oprézniajacej zbiornik,

-posiada funkcje zabezpieczenia przed praca dwufazowa.

Czujnik wspétpracuje z sondami konduktometrycznymi ( np. typu ,,SW-17),
posiada na wyj$ciu przekaznik sterowniczy ze stykiem przetacznym, sygnalizacje

‘ optyczna zalaczenia tego przekaznika a takze zanurzenia w cieczy kazdej sondy

1 roboczej (S1, S2). Czujnik posiada ( zamaskowane) na ptycie czolowej pokretto

do zmiany (zmniejszenia) czutosci wejsciowej dla sond roboczych (S1 i S2).

Ponadto zastosowany uktad czasowy powoduje opdznione zadziatanie czujnika po

zalaczeniu napigcia — czas ok. 2sek.

Zabezpieczenie przed pracg dwufazowg zabezpiecza przed brakiem fazy

1 asymetrig poszczegdlnych napig¢ przekraczajaca 40V -stan nieprawidlowego

zasilania sygnalizowany jest czerwong diodg ,,brak fazy” i wytgczeniem

przekaznika sterujacego pompg .
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Skrzynkl sterownicze dla pomp 1-fazowych SPJ-2 i sterowniki SP-10

Sterownik przeznaczony jest do zasilania i sterowania

1-fazowych silnikéw pomp z rozruchem bezposrednim o mocy
max. do 1,5 KW.

Urzadzenie spelnia nastepujace funkcje :

- zabezpiecza silnik pompy przed przecigzeniem - przek.termiczny
- zabezpiecza pompe przed suchobiegiem, z regulacja czuto$ci dla
podiaczonych sond pomiarowych.

Gniazdo 230 V - posiada 3-pozycyjny przetacznik wyboru sterowania : praca

do przytgczenia rgczna — 0 — praca automatyczna (sterowanie zewngtrznym

pompy beznapigciowym stykiem zwiernym np. wytacznikiem
SP-10 ci$nieniowym ,,LC” ),

Awaryjne wylaczenie pompy sygnalizowane jest zapaleniem si¢

jednej z dwoch diod $wiecacych ( z opisem : brak wody, termik,).

. Zastosowany uktad sygnalizacji precyzyjnie pokazujac przyczyne
-0

e rour awarii umozliwia szybkie jej zlokalizowanie i usunigcie.
et | S @ Skrzynka sterownicza SPJ-2 i wbudowany sterownik SP-10
. ORGET 2, . .
\ wu [T oferowane sg w dwoch wykonaniach :
5 it : SPJ-2/2 lub SP-10 - zabezpiecza pompe przed suchobiegiem dwoma
e :w sondami roboczymi ( S1 —poziom wylacz; S2- poziom zatacz )
E SPJ-2/1 lub SP-10/1 - zabezpiecza pompg przed suchobiegiem jedng

sonda robocza ( S1 —poziom wylacz/zatacz - zataczenie automatyczne
po ok. 50 sekundach od ponownego zanurzenia tej sondy).

Skrzynki sterownicze dla pomp 3—-fazowych

SPT-2 - sterowanie pompy sondg
hydrostatyczna

STEROWNIK POMPY
TROJFAZOWES TVP SPT-3

Ciagly pomiar lustra wody + zasilanie i sterowanie pompy
Sterownik ,,.SPT-2” przeznaczony jest do zasilania i sterowania 3-fazowych silnikéw
pomp z rozruchem bezposrednim o mocy do 7,5 KW.
Urzadzenie spetnia nastepujace funkcje :
- ciagly pomiaru glgbokosci lustra wody w studni glebinowej z jednoczesnym
zabezpieczeniem pompy przed suchobiegiem ( programowane poziomy
wylaczenia i zalagczenia pompy). Zainstalowany wys§wietlacz pokazuje aktualna
glebokos¢ lustra wody ponizej terenu w zakresie : 0 ... -99,9 m z rozdzielczo$cig
0,1m ( poziom terenu =0,0m stanowi punkt odniesienia). Miernik wspétpracuje
z sondg hydrostatyczng z wyj. 4...20mA.
- zabezpiecza silnik pompy przed przecigzeniem ( przekaznik termiczny ),
- zabezpiecza silnik pompy przed pracg 2-fazowa ,
- posiada 3-pozycyjny przetacznik wyboru sterowania : praca r¢czna — 0 — praca

automatyczna ( sterowanie zewnetrznym beznapigciowym stykiem zwiernym

np. wylacznikiem ci$nieniowym ,LC”),

Awaryjne wylaczenie pompy sygnalizowane jest zapaleniem si¢ jednej z trzech

diod $wiecacych ( z opisem : brak wody, termik, brak fazy). Zastosowany uktad
sygnalizacji precyzyjnie pokazujac przyczyne¢ awarii umozliwia szybkie jej
zlokalizowanie i usunigcie.

SPT-1 -sterowanie 3-fazowych silnikow
pomp z rozruchem bezposrednim o mocy
do 11,5 KW

'rkmruowu
VP SPT-

e ey

i/ Pompa

Urzadzenia spelniaja nastgpujace funkcje :
- zabezpiecza silnik pompy przed przecigzeniem ( przekaznik termiczny ),
- zabezpiecza pompg przed suchobiegiem , z regulacja czutosci dla podtaczonych
sond pomiarowych,
- posiada 3-pozycyjny przetacznik wyboru sterowania :
praca reczna — 0 — praca automatyczna
- zabezpiecza silnik pompy przed pracg 2-fazowa
Awaryjne wylaczenie pompy sygnalizowane jest zapaleniem si¢ jednej z trzech diod
$wiecacych - z opisem : brak wody, termik, brak fazy (SPT-1 ). Zastosowany uktad
sygnalizacji precyzyjnie pokazujac przyczyne awarii, umozliwia szybkie jej
zlokalizowanie i usunigcie.

Dwie wersje wykonania :
SPT-1/2 - zabezpiecza pompe przed suchobiegiem dwoma sondami roboczymi
(S1 —poziom wylacz; S2- poziom zalacz )
SPT-1/1 - zabezpiecza pompe przed suchobiegiem jedng sondg roboczg
(S1 —poziom wylacz/zatacz - zalaczenie automatyczne po ok. 50 sekundach
od ponownego zanurzenia tej sondy).
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Sterowniki dla przepom

owni $ciekow 2-pompowych

SP-5

SP-4
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- typ ,,SP-4” - rozruch pomp bezposredni, -

- praca pomp przemienna,

- zabezpieczenie przed suchobiegiem,

Sterowniki przeznaczone sg do sterowania dwéch pomp na przepompowni sciekéw w nastepujacych wersjach :

Oba sterowniki realizuja m.in. nastgpujace funkcje ( wersje na 3 lub 4 ptywaki) :
- sterowanie pomp sekwencyjne - dwa poziomy zataczenia jeden poziom wytaczenia ( np., sondy ptywakowe MAC-3)

- mozliwo$¢ zmiany pomp po ustawionym czasie ciggtej pracy jednej - ustawiany czas 0,5 ; 1,0 ; 1,5 godziny,
- automatyczne uruchomienie drugiej pompy w przypadku awarii pierwszej,

- praca pomp w ukladzie automatycznym lub recznym -mozliwo$¢ kontrolowanego wypompowania $ciekéw ponizej dolnej sondy,
- zabezpieczenie przed réwnoczesnym rozruchem pomp w przypadku zaniku napigcia,

- wyjscia stanu pracy przepompowni, stanéw alarmowych -do zdalnej transmisji na dyspozytorni¢ ( np. drogg radiowa, kablowa ),

- wizualizacja optyczna na ptycie czotowej stanu wszystkich wejs¢ 1 wyjs¢, wyjscia do wizualizacji na drzwiach szafy.

- mozliwo$§¢ wspdtpracy z sondg hydrostatyczng poprzez regulator ,,RP-3” (str.12) - dedykowany zasilacz Z-1 lub TS-8 ( str.12)

typ ,,SP-5" — rozruch pomp gwiazda/tréjkat.

( sterowanie 6-ciu stycznikow)

Sterowniki dla przepompowni §ciekow 1-p0mp0wych

2

-

T OBC.230VAC
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SP-8A ( SP-8AK)

Sterownik przeznaczony do szafek z pojedynczymi drzwiami.
Posiada wbudowane :

-przetacznik ,, A-0-R”,

- przycisk ,.start” ,

-zabezpieczenie przed praca 2-faz.

AQP SP-8B O Praca

O Start
OAtm O Alarm
O Prmax

aqua

B & &
L ;

)

O Pmin

56 78 9 10

SP-8B

Sterowanie jednej pompy sterowanej

sonda hydrostatyczng lub przetwornikiem

ci$nienia z wyjsciem 4...20mA.

Zastosowanie takze dla pompy glebinowej

lub tlocznej na wodociagach

Sterownik ,,SP-8A” przeznaczone jest do sterowania
1-pompowej przepompowni $ciekéw (sterowanie 1 pompy 3-fazowej lub
1-fazowej).

Sterownik realizujg kompleksowo uktad sterowania przepompowni :
-sterowanie pompowni 3 ptywakami lub sondami pregtowymi (SP-8AK)
- poziom gérny — przelew-alarm ,

- poziom §rodkowy zalaczenie pompy - poziom dolny wyltaczenie,

- praca pompy w uktadzie automatycznym lub recznym,

- zabezpieczenie przed suchobiegiem przy pracy automatycznej i rgcznej,
- sygnalizacja alarmu w przypadku awarii pompy,

- sygnalizacja alarmu w przypadku zlej kolejnosci zataczania ptywakow,
- wyjscie do zewnetrznej sygnalizacji alarmowej,

- wizualizacja optyczna na ptycie czolowej stanu pracy pompy

i aktualnego poziomu Sciekow.

Sterownik wykonany jest w 3 nastepujacych wersjach :

- SP-8B/P - zastosowanie dla 1-pompowe;j
przepompowni $ciekdw sterowanej sonda hydrost.
Wspétpraca z sondg o zakresie pomiarowym 0...4m
lub 0...10m. ( rozdzielczo$¢ pomiaru 10cm.)

- SP-8B/S - zastosowanie dla pompy glebinowej
zabezpieczonej przed suchobiegiem sondg hydrost.
Wspétpraca z sondg o zakresie pomiarowym 0...10m.
( rozdzielczo$¢ pomiaru 10cm.), lub 0...50m :
0...100m ( rozdzielczo$¢ 1m.),

- SP-8B/H - zastosowanie dla pompy hydroforowe;j
sterowanej przetwornikiem zainstalowanym

na zbiorniku ci$nieniowym ( 0...9,9 Bar) lub sonda
hydrostatyczng w zbiorniku otwartym (0...10m)
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Szafki dla przepompowni $ciekow 1 i 2 pompowych — obudowy z aluminium

PT-11 - na 2 pompy

ST-1; ST-2 - na 2 pompy STM-1 - na 2 pompy

Szafki dla przepompowni $ciekow i wody 1 i 2 pompowych — obudowy z tworzywa

o

2 oo 4 A
) ves ‘

PT-1; PT-2 - na 2 pompy | PSP-8B —na 1 pompe sterowana | na 1 pompe : PTM-1- (bez fundam.)
sonda hydrost. - dla przep. Sciekow, | PTM-1/F :PTM-3 z fundamentem
pompy glebinowej lub hydroforowej

Szafki sa wykonane w kilku wersjach r6znigcych si¢ obudowami i wyposazeniem :
— obudowy aluminiowe z podwéjnymi drzwiami - typy STM-1; ST-1 ; ST-2;
— obudowy z tworzywa z pojedynczymi lub podwdjnymi drzwiami - PT-1: PT-11 ; PT-2; PTM-1; PTM-3; PSP-8B.
Posadowienie szaf na fundamencie, stalowej nodze lub do zawieszenia na konstrukcji. Wersje obudowy od IP-44 do IP-66.
Uktad sterowania pomp jest realizowany poprzez mikroprocesorowe sterowniki ,,SP-4” lub ,,SP-5” ( rozruch Y/A) dla szaf
2-pompowych i sterowniki ,,SP-8k”; ,,SP-8A” : | SP-8B” dla 1-pompowych.
Zastosowanie w sterownikach ,,SP-4” i ,,SP-5” roztacznych listew zaciskowych ( 4x 9 stykéw) umozliwia szybka wymiang
sterownika bez odiaczania przewod6éw sterowniczych. Sterowanie pomp ptywakami np. MAC-3 ( 3 lub 4 szt , opcjonalnie sonda
hydrostatyczng. Podstawowe realizowane funkcje opisane w informacji o sterownikach .
Wyposazenie szaf dostosowane do wymagan zamawiajacego — wyposazenie powtarzalne:
=  wylacznik gléwny,
=  zabezpieczenie réznicowo-pradowe ,
=  zabezpieczenia przed zanikiem faz zasilajacych oddzielne dla kazdej pompy,
= zabezpieczenie przecigzeniowe kazdej pompy,
= zabezpieczenie przed suchobiegiem,
=  sterowanie r¢czne lub automatyczne pomp,
= sterowanie pomp sekwencyjne - dwa poziomy zataczenia , jeden poziom wylaczenia,
=  praca pomp przemienna - praca rownolegla przy zanurzeniu trzech sond ( S1;S2;S3) -dla szaf 2-pompowych,
poziom przelewowy ( sonda S4 ) — sygnalizacja stanu awaryjnego,
mozliwo$§¢ zmiany pomp po uptywie ustawionego czasu ciagtej pracy jednej — ustawiany czas 0,5 ; 1,0 ; 1,5 h.
automatyczne uruchomienie drugiej pompy w przypadku awarii pierwszej,
zabezpieczenie przed rownoczesnym rozruchem obu pomp po zaniku i powrocie napigcia,
zewngtrzna sygnalizacja alarmowa,
licznik godzin pracy dla kazdej pompy,
mozliwo§¢ wypompowania §ciekéw ponizej dolnej sondy w uktadzie sterowania recznego,
szafki zamykane na zamek patentowy.
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Urzadzenia dodatkowego wyposazenia szaf sterowniczych

0 ELEKTRON
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RP-3 -regulator poziomu
cieczy z wejsciem 4...20mA
- wyjScie - 3 progi sterownicze
zastosowanie np. do SP-4; SP-5

termiczne dla pomp z

czujnikami

7T-2 -zabezpieczenie

wbudowanymi dwoma

CR-2 -czujnik
rezystancji dla 2 pomp

z wbudowanymi
czujnikami zawilgocenia
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CR-2.1 -czujnik
rezystancji do 2
silnikow z
termistorami PTC

Elektroniczny regulator ,,RP-3”

wspolpracuje z hydrostatyczng sondg
poziomu cieczy z wyj$ciem analogowym
4...20mA w systemie dwuprzewodowym .

Regulator zapewnia zasilanie sondy
napigciem 24V DC. W urzadzeniu

zainstalowany jest jeden potencjometr

stuzacy do nastawy maksymalnego

poziomu jaki moze wystapi¢ w zbiorniku
( wyskalowany w % w stosunku do max.
sygnatu wejsciowego z sondy - 20mA) i
3 potencjometry do ustawienia poziomow
przetaczania. Kazdy z 3 regulowanych

progéw posiada diode¢ Swiecaca
sygnalizujaca stan przekroczenia
nastawionego poziomu i wyjscie
sterownicze typu otwarty kolektor do
sterowania pomp ( przez sterownik).

T1= 110°C nastepuje

tej wartosci nastgpuje
ponowne zalaczenie.

obwdd termometryczny

T2 =125°C

Kontrola przed przegrzaniem
pomp wyposazonych w dwa
obwody termometryczne. Po
przekroczeniu temperatury

automatyczne wylaczenie
pompy przez 1 obwdd i po
spadku temperatury ponizej

W przypadku awarii
pierwszego obwodu drugi

wylacza trwale pomp¢ po
przekroczeniu temperatury

Kontrola stanu zawilgocenia
oleju w silnikach pomp
zanurzeniowych (gtéwnie dla
przepompowni SciekOw).
Jeden czujnik przeznaczony
jest do kontroli 2 silnikéw
moze by¢ zastosowany do
jednego. Czujnik moze by¢
stosowany do silnikow
posiadajacych wbudowang
sond¢ kontroli rezystancji.
Wylaczenie silnika pompy
w przypadku obniZenia si¢
rezystancji mi¢dzy sondg a

obudowg silnika (zacisk ,,PE”

ponizej 30 kQ. Ponowne

zalaczenie silnika po wzros$cie

rezystancji powyzej 65 kQ.

Czujnik przeznaczony do
kontroli temperatury
2 silnikéw posiadajacych
wbudowane termistory
PTC. Moze by¢
zastosowany do jednego.
Wzrost temperatury
powyzej dopuszczalnej
powoduje wzrost
rezystancji — wylaczenie
awaryjne nastapi po
przekroczeniu rezystancji
2,5 kQ, ponowne
zalaczenie po obnizeniu
sie rezystancji ponizej
2,0 kQ. Wykonania na
inne rezystancje
graniczne

Przekazniki 1-modutowe

Modul 4 przekaznikow

Transformator 12 V
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Zasilanie 12V DC/ 0,02A .
Obcigzalnosé: MP-3 — 1 A/230V
; MP-4 — 16A/230V .Przekazniki
moga by¢ podtaczone do wyjsé
tranzystorowych zamiast lampek
diodowych LD-1 np. do CP-3,SP-4.
Sygnalizacja zatgczenia
przekaznika — dioda LED

Modul zapewnia separacje
sygnatéw i jednoczesng
wizualizacje¢ stanu kazdego z

4-rech przekaznikéw wyjsciowych

Dedykowany do monitoringu
przepompowni §ciekéw

2-pompowych ze sterownikami

SP-4 i SP-5.

Zasilacze dedykowane do
sterownikéw SP-4 i SP-5 w
wersji ,,DC” — sterowanie
4-rema ptywakami. Z-1K
posiada dodatkowo przycisk
kasowania alarmu dla stanu
przelewu. Mozliwe inne
zastosowania - obc. 0,6A

Transformator dedykowany
do sterownikéw SP-4 i
SP-5 w wersji ,,AC”
—sterowanie przepompowni
2-pompowej trzema
ptywakami. Mozliwe inne
zastosowania

- obcigzalnos¢ 12V/ 0,6 A
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GRZALKA DO SZAF

G-2/50W _

RT-41C ( -50... 110°C.)
NOWOSC

REGULATORY TEMPERATURY

RT-41 (0...50°C.)

RT-42

Wspétpraca z PT-100
Kilka wersji w zakresie
-200 ...+ 400°C

Grzatki ,,G-2/50W” o mocy 50W
1,,G-3/100W” 0 mocy 100W
(zasilanie 230V) przeznaczone do
utrzymania dodatniej temperatury
w szafach sterowniczych

— wspolpracujg z elektronicznymi
regulatorami temperatury

- dedykowany regulator typ.
RT-41 (0...50°C) — 1 modut

na szynie

RT-41C stuzy do automatycznej
regulacji temperatury w szerokim
zakresie — wyswietlacz aktualne;j
temperatury. Czujnik
temperatury z przewodem 45cm.
w komplecie — mozna dowolnie
przedtuza¢. Regulowana histereza
zakresie 0,1...15 °C. Funkcja
sterowania ogrzewaniem lub
chtodzeniem.

Regulowany w zakresie

Regulator utrzymuje statg
temperatur¢ np. w szafce
sterowniczej ( z grzatka
,,G-2/50W”) lub na innym
dowolnym obiekcie

Przetaczny styk przekaznika

wyjsciowego umozliwia
alternatywne sterowanie
ogrzewania lub chtodzenia

w kontrolowanym obiekcie.
Zakres regulacji temp.0..50°C

Regulator stuzy do
automatycznej regulacji
temperatury w zakresie
np. 60-ciu stopni z
przedziatu -200 + 400°C
Regulator mozna
zamowi¢ na dowolny
zakres temperatur

w tym przedziale -im
wezszy zakres regulacji
tym bardziej precyzyjna

0...10 minut czas opdznienia Oddzielny czujnik temperatury nastawa progu
startu. ”TR” do montazu w miejscu | zadziatania.
pomiaru.
PRZETWORNIK PRADOWY LAMPKI DIODOWE
| b - P-1
LD-1 LD-2 Lampki

Lampki diodowe o
Srednicy 14mm w

diodowe do wizualizacji

obudowie do montazu tablicowego.

Podwoéjny przetwornik pradowy

Wewnatrz oprawy znajduje

przeznaczony jest zmiany pradu pierwotneg si¢ rezystor ( 1k)

zakresu 0....5A (np.

z przektadnika pradowego) lub
0...20A —na prad

wtérny 0..20mA lub 4...20mA.
Przetwornik posiada 2 kanaty —

inna \ do wyj$¢ sterownika.
Typy lampek:

czerwona, zotta

moze by¢ stosowany do pomiaru 2 pradéw 1| ,,LD-2” — dioda 2-kolorowa

jednego.

Zasilanie 230V AC.

Cztery wersje wykonania:
P-1/5A/0-20mA ; P-1/20A/0-20mA
P-1/5A/4-20mA ; P-1/20A/4-20mA

(czerwona/zielona).
U=12V prad ok. 0,01A

umozliwiajacy bezposrednie podiaczenie d

,,LD-1" — dioda w kolorach : zielona,
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